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บทสรปุผู๎บรหิาร 
 

หุํนยนต์ (Robot) ได๎เข๎ามามีบทบาทในชีวิตประจ าวันของมนุษย์มากขึ้น ไมํวําจะในกระบวนการผลิต
ในอุตสาหกรรมขนาดใหญํ หรือการบริการเล็กน๎อยในธุรกิจขนาดกลางและขนาดเล็ก หรือแม๎แตํในบ๎านเรือน 
ในวัตถุประสงค์ที่แตกตํางกันออกไป โดย Robot Institute of America (RIA) ได๎ให๎ค านิยามของหุํนยนต์ คือ 
เครื่องจักรที่ถูกออกแบบให๎สามารถท างานได๎หลากหลายหน๎าที่ เพ่ือใช๎เคลื่อนย๎ายวัสดุ ชิ้นสํวน เครื่องมือ หรือ
อุปกรณ์พิเศษ ผํานโปรแกรมควบคุมการท างานที่หลากหลายอยํางมีประสิทธิภาพ 

การแบํงประเภทของหุํนยนต์สามารถแบํงได๎หลายลักษณะ เชํน แบํงประเภทตามการใช๎งาน แบํง
ประเภทตามการเคลื่อนที่ แบํงประเภทตามการควบคุมการเคลื่อนที่ แบํงประเภทตามกลไกหรือโครงสร๎าง 
และแบํงตามรูปรํางลักษณะภายนอก เป็นต๎น โดยในรายงานฉบับนี้เน๎นการแบํงตามลักษณะการใช๎งานหุํนยนต์ 
ซึ่งการแบํงตามลักษณะการใช๎งานนั้น ก็ยังสามารถแบํงเป็นกลุํมใหญํๆ ได๎เป็นหุํนยนต์เพ่ืออุตสาหกรรม 
(Industrial Robots) และหุํนยนต์เพื่อการบริการ (Service Robots) 

หุํนยนต์เพ่ืออุตสาหกรรม (Industrial Robots) เป็นการแบํงตามลักษณะการใช๎งานในอุตสาหกรรม
ตํางๆ โดยอ๎างอิงจากการแบํงอุตสาหกรรมของ ISIC Rev.4 ซึ่งสํวนใหญํแล๎วหุํนยนต์ใช๎งานในอุตสาหกรรมนั้น
จะเป็นหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติที่มีลักษณะเป็นแขนกล เพ่ือท าหน๎าที่ตํางๆ ตามแตํละอุตสาหกรรมต๎องการ 
เชํน อุตสาหกรรมยานยนต์ ใช๎หุํนยนต์และระบบอัตโนมัติในการประกอบชิ้นสํวนรถยนต์เข๎าด๎วยกัน 
อุตสาหกรรมอาหารใช๎หุํนยนต์และระบบอัตโนมัติในการปอก สับ บรรจุ และอุตสาหกรรมเกษตรกรรม การปุา
ไม๎ และการประมง และการท าเหมืองแรํและเหมืองหินใช๎หุํนยนต์และระบบอัตโนมัติในการส ารวจ ขุด เจาะ  
เป็นต๎น (รายละเอียดตารางที่ 1.2) 

หุํนยนต์เพ่ือการบริการ (Service Robots) ซึ่ง United Nations Economic Commission of Europe 
(UNECE) และ International Federation of Robotics (IFR) ได๎แบํงหุํนยนต์เพ่ือการบริการไว๎เป็นกลุํม
ใหญํๆ เชํน หุํนยนต์เพ่ือการบริการส าหรับสํวนบุคคลหรือใช๎งานในบ๎าน (Personal/Domestic Use) และ
ประเภทของหุํนยนต์เพ่ือการบริการส าหรับมืออาชีพ (Professional Use) (รายละเอียดตาราง 1.3 และ 1.4) 

การปรับโครงสร๎างอุตสาหกรรมของประเทศไทยซึ่งเป็นกลไกหลักในการขับเคลื่อนเศรษฐกิจของ
ประเทศให๎เข๎าสูํประเทศไทย 4.0 (Thailand 4.0) นั้น จ าเป็นต๎องมุํงเน๎นการพัฒนาอุตสาหกรรมที่มีการใช๎
เทคโนโลยีขั้นสูงในการผลิต และเป็นอุตสาหกรรมที่มีการพัฒนาในด๎านความคิดสร๎างสรรค์ และนวัตกรรมตํางๆ 
ในการขับเคลื่อนประเทศ อุตสาหกรรมหุํนยนต์ (Robotics) ที่จัดอยูํในกลุํมอุตสาหกรรมอนาคต (New S-
Curve) ซ่ึงเป็นกลุํมที่ใช๎เทคโนโลยีและนวัตกรรมขั้นสูง แตํเนื่องจากเป็นอุตสาหกรรมใหมํที่มีผู๎ประกอบการอยูํ
น๎อยราย ยังไมํมีความเข๎มแข็งทางเศรษฐกิจมากนัก จึงจ าเป็นที่จะต๎องมีการพัฒนาและสร๎างความแข็งแกรํงให๎
ผู๎ประกอบการในกลุํมอุตสาหกรรมอนาคต (New S-Curve) นี้ โดยมีเทคโนโลยีหลัก (Core Technology) 
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และคลัสเตอร์ที่เกี่ยวข๎อง ซึ่งการพัฒนาเทคโนโลยีหุํนยนต์ (Robotech) สามารถแบํงได๎เป็น 2 กลุํม คือ        
1. หุํนยนต์บริการที่สร๎างมูลคํา ได๎แกํ หุํนยนต์และระบบอัตโนมัติด๎านการแพทย์ การศึกษา ด๎านการเกษตร 
และหุํนยนต์ชํวยเหลือผู๎สูงอายุและให๎บริการสังคม และ 2. หุํนยนต์ในอุตสาหกรรมที่สามารถตํอยอด และ
สํงเสริมกลุํมอ่ืนได ๎
 

แนวโนม๎การใชง๎านหุนํยนตใ์นอุตสาหกรรมระดับโลก และระดับประเทศ พบวํา ในชํวงปี 2556-2558 
อุตสาหกรรมที่มีการน าหุํนยนต์ไปใช๎มากที่สุด คือ อุตสาหกรรมยานยนต์ (Automotive) รองลงมา คือ 
อุตสาหกรรมอิเล็กทรอนิกส์ (Electrical/Electronics) และอุตสาหกรรมเหล็ก (Metal) ซึ่งจากการคาดการณ์
จาก IFR ในปี 2019 ทั่วทั้งโลกจะมีหุํนยนต์มากถึง 414,000 ยูนิต ซึ่งในประเทศไทยจะเป็น Supply of 
Industrial Robots ของโลก ประมาณ 4,500 ยูนิต 

ศักยภาพของอุตสาหกรรมหุํนยนต์ โดยการวิเคราะห์ความได๎เปรียบเชิงแขํงขันในระดับประเทศ ด๎วย
ตัวแบบ Diamond Model ของ Michael E. Porter พบวํา 

ศักยภาพด๎านปัจจัยการผลิตของอุตสาหกรรมหุํนยนต์ไทยนั้น พบวํา บุคลากรด๎านหุํนยนต์ของไทยมี
จ านวนน๎อย เป็นผลมาจากสถาบันการศึกษาท่ีเกี่ยวข๎องยังมีไมํมากนัก อยํางไรก็ตามบุคลากรด๎านหุํนยนต์นั้นมี
ทักษะความรู๎ความเชี่ยวชาญและมีองค์ความรู๎ด๎านหุํนยนต์ในระดับสูง เห็นได๎จากการแขํงขันหุํนยนต์ในระดับ
โลกนั้น ประเทศไทยมักได๎รับรางวัลทุกปี นอกจากนี้การพัฒนาและประยุกต์ใช๎ด๎านทรัพย์สินทางปัญญาการ
ออกแบบและพัฒนาระบบที่ใช๎ซอฟต์แวร์สมองกลฝังตัว โดยมีทรัพย์สินทางปัญญาของตนเอง ( IP-based 
System Designer) มีมูลคําตลาดสูงขึ้น โดยในปี 2558 มีอัตราการเติบโตประมาณ ร๎อยละ 21 

ศักยภาพความต๎องการของตลาดในอุตสาหกรรมทั้งในระดับประเทศและระดับโลกมีแนวโน๎มความ
ต๎องการใช๎หุํนยนต์ในหลากหลายอุตสาหกรรมและรูปแบบการใช๎งานมากขึ้น ความต๎องการทั้งในระดับ
อุตสาหกรรมและระดับสํวนบุคคลเพ่ิมขึ้น ท าให๎ศักยภาพความต๎องการของตลาดอยูํในระดับสูง ไมํวําจะเป็น
ด๎านการเกษตรทั้งการผลิตและการแปรรูปอาหาร การแพทย์ทั้งการรักษา การดูแล และบริการ และการผลิต
ชิ้นสํวนหรืออะไหลํเพ่ืออุตสาหกรรมอ่ืนๆ รวมถึงการใช๎หุํนยนต์ทุํนแรงที่ใช๎ภายในบ๎าน ซึ่ง 5 อุตสาหกรรมหลัก
ซ่ึงมีความต๎องการใช๎หุํนยนต์และระบบอัตโนมัติมาก ได๎แกํ อุตสาหกรรมยานยนต์ เครื่องใช๎ไฟฟูาและ
อิเล็กทรอนิกส์ เหล็ก ผลิตภัณฑ์ยางและพลาสติก และการแปรรูปอาหาร ซึ่งเป็นอุตสาหกรรมที่ประเทศไทย
เป็นฐานการผลิตที่คํอนข๎างใหญํ 

ศักยภาพของอุตสาหกรรมที่เกี่ยวข๎องและสนับสนุน  ซึ่งเกี่ยวข๎องกับอุตสาหกรรมหลัก ได๎แกํ 
อุตสาหกรรมฮาร์ดแวร์ หรือผู๎ผลิตชิ้นสํวนอิเล็กทรอนิกส์ และอุตสาหกรรมซอฟต์แวร์สมองกลฝังตัว ซึ่งมี
แนวโน๎มเติบโตอยํางตํอเนื่องทั้งในระดับประเทศและระดับโลก อยํางไรก็ตามประเทศไทยยังคงต๎องพ่ึงพา
เทคโนโลยีการผลิตและน าเข๎าวัตถุดิบขั้นสูงบางสํวนจากตํางประเทศท าให๎ต๎นทุนในการผลิตชิ้นสํวนส าคัญ
สูงขึ้น ซึ่งสํงผลตํอการผลิตและประกอบหุํนยนต์เชํนกัน 
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สภาวะการแขํงขันในอุตสาหกรรม สภาวะการแขํงขันในตลาดโลกเนื่องจากผู๎ผลิตหลักเป็นญี่ปุุน และ
ประเทศไทยในฐานะเป็นผู๎ใช๎หุํนยนต์และระบบอัตโนมัติ แม๎ต๎องพ่ึงพาเทคโนโลยีจากตํางประเทศเป็นหลักแตํ
สํงผลดีคือให๎ผู๎ประกอบการไทยปรับตัวในการน าหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติมาใช๎ในอุตสาหกรรม รวมถึงเป็น
การกระตุ๎นให๎เกิดการวิจัยและพัฒนาวิทยาการด๎านหุํนยนต์เพ่ิมขึ้น อยํางไรก็ตามภาครัฐต๎องให๎การสนับสนุน
จากทั้งในด๎านการวิจัยและพัฒนา และนโยบายภาษี และสร๎างความเชื่อมั่นให๎ผู๎ประกอบการในการใช๎งาน 

บทบาทของรัฐบาลที่มีตํออุตสาหกรรม เนื่องจากอุตสาหกรรมหุํนยนต์เป็นอุตสาหกรรมเปูาหมายของ
รัฐบาล ตามนโยบายประเทศไทย 4.0 (Thailand 4.0) ท าให๎การด าเนินงานตํางๆ สะดวกรวดเร็วขึ้น เนื่องจาก
เป็นไปตาม Roadmap ของประเทศ หนํวยงานภาครัฐและองค์กรตํางๆ ให๎การสนับสนุนอยํางเต็มที่  รวมถึง
การสนับสนุนจากนโยบายภาครัฐ ทั้งการสนับสนุนด๎านภาษี เชํน การยกเว๎นภาษี และไมํใชํภาษี เชํน การ
ชํวยเหลือหาเครือขํายความรํวมมือ รวมถึงนโยบายการวิจัยและพัฒนาและการให๎ทุน/ได๎รับทุนของหนํวย
งานวิจัยและพัฒนา 

ปัจจัยสภาวะแวดล๎อมที่สํงผลกระทบตํออุตสาหกรรม (โอกาส) การมีอุตสาหกรรมการผลิตที่ใช๎
วิทยาการหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติอยูํแล๎วเป็นสํวนในการชํวยผลักดันให๎เกิดการขยายตัวของการใช๎หุํนยนต์
และระบบอัตโนมัติให๎ผู๎ประกอบการในอุตสาหกรรมนั้นๆ หรืออุตสาหกรรมที่เกี่ยว ข๎องใช๎งานมากขึ้น 
ความก๎าวหน๎าด๎านวิทยาการหุํนยนต์ และความสนใจของเยาวชนในปัจจุบันเพ่ิมขึ้น รวมถึงความต๎องการใช๎
หุํนยนต์ที่เป็นสํวนบุคคล (Personal Robots) หรือหุํนยนต์บริการ (Service Robots) เพ่ิมมากขึ้น เนื่องจาก
วิถีชีวิตของคนในสังคมที่เปลี่ยนแปลงไป ความต๎องการความสะดวกสบาย และการทุํนแรงมากขึ้น รวมถึงการ
เปลี่ยนแปลงไปสูํสังคมผู๎สูงอายุ และการลดลงของประชากรวัยท างาน 

การวิเคราะห์ทรัพย์สินทางปัญญาในกลุํมอุตสาหกรรมหุํนยนต์ ซึ่งในรายงานฉบับนี้จะวิเคราะห์
ทรัพย์สินทางปัญญาอุตสาหกรรมหุํนยนต์โดยแบํงประเภทตามการใช๎งาน ได๎แกํ หุํนยนต์เพ่ือใช๎งานใน
อุตสาหกรรม (Industrial Robots) หุํนยนต์เพ่ือใช๎งานในบ๎าน (Domestic or Household Robots) หุํนยนต์
เพ่ือการแพทย์ (Medical Robots) และหุํนยนต์เพ่ือการเกษตร (Agricultural Robots) โดยแบํงเป็นระดับโลก
และระดับประเทศมีผลการศึกษาดังนี้ 

การวิเคราะห์ทรัพย์สินทางปัญญาในกลุํมอุตสาหกรรมหุํนยนต์ระดับโลก ได๎ส ารวจข๎อมูลระดับโลก
เกี่ยวกับสิทธิบัตรโดยใช๎เครื่องมือ คือ ฐานข๎อมูลสิทธิบัตร Questel ผลที่ได๎จากการสืบค๎นฐานข๎อมูลสิทธิบัตร 
ในชํวงระยะเวลา 20 ปี เริ่มตั้งแตํปี 2540 ถึงวันที่ด าเนินการสืบค๎น ณ วันที่ 2 สิงหาคม 2560 พบวํา จ านวนค า
ขอรับสิทธิบัตรที่เกี่ยวข๎องกับหุํนยนต์ทั้งหมด มีจ านวน 210,396 ฉบับ โดยแบํงเป็น หุํนยนต์เพ่ือใช๎งานใน
อุตสาหกรรม ( Industrial Robots) ร๎อยละ 32.99 หุํนยนต์เพ่ือใช๎งานในบ๎าน (Domestic or Household 
Robots) ร๎อยละ 3.38 หุํนยนต์เพ่ือการแพทย์ (Medical Robots) ร๎อยละ 5.39 หุํนยนต์เพ่ือการเกษตร 
(Agricultural Robots) ร๎อยละ 2.71 และอ่ืนๆ ร๎อยละ 55.54 ซึ่งพบวําผู๎ขอรับสิทธิบัตรที่มีจ านวนค าขอรับ
สิทธิบัตรสะสมมากที่สุด คือ บริษัท FANUC บริษัทสัญชาติญี่ปุุนซึ่งเป็นผู๎ผลิตหุํนยนต์ที่ใช๎ในอุตสาหกรรมยานยนต์



รายงานการวเิคราะหแ์นวโนม๎เทคโนโลยแีละอตุสาหกรรม 
อตุสาหกรรมหุนํยนต ์

 
 

 
 

 สถาบนัทรพัยส์นิทางปญัญาแหงํจฬุาลงกรณ์มหาวทิยาลยั จ 

และอุตสาหกรรมอิเล็กทรอนิกส์ ล าดับรองลงมา คือ บริษัท INTUITIVE SURGICAL บริษัทสัญชาติอเมริกันที่เป็น
ผู๎พัฒนาระบบผําตัดทีมี่ชื่อวํา Da Vinci Surgical System ซึ่งเป็นหุํนยนต์ทางการแพทย์ที่ใช๎ในการผําตัดที่มีชื่อเสียง
อยํางมากในวงการแพทย์ สํวนล าดับถัดไป คือ บริษัท SAMSUNG ELECTRONICS บริษัท MITSUBISHI ELECTRIC 
และบริษัท PANASONIC 

การวิเคราะห์ทรัพย์สินทางปัญญาในกลุํมอุตสาหกรรมหุํนยนต์ระดับประเทศ โดยสืบค๎นจาก
ฐานขอ๎มูลสิทธิบัตรกรมทรัพย์สินทางปัญญา กระทรวงพาณิชย์ ผลที่ได๎จากการสืบค๎นฐานข๎อมูลสิทธิบัตร พบวํา 
จ านวนค าขอรับสิทธิบัตรในสํวนที่เกี่ยวข๎องกับหุํนยนต์ มีจ านวน 109 ฉบับ ในชํวงระยะเวลา 33 ปี เริ่มตั้งแตํปี 
2527 ถึงวันที่ 2 สิงหาคม 2560 โดยมีค าขอรับสิทธิบัตรที่เกี่ยวข๎องกับหุํนยนต์ (robots) สะสมที่เป็นของคนไทย 
ร๎อยละ 50 และเป็นของตํางชาติ ร๎อยละ 50 ซึ่งเป็นค าขอรับสิทธิบัตรของคนไทยและตํางชาติมีสัดสํวนที่เทํากัน 
คือ สัดสํวนร๎อยละ 50 ประเทศที่ยื่นขอรับความค๎ุมครองมากที่สุด คือ ประเทศญี่ปุุนสัดสํวนร๎อยละ 31 และ
รองลงมา คือ อเมริกา (ร๎อยละ 6) บริษัทที่จ านวนค าขอรับสิทธิบัตรสูงสุด ได๎แกํ บริษัท Kabushiki Kaisha 
Yaskawa Denki (ประเทศญี่ปุุน) และบริษัท Kawasaki Jukogyo Kabushiki Kaisha (ประเทศญี่ปุุน) 

 
เทคโนโลยีที่เหมาะสมตํอการพัฒนาเพื่อเพิ่มขีดความสามารถในการแขํงขันของกลุํมอุตสาหกรรม

หุํนยนต์และระบบอัตโนมัติ ได๎แกํ  
1. หุํนยนต์เพ่ืออุตสาหกรรมเฉพาะสํวน เชํน แขนกล หุํนยนต์เพ่ือทดแทนแรงงานในอุตสาหกรรม

เบา 
2. หุํนยนต์เพื่อการแพทย์พ้ืนฐาน เชํน หุํนยนต์ที่ใช๎ในการดูแลผู๎ปุวยทุพลภาพ  
3. หุํนยนต์เพื่อการบริการสํวนบุคคล ขนาดเล็กเพ่ือใช๎งานในบ๎าน หรือเพ่ือใช๎บริการในอุตสาหกรรม

บริการ รวมถึงหุํนยนต์เพ่ือการบริการสาธารณะประโยชน์ในการชํวยเหลือหรือแก๎ไขปัญหา
สถานการณ์ท่ีเกิดจาก ภัยธรรมชาติ ภัยมนุษย์ 

4. หุํนยนต์เพื่อการเกษตร การตํอยอดงานด๎านหุํนยนต์เพ่ือการเกษตรที่เหมาะสมนั้นควรสามารถใช๎
งานหรือประยุกต์ใช๎ได๎ตั้งแตํเริ่มต๎นการเพาะปลูก ดูแล และเก็บเกี่ยวผลผลิต 

5. การพัฒนาด๎านชิ้นสํวน อุปกรณ์ และวัสดุศาสตร์ ที่ใช๎ในระบบหุํนยนต์ เพ่ือลดพ่ึงพาการน าเข๎า
ชิ้นสํวนจากตํางประเทศ เชํน เซนเซอร์ หรือวัสดุพิเศษบางชนิด ซึ่งท าให๎ต๎นทุนในการวิจัยและ
พัฒนา รวมถึงการตํอยอดเพ่ือใช๎ในเชิงพาณิชย์สูงขึ้น 
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บทที ่1 

ภาพรวมอตุสาหกรรมหุนํยนต์ (Robotics Industry) 
 

ปัจจุบันหุํนยนต์ (Robot) ถูกน ามาใช๎ในอุตสาหกรรมทั้งในการผลิต และการบริการตํางๆ จ านวนมาก 
ท าให๎อุตสาหกรรมหุํนยนต์เติบโตขึ้นอยํางตํอเนื่อง จากข๎อมูลตลาดอุตสาหกรรมหุํนยนต์ของ Allied Market 
Research ได๎มีการคาดการณ์วําตลาดอุตสาหกรรมหุํนยนต์จะเติบโตประมาณร๎อยละ 5.4 จากปี 2013 -2020 
โดยมีขนาดตลาด 41.2 พันล๎านเหรียญสหรัฐฯ 

 
รปูที ่1.1 การคาดการณต์ลาดอตุสาหกรรมหุนํยนต์ทัว่โลก ป ี2013-2020 

 
ที่มา: Allied Market Research, Industrial Robotics Market by Types (Articulated, Cartesian, 
SCARA, Cylindrical) and Function (Soldering and Welding, Materials Handling, Assembling & 
Disassembling, Painting and Dispensing, Milling, Cutting and Processing) - Global Opportunity 
Analysis and Industry Forecast, 2013 – 2020. 
 

The Boston Consulting Group ได๎มีการคาดการณ์วําในปี 2568 (2025) จะมีการติดตั้งหุํนยนต์ขั้น
สูงในอุตสาหกรรมการผลิตสูงถึงร๎อยละ 10-30 ทั้งนี้ขึ้นอยูํกับความสามารถของหุํนยนต์ในต าแหนํงที่ท าแทน
แรงงาน ซึ่งคาดวําการใช๎หุํนยนต์ในการผลิต และการสนับสนุนจากมาตรการอ่ืนๆ เชํน แนวทางการผลิตแบบ
ลีน และการบริหารจัดการซัพพลายที่ดีข้ึน จะสํงผลให๎คําใช๎จํายด๎านแรงงานลดลงร๎อยละ 16 อยํางไรก็ตามการ
ยอมรับการใช๎หุํนยนต์ขั้นสูงในแตํละอุตสาหกรรมจะมีความแตกตํางกันอยํางมาก ขึ้นอยูํกับความสามารถใน
การลดต๎นทุนในการจ๎างแรงงานเมื่อเทียบกับการติดตั้งระบบอัตโนมัติเป็นหลัก นอกจากนั้นยังมีปัจจัยอ่ืนๆ 
เชํน กฎหมายแรงงาน วัฒนธรรมการให๎เครื่องจักรทดแทนแรงงานมนุษย์ สภาพการลงทุนในประเทศและ
ตํางประเทศ รวมถึงอายุและระดับทักษะความสามารถของแรงงานที่จะใช๎เทคโนโลยีด๎วยเชํนกัน 
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อุตสาหกรรมการผลิตที่มีแนวโน๎มจะยอมรับการน าระบบอัตโนมัติมาใช๎สํวนใหญํเป็นอุตสาหกรรมที่มี
ต๎นทุนแรงงานสูง เชํน อุตสาหกรรมผลิตภัณฑ์เคมี ซึ่งมีต๎นทุนประมาณ 15% อุตสาหกรรมอาหารและเหล็ก มี
ต๎นทุนแรงงานที่ประมาณ 30% ก็จะมีแนวโน๎มยอมรับเทคโนโลยีได๎งํายขึ้น ดังรูป 1.2 

 
รูปที่ 1.2 อุตสาหกรรมมแีนวโน๎มที่จะได๎รับประโยชน์จากหุํนยนต์เนื่องจากคําแรงสูงและงานที่สามารถท างาน
ได๎อัตโนมัติ 

 
ที่มา: The Boston Consulting Group, “The Forces Behind the Robotics Takeoff”, P.13. 
 
1.1 นยิาม การแบงํประเภทหุนํยนต ์และการแบํงอุตสาหกรรมหุนํยนต ์(Definition, Type of Robotics) 
 1.1.1 ค านยิาม (Definition) 
 หุํนยนต์ (Robot) เป็นเครื่องจักรกลที่ท างานควบคุมโดยอัตโนมัติ โดยมีลักษณะโครงสร๎างและการ
ท างานคล๎ายมนุษย์ และสามารถท างานซ้ าๆ และซับซ๎อนได๎ดี รวมถึงสามารถท างานที่มีความยากที่มนุษย์ไมํ
สามารถท าได๎ เชํน งานส ารวจในทะเลลึก หรือในที่คับแคบ ซึ่งเป็นการรวมศาสตร์ทางวิศวกรรม ตั้งแตํ
วิศวกรรมเครื่องกล วิศวกรรมไฟฟูา วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส์ วิศวกรรมคอมพิวเตอร์ และวิศวกรรมซอฟต์แวร์
เข๎าด๎วยกันเพือ่สร๎างหุํนยนต์ 
 ในอดีตหุํนยนต์เป็นเพียงแรงบันดาลใจของมนุษย์ที่ต๎องการได๎อุปกรณ์ เครื่องมือ หรือเครื่องจักร เพ่ือ
มาชํวยในการท างานที่ยากล าบากที่มนุษย์ไมํสามารถท าได๎ ในปี 1920 Karel Capek นักแตํงบทละครเวทีชาว
เช็ก (Czech) ได๎แตํงเรื่อง Rassum’s Universal Robots ซึ่งมีเนื้อหาเป็นจินตนการของมนุษย์ในการประดิษฐ์
คิดค๎นหาอุปกรณ์มาท างานแทนมนุษย์ เรียกวํา “Robota” ซึ่งในภาษาเช็กแปลวํา การท างานเหมือนทาส จึง
เป็นที่มาของค าวํา Robot ในภาษาอังกฤษ 
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ในปัจจุบันหุํนยนต์  (Robot) เข๎ามามีบทบาทในชีวิตประจ าวันของมนุษย์มากขึ้น ไมํวําจะใน
กระบวนการผลิตในอุตสาหกรรมขนาดใหญํ หรือการบริการเล็กน๎อยในธุรกิจขนาดกลางและขนาดเล็ก หรือ
แม๎แตํในบ๎านเรือน ได๎มีหนํวยงานหรือองค์กรตํางๆ ให๎ค านิยามของหุํนยนต์ไว๎ในบทบาทตํางๆ ดังแสดงใน
ตารางที่ 1.1 

 
ตารางที ่1.1 แสดงค านยิาม “หุนํยนต”์ จากหนวํยงานหรือองคก์ร 

หนวํยงาน/สถาบนั/องคก์ร ค านยิาม ค านยิาม 
ISO 8373:2012 An automatically controlled, 

reprogrammable, 
multipurpose manipulator 
programmable in three or 
more axes, which can be 
either fixed in place or 
mobile for use in industrial 
automation applications 

เครื่องจักรที่ถูกควบคุมโดย
อัตโนมัติ สามารถเขียนโปรแกรม
ใหมํได๎ ใช๎งานได๎หลาย
วัตถุประสงค์ โปรแกรมการ
เคลื่อนที่ต๎องสามารถเคลื่อนที่ได๎
อยํางน๎อย 3 แกนหรือมากกวํา ซึ่ง
อาจจะถูกยึดติดกับสถานที่ใดที่
หนึ่ง หรือสามารถย๎ายหรือ
เคลื่อนที่เพ่ือใช๎ในอุตสาหกรรมได๎ 

Oxford American Dictionary A machine capable of 
carrying out a complex series 
of actions automatically, 
especially one programmed 
by a computer 

เครื่องมือที่สามารถด าเนินการ
ตํางๆ ที่ซับซ๎อนโดยอัตโนมัติ  
โดยโปรแกรมด๎วยคอมพิวเตอร์ 

Merriam-Webster Dictionary 1. A machine that looks and 
acts like a human being.  
2. An efficient but insensitive 
person.  
3. A device that 
automatically performs 
repetitive tasks. 
4. Something guided by 
automatic controls. 

1. เครื่องมือที่มีลักษณะและท างาน
คล๎ายมนุษย์ 
2. มีประสิทธิภาพแตํไมํมีความรู๎สึก
เหมือนคน 
3. อุปกรณ์ที่สามารถท างานได๎
อัตโนมัติแบบซ้ าๆ กัน 
4. การควบคุมหรือสั่งการโดย
อัตโนมัติ 
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หนวํยงาน/สถาบนั/องคก์ร ค านยิาม ค านยิาม 
Robot Institute of America 
(RIA) 

A reprogrammable, 
multifunctional manipulator 
designed to move material, 
parts, tools, or specialized 
devices through various 
programmed functions for 
the performance of a variety 
of tasks. 

เครื่องจักรที่ถูกออกแบบให๎
สามารถท างานได๎หลากหลาย
หน๎าที่ เพ่ือใช๎เคลื่อนย๎ายวัสดุ 
ชิ้นสํวน เครื่องมือ หรืออุปกรณ์
พิเศษ ผํานโปรแกรมควบคุมการ
ท างานทีห่ลากหลายอยํางมี
ประสิทธิภาพ 

ที่มา: รวบรวมโดยผู๎วิจัย 
 

1.1.2 การแบงํประเภทหุนํยนต ์(Type of Robotics) 
การแบํงประเภทของหุํนยนต์สามารถแบํงได๎หลายลักษณะ เชํน แบํงประเภทตามการใช๎งาน แบํง

ประเภทตามการเคลื่อนที่ แบํงประเภทตามการควบคุมการเคลื่อนที่ แบํงประเภทตามกลไกหรือโครงสร๎าง 
และแบํงตามรูปรํางลักษณะภายนอก เป็นต๎น 
(ท่ีมา: บุญธรรม ภัทราจารุกุล. “หุํนยนต์เพื่ออุตสาหกรรม” และสารานุกรมไทยส าหรับเยาวชน) 

1. การแบงํตามการใชง๎าน (Applications) 
ความก๎าวหน๎าทางเทคโนโลยีในปัจจุบัน ท าให๎หุํนยนต์สามารถท างานที่มนุษย์ไมํสามารถเข๎าถึงได๎

ในหลายๆ สํวน ซึ่งสามารถแบํงประเภทของหุํนยนต์ตามการใช๎งาน เชํน หุํนยนต์เพ่ือใช๎งานใน
อุตสาหกรรม (Industrial Robots) หุํนยนต์เพ่ือใช๎งานในบ๎าน (Domestic or Household Robots) 
หุํนยนต์เพ่ือการแพทย์ (Medical Robots) หุํนยนต์เพ่ือการบริการ (Service Robots) หุํนยนต์ทาง
การทหาร (Military Robots) หุํนยนต์เพ่ือความบันเทิง (Entertainment Robots) และหุํนยนต์อวกาศ 
(Space Robots) เป็นต๎น 

2. การแบงํประเภทตามการเคลือ่นที ่ 
การแบํงประเภทหุํนยนต์ตามการเคลื่อนที่ สามารถแบํงได๎ 2 แบบ คือ (1) หุํนยนต์ที่ติดตั้งอยูํกับ

ที่ (Fixed Robots) คือ หุํนยนต์ที่ใช๎งานในอุตสาหกรรมซึ่งหุํนยนต์จะถูกติดตั้งอยูํกับที่ และเคลื่อนไหว
ได๎เฉพาะแขนกล เชํน หุํนยนต์ที่ใช๎ในการหยิบจับ การเชื่อม การพํนสี เป็นต๎น และ (2) หุํนยนต์เคลื่อนที่
ได๎ (Mobile Robots) คือหุํนยนต์ที่สามารถเคลื่อนที่ไปตามต าแหนํงตํางๆ ได๎ ตามโปรแกรมที่บันทึกไว๎
ให๎กับหุํนยนต์ ตามลักษณะการใช๎งาน เชํน หุํนยนต์กู๎ภัย หุํนยนต์ส ารวจดวงจันทร์ 
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3. การแบงํประเภทตามการควบคุมการเคลือ่นที ่(Motion Control) 
การแบํงตามการควบคุมการเคลื่อนที่ สามารถแบํงได๎ 2 แบบ คือ ชนิดการควบคุมแบบเซอร์โว 

ซึ่งจะท าให๎การควบคุมมีความยืดหยุํน และความแมํนย าในการก าหนดต าแหนํงในการท างาน และแบบ
ไมํใช๎เซอร์โว เป็นการควบคุมต าแหนํงทางกล 

4. การแบงํประเภทตามกลไกหรอืโครงสร๎าง (Mechanical structure) สามารถแบํงได๎ดังนี้ 
(1) หุํนยนต์ข๎อตํอ (Articulated Robot หรือ Joint-Arm Coordinated Robot) เป็น

หุํนยนต์ที่ประกอบด๎วยรอยตํอหมุน การท างานของจุดตํอตํางๆ จะคล๎ายกับการท างาน
ของมนุษย์ โดยจุดตํอตํางๆ ได๎แกํ เอว (Waist) ไหลํ (Shoulder) ข๎อศอก (Elbow) และ
ข๎อมือ (Wrist) สํวนใหญํใช๎ในโรงงานอุตสาหกรรม เพราะมีความแข็งแรงและความ
ยืดหยุํนในการท างาน แตํมีคําใช๎จํายในการผลิตสูง และมีระบบการควบคุมที่ซับซ๎อน 

(2) หุํนยนต์สการํา (Scara Robot) เป็นหุํนยนต์ที่มีแขนกลที่แกนหมุนขนานกัน 2 แกน ใช๎
ในงานหยิบจับและวางวัตถุ งานประกอบชิ้นสํวน และงานเครื่องมือกล 

(3) หุํนยนต์คาร์ทีเซียน (Cartesian Coordinated Robot) เป็นหุํนยนต์ที่มีการเคลื่อนที่เป็น
แนวเส๎นตรงทั้ง 3 แกน เชํน เครนในโรงงานอุตสาหกรรม 

(4) หุํนยนต์ทรงกระบอก (Cylindrical Coordinated Robot) เป็นหุํนยนต์ที่มีรอยตํอ 2 
รอยตํอเป็นแบบเลื่อน และ 1 รอยตํอเป็นแบบหมุน ท าให๎มีพ้ืนที่การท างานในลักษณะ
เป็นทรงกระบอก นิยมใช๎ในงานประกอบชิ้นสํวน และงานเชื่อมจุด 

(5) หุํนยนต์ทรงกลม (Spherical Coordinated Robot หรือ Polar Coordinate Robot) 
เป็นหุํนยนต์ที่มีรอยตํอ 2 รอย ตํอแบบหมุน และตํอแบบเลื่อน ท าให๎แขนของหุํนยนต์มี
พ้ืนที่การท างานที่มีลักษณะเป็นทรงกลม ใช๎ในงานจับยก งานเชื่อมไฟฟูา และเชื่อมแก๏ส 
เป็นต๎น 

(6) หุํนยนต์แบบคูํขนาน (Parallel Robot หรือ Delta Robot หรือ Stewart Platform) 
หุํนยนต์แบบคูํขนานจะเป็นแบบโซํกลไกแบบปิด ประกอบด๎วยฐานที่เป็นแผํนตัว
ขับเคลื่อนแบบแกนตํอเลื่อนจ านวน 6 ตัว ผํานข๎อตํอยูนิเวอร์แซล (Universal Joint) ซึ่ง
ก๎านตํอจะรับรู๎เพียงการกดอัดหรือการยืดตัว ท าให๎ก าหนดต าแหนํงได๎แมํนย าขึ้น สํวน
ใหญํใช๎ในการบรรจุภัณฑ์ในโรงงานทางการแพทย์ และยา 

(7) อ่ืนๆ (Others) ที่ไมํสามารถจ าแนกได๎ (Not Classified) 
ที่มา: สารานุกรมไทยส าหรับเยาวชน โดยพระราชประสงค์ในพระบาทสมเด็จพระเจ๎าอยูํหัวรัชกาลที่ 9. เลํมที่ 
36 เรื่องท่ี 6 หุํนยนต์. และ http://www.robotinvestment.eu/pdf/WR-2014-Chapter-1-2.pdf 
 
 

http://www.robotinvestment.eu/pdf/WR-2014-Chapter-1-2.pdf
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5. การแบงํประเภทตามรูปราํงลกัษณะภายนอก 
การแบํงประเภทหุํนยนต์ตามลักษณะรูปรํางภายนอกมีชื่อเรียกเฉพาะตํางๆ ได๎แกํ (1) หุํนยนต์ฮิว

แมนนอยด์ (Humanoid Robot) เป็นหุํนยนต์ที่มีลักษณะเหมือนกับมนุษย์ (2) หุํนยนต์แอ็คทรอยด์ 
(Actroid) เป็นหุํนยนต์ที่เลียนแบบพฤติกรรมมนุษย์ เชํน กระพริบตา (3) หุํนยนต์นาโน (Nanorobot) 
เป็นหุํนยนต์ขนาดเล็กมาก ขนาดประมาณ 0.5-3 ไมครอน และ (4) หุํนยนต์ไซบอร์ก (Cyborg) เป็น
หุํนยนต์ที่เชื่อมตํอกับสิ่งมีชีวิต  

6. การแบงํประเภทหุํนยนตเ์พื่ออุตสาหกรรม 
นอกจากการแบํงประเภทหุํนยนต์ตามรูปแบบตํางๆ ที่กลําวข๎างต๎นแล๎วนั้น ยังสามารถแบํง

ประเภทหุํนยนต์เพ่ือการใช๎งานในอุตสาหกรรม ซึ่งความก๎าวหน๎าทางเทคโนโลยี ท าให๎หุํนยนต์ถู ก
น าไปใช๎งานในอุตสาหกรรมอ่ืนๆ อยํางแพรํหลาย เพ่ือเพ่ิมประสิทธิภาพในการท างาน รวมถึงท างาน
เสี่ยงอันตราย ซึ่งการแบํงหุํนยนต์เพ่ือใช๎ในอุตสาหกรรม สามารถแบํงได๎ตามอุตสาหกรรมที่มีการแบํง
ประเภทจาก ISIC Rev. 4 เชํน อุตสาหกรรมการเกษตร อุตสาหกรรมเหมืองแรํ อุตสาหกรรมการผลิต 
ซึ่งได๎แกํ อาหาร เครื่องดื่มและผลิตภัณฑ์ยาสูบ ยางและผลิตภัณฑ์จากยาง อุตสาหกรรมอิเล็กทรอนิกส์ 
อุตสาหกรรมยานยนต์ เป็นต๎น ตามตารางท่ี 1.2 และภาคผนวก 5 

 
1.1.3 การแบํงประเภทอุตสาหกรรมหุํนยนต์ 
จากการแบํงประเภทหุํนยนต์ตามการจ าแนกแบบตํางๆ สามารถแบํงอุตสาหกรรมหุํนยนต์ เป็น 2 

อุตสาหกรรมกรรมใหญํๆ คือ หุํนยนต์เพ่ืออุตสาหกรรม ( Industrial Robots) และหุํนยนต์เพ่ือการบริการ 
(Service Robots)  

หุํนยนต์เพื่ออุตสาหกรรม (Industrial Robots) 
หุํนยนต์จะถูกน าไปใช๎งานในอุตสาหกรรมตํางๆ มากน๎อย ขึ้นอยูํกับปัจจัยหลายๆ ด๎าน เชํน ระดับความ

ยากของงานที่แรงงานถูกแทนที่ด๎วยหุํนยนต์ ความแตกตํางด๎านต๎นทุนด๎านแรงงาน ประสิทธิภาพในการท างาน 
ซึ่งอุตสาหกรรมหลักๆ ที่มีการน าหุํนยนต์ไปใช๎ ได๎แกํ อุตสาหกรรมการเกษตร อุตสาหกรรมเหมืองแรํ 
อุตสาหกรรมการผลิต ซึ่งได๎แกํ อาหาร เครื่องดื่มและผลิตภัณฑ์ยาสูบ ยางและผลิตภัณฑ์จากยาง อุตสาหกรรม
อิเล็กทรอนิกส์ อุตสาหกรรมยานยนต์ เป็นต๎น 
  



รายงานการวเิคราะหแ์นวโนม๎เทคโนโลยแีละอตุสาหกรรม 
อตุสาหกรรมหุนํยนต ์
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ตารางที่ 1.2 แสดงการแบํงประเภทอุตสาหกรรมตาม ISIC Rev.4  
กลุมํ 

(Section) 
หมวด 

(Divisions) 
ค าอธบิาย (Description) 

A 01-03 เกษตรกรรม การปุาไม๎ และการประมง (Agriculture, Forestry and fishing) 
B 05-09 การท าเหมืองแรํและเหมืองหิน (Mining and quarrying) 
C 10-33 การผลิต (Manufacturing) 
D 35 ไฟฟูา ก๏าซ ไอน้ า และระบบปรับอากาศ (Electricity, gas, steam and air 

conditioning supply) 
E 36-39 การจัดหาน้ า การจัดการ และการบ าบัดน้ าเสีย ของเสีย และสิ่งปฏิกูล (Water 

supply; sewerage, waste management and remediation activities) 
F 41-43 การกํอสร๎าง (Construction) 
G 45-47 การขายสํงและการขายปลีก การซํอมยานยนต์และจักรยานยนต์ (Wholesale 

and retail trade; repair of motor vehicles and motorcycles) 
H 49-53 การขนสํงและสถานที่เก็บสินค๎า (Transportation and storage) 
I 55-56 ที่พักแรมและบริการด๎านอาหาร (Accommodation and food service 

activities) 
J 58-63 ข๎อมูลขําวสารและการสื่อสาร (Information and communication) 
K 64-66 กิจกรรมทางการเงินและการประกันภัย (Financial and insurance activities) 
L 68 กิจกรรมอสังหาริมทรัพย์ (Real estate activities) 
M 69-75 กิจกรรมทางวิชาชีพ วิทยาศาสตร์ และเทคนิค (Professional, scientific and 

technical activities) 
N 77-82 กิจกรรมการบริหาร และการบริการสนับสนุน (Administrative and support 

service activities) 
O 84 การบริหารราชการ การปูองกันประเทศ และการประกันสังคมภาคบังคับ 

(Public administration and defense; compulsory social security) 
P 85 การศึกษา (Education) 
Q 86-88 กิจกรรมด๎านสุขภาพและงานสังคมสงเคราะห์ (Human health and social 

work activities) 
R 90-93 ศิลปะ ความบันเทิง และนันทนาการ (Arts, entertainment and recreation) 
S 94–96 กิจกรรมบริการด๎านอ่ืนๆ (Other service activities) 



รายงานการวเิคราะหแ์นวโนม๎เทคโนโลยแีละอตุสาหกรรม 
อตุสาหกรรมหุนํยนต ์
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กลุมํ 
(Section) 

หมวด 
(Divisions) 

ค าอธบิาย (Description) 

T 97–98 กิจกรรมการผลิตสินค๎าและบริการที่ท าขึ้นเองเพื่อใช๎ในครัวเรือน ซึ่งไมํสามารถ
จ าแนกกิจกรรมได๎อยํางชัดเจน (Activities of households as employers; 
undifferentiated goods- and services-producing activities of 
households for own use) 

U 99 กิจกรรมขององค์การระหวํางประเทศและภาคีสมาชิก (Activities of 
extraterritorial organizations and bodies) 

ที่มา: United Nations Statistics Division. “ISIC Rev.4”. เข๎าถึงได๎จาก 
https://unstats.un.org/unsd/cr/registry/isic-4.asp 
และธนาคารแหํงประเทศไทย เข๎าถึงได๎จาก 
https://www.bot.or.th/Thai/Statistics/DataManagementSystem/ReportDoc/DataSetFIFM/Stand
ardCodeLib/ISIC-
BOT%20Code%20Rev%204%20add%20mark%20SME_551225(%E0%B9%80%E0%B8%9C%E0
%B8%A2%E0%B9%81%E0%B8%9E%E0%B8%A3%E0%B9%88).xls 
 

ซึ่งอุตสาหกรรมที่มีแนวโน๎มจะเป็นผู๎น าในการยอมรับการน าหุํนยนต์ไปใช๎ในอุตสาหกรรมได๎มาก ได๎แกํ 
อุตสาหกรรมผลิตภัณฑ์คอมพิวเตอร์และผลิตภัณฑ์อิเล็กทรอนิกส์ อุตสาหกรรมชิ้นสํวน และสํวนประกอบ
อิเล็กทรอนิกส์ อุตสาหกรรมขนสํง และอุตสาหกรรมเครื่องจักรกล เป็นต๎น 
 
  

https://unstats.un.org/unsd/cr/registry/isic-4.asp
https://www.bot.or.th/Thai/Statistics/DataManagementSystem/ReportDoc/DataSetFIFM/StandardCodeLib/ISIC-BOT%20Code%20Rev%204%20add%20mark%20SME_551225(%E0%B9%80%E0%B8%9C%E0%B8%A2%E0%B9%81%E0%B8%9E%E0%B8%A3%E0%B9%88).xls
https://www.bot.or.th/Thai/Statistics/DataManagementSystem/ReportDoc/DataSetFIFM/StandardCodeLib/ISIC-BOT%20Code%20Rev%204%20add%20mark%20SME_551225(%E0%B9%80%E0%B8%9C%E0%B8%A2%E0%B9%81%E0%B8%9E%E0%B8%A3%E0%B9%88).xls
https://www.bot.or.th/Thai/Statistics/DataManagementSystem/ReportDoc/DataSetFIFM/StandardCodeLib/ISIC-BOT%20Code%20Rev%204%20add%20mark%20SME_551225(%E0%B9%80%E0%B8%9C%E0%B8%A2%E0%B9%81%E0%B8%9E%E0%B8%A3%E0%B9%88).xls
https://www.bot.or.th/Thai/Statistics/DataManagementSystem/ReportDoc/DataSetFIFM/StandardCodeLib/ISIC-BOT%20Code%20Rev%204%20add%20mark%20SME_551225(%E0%B9%80%E0%B8%9C%E0%B8%A2%E0%B9%81%E0%B8%9E%E0%B8%A3%E0%B9%88).xls


รายงานการวเิคราะหแ์นวโนม๎เทคโนโลยแีละอตุสาหกรรม 
อตุสาหกรรมหุนํยนต ์
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รปูที ่1.3 อุตสาหกรรมทีจ่ะเปน็ผูน๎ าในการยอมรับการน าหุนํยนตไ์ปใชใ๎นอตุสาหกรรม 

 
ที่มา: The Boston Consulting Group, “The Forces Behind the Robotics Takeoff”, P.15. เข๎าถึงได๎
จาก https://circabc.europa.eu/sd/a/b3067f4e-ea5e-4864-9693-
0645e5cbc053/BCG_The_Robotics_Revolution_Sep_2015_tcm80-197133.pdf 

 
หุํนยนต์เพื่อการบริการ (Service Robots)   
การแบํงหุํนยนต์เพ่ือการบริการ United Nations Economic Commission of Europe (UNECE) 

และ International Federation of Robotics (IFR) ได๎แบํงประเภทหุํนยนต์เพ่ือการบริการไว๎ตามตารางที่ 1.3 
และ 1.4 รายละเอียดประเภทของหุํนยนต์เพ่ือการบริการ (Service Robots) ส าหรับสํวนบุคคลหรือใช๎งานใน
บ๎าน (Personal/Domestic Use) และประเภทของหุํนยนต์เพ่ือการบริการ (Service Robots) ส าหรับมือ
อาชีพ (Professional Use) (รายละเอียดในภาคผนวก 6) 
 
  

https://circabc.europa.eu/sd/a/b3067f4e-ea5e-4864-9693-0645e5cbc053/BCG_The_Robotics_Revolution_Sep_2015_tcm80-197133.pdf
https://circabc.europa.eu/sd/a/b3067f4e-ea5e-4864-9693-0645e5cbc053/BCG_The_Robotics_Revolution_Sep_2015_tcm80-197133.pdf


รายงานการวเิคราะหแ์นวโนม๎เทคโนโลยแีละอตุสาหกรรม 
อตุสาหกรรมหุนํยนต ์
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ตารางที่ 1.3 แสดงประเภทของหุํนยนต์เพื่อการบริการ (Service Robots) ส าหรับสํวนบุคคลหรือใช๎งานใน
บ๎าน (Personal/Domestic Use) 
Section I Type of Robots: Service robots for personal/domestic use 

1-6 Robots for domestic tasks หุํนยนต์ใช๎งานในบ๎าน 
7-10 Entertainment robots หุํนยนต์เพื่อความบันเทิง 
11-13 Elderly and handicap assistance หุํนยนต์ชํวยเหลือผู๎สูงอายุและคนพิการ 
14 Personal transportation (AGV for 

persons) 
การขนสํงสํวนบุคคล 

15 Home security and surveillance การรักษาความปลอดภัย และการเฝูาระวังในบ๎าน 
16 Other Personal/ domestic robots หุํนยนต์สํวนบุคคลหรือใช๎งานในบ๎านอื่นๆ 
ที่มา: Robotics Coordination Action for Europe: RockEU, “Market study on European robotics” 
2013-2016, P.5 เข๎าถึงได๎จาก https://www.eu-
robotics.net/cms/upload/downloads/Rockeu1/RockEU_Deliverable_D3.1.1.pdf 
 
ตารางที ่1.4 แสดงประเภทของหุนํยนตเ์พือ่การบรกิาร (Service Robots) ส าหรบัมืออาชีพ (Professional 
Use) 
Section II Type of Robots: Service robots for professional use 

17-23 Field robotics หุํนยนต์ภาคสนาม 
24-28 Professional cleaning หุํนยนต์ท าความสะอาด 
29-31 Inspection and maintenance 

systems 
หุํนยนต์ระบบตรวจสอบและบ ารุงรักษา 

32-35 Construction and demolition หุํนยนต์ส าหรับการกํอสร๎างและรื้อถอน 
36-39 Logistic system หุํนยนต์ส าหรับการขนสํง 
40-43 Medical robotics หุํนยนต์การแพทย์ 
44-46 Rescue & security application หุํนยนต์ชํวยเหลือและความปลอดภัย 
47-50 Defense application หุํนยนต์เพื่อการปูองกัน 
51 Underwater system หุํนยนต์ส าหรับระบบใต๎น้ า 
52 Powered Human Exoskeletons หุํนยนต์ที่ให๎มนุษย์สวมใสํ 
53 Mobile Platforms in general use ระบบปฏิบัติการบนโทรศัพท์มือถือ 
   

https://www.eu-robotics.net/cms/upload/downloads/Rockeu1/RockEU_Deliverable_D3.1.1.pdf
https://www.eu-robotics.net/cms/upload/downloads/Rockeu1/RockEU_Deliverable_D3.1.1.pdf


รายงานการวเิคราะหแ์นวโนม๎เทคโนโลยแีละอตุสาหกรรม 
อตุสาหกรรมหุนํยนต ์
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Section II Type of Robots: Service robots for professional use 
54-58 Public relation robots and joy 

rides 
หุํนยนต์เพื่อการประชาสัมพันธ์ 

59 Other professional service robot 
not specified above 

หุํนยนต์บริการอื่นๆ นอกเหนือจากข๎างต๎น 

ที่มา: Robotics Coordination Action for Europe: RockEU, “Market study on European robotics” 
2013-2016, P.6 เข๎าถึงได๎จาก https://www.eu-
robotics.net/cms/upload/downloads/Rockeu1/RockEU_Deliverable_D3.1.1.pdf 
 

1.1.4 นิยามและการแบํงอุตสาหกรรมของประเทศไทย 
จากแนวคิดการเปลี่ยนแปลงโครงสร๎างเศรษฐกิจของประเทศไทยจากเดิมที่ขับเคลื่อนด๎วยการพัฒนา

ประสิทธิภาพในการผลิตภาคอุตสาหกรรม ไปสูํเศรษฐกิจที่ขับเคลื่อนด๎วยเทคโนโลยีและนวัตกรรมตาม โมเดล
ประเทศไทย 4.0 (Thailand 4.0) นั้น จะประกอบด๎วยกลไกในการขับเคลื่อนความมั่นคั่ง (Engines of 
Growth) 3 กลไก ได๎แกํ กลไกการขับเคลื่อนด๎วยนวัตกรรม กลไกการขับเคลื่อนด๎วยการสร๎างการมีสํวนรํวม 
และกลไกการขับเคลื่อนที่เป็นมิตรกับสิ่งแวดล๎อม ซึ่งสามารถแปลงเป็นความได๎เปรียบเชิงเปรียบเทียบของ
ประเทศที่มีอยูํ 2 ด๎าน คือ ความหลากหลายเชิงชีวภาพ และความหลากหลายเชิงวัฒนธรรม ให๎เป็นความ
ได๎เปรียบในด๎านการแขํงขัน ด๎วยความคิดสร๎างสรรค์ นวัตกรรม การวิจัยและพัฒนา เทคโนโลยี รวมถึงการ
บริหารจัดการ โดยการปรับโครงสร๎างจากกลุํมอุตสาหกรรมดั้งเดิมสูํกลุํมอุตสาหกรรมที่มีมูลคําและความ
ซับซ๎อนสูง ซึ่งขับเคลื่อนด๎วย 5 กลุํมเทคโนโลยีและนวัตกรรม ได๎แกํ กลุํมอาหาร เกษตรและเทคโนโลยีชีวภาพ 
กลุํมสาธารณสุข สุขภาพและเทคโนโลยีทางการแพทย์ กลุํมเครื่องมืออุปกรณ์อัจฉริยะ หุํ นยนต์และระบบ
เครื่องกลที่ใช๎ระบบอิเล็กทรอนิกส์ควบคุม กลุํมดิจิทัล เทคโนโลยีอินเทอร์เน็ตเชื่อมตํออุปกรณ์ ปัญญาประดิษฐ์
และเทคโนโลยีสมองกลฝังตัว และกลุํมอุตสาหกรรมสร๎างสรรค์ ทุนวัฒนธรรมและบริการที่มีมูลคําสูง   
 
  

https://www.eu-robotics.net/cms/upload/downloads/Rockeu1/RockEU_Deliverable_D3.1.1.pdf
https://www.eu-robotics.net/cms/upload/downloads/Rockeu1/RockEU_Deliverable_D3.1.1.pdf


รายงานการวเิคราะหแ์นวโนม๎เทคโนโลยแีละอตุสาหกรรม 
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รูปที่ 1.4 แสดงความได๎เปรียบในการแขํงขันของประเทศไทย 

 
ที่มา: กระทรวงอุตสาหกรรม. “ยุทธศาสตร์การพัฒนาอุตสาหกรรมไทย 4.0 ระยะ 20 ปี (พ.ศ. 2560-2579)”. 
ตุลาคม 2559. เข๎าถึงได๎จาก 
http://www.oie.go.th/sites/default/files/attachments/industry_plan/thailandindustrialdevelop
mentstrategy4.0.pdf 

การปรับโครงสร๎างอุตสาหกรรมของประเทศไทยซึ่งเป็นกลไกหลักในการขับเคลื่อนเศรษฐกิจของ
ประเทศนั้น จ าเป็นต๎องมุํงเน๎นการพัฒนาอุตสาหกรรมที่มีการใช๎เทคโนโลยีขั้นสูงในการผลิต  และเป็น
อุตสาหกรรมที่มีการพัฒนาในด๎านความคิดสร๎างสรรค์ และนวัตกรรมตํางๆ จะเห็นได๎วํากลุํมอุตสาหกรรมของ
ประเทศไทยในปัจจุบันสามารถจ าแนกเป็นกลุํมใหญํได๎ 3 กลุํม ตามมูลคําทางเศรษฐกิจ และแนวโน๎มในการ
เติบโตในอนาคต ได๎แกํ กลุํมที่ 1 อุตสาหกรรมตํอยอดอุตสาหกรรมเดิมที่มีศักยภาพ (First S-Curve) กลุํมที่ 2 
อุตสาหกรรมอนาคต (New S-Curve) กลุํมที ่3 อุตสาหกรรมที่ควรปฏิรูป (2nd Wave S-Curve) 
 

รูปที่ 1.5 แสดงโครงสร๎างอุตสาหกรรมของประเทศไทย เพื่อสอดคล๎องกับโมเดลประเทศไทย 4.0  

 
ที่มา: กระทรวงอุตสาหกรรม. “ยุทธศาสตร์การพัฒนาอุตสาหกรรมไทย 4.0 ระยะ 20 ปี (พ.ศ. 2560- 
2579)”. ตุลาคม 2559. เข๎าถึงได๎จาก 
http://www.oie.go.th/sites/default/files/attachments/industry_plan/thailandindustrialdevelop
mentstrategy4.0.pdf 

http://www.oie.go.th/sites/default/files/attachments/industry_plan/thailandindustrialdevelopmentstrategy4.0.pdf
http://www.oie.go.th/sites/default/files/attachments/industry_plan/thailandindustrialdevelopmentstrategy4.0.pdf
http://www.oie.go.th/sites/default/files/attachments/industry_plan/thailandindustrialdevelopmentstrategy4.0.pdf
http://www.oie.go.th/sites/default/files/attachments/industry_plan/thailandindustrialdevelopmentstrategy4.0.pdf
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ส าหรับอุตสาหกรรมหุํนยนต์ (Robotics) นั้น จัดอยูํในกลุํมอุตสาหกรรมอนาคต (New S-Curve) 
จัดเป็นกลุํมท่ีใช๎เทคโนโลยีและนวัตกรรมขั้นสูง แตํเนื่องจากเป็นอุตสาหกรรมใหมํท่ีมีผู๎ประกอบการอยูํน๎อยราย 
ยังไมํมีความเข๎มแข็งทางเศรษฐกิจมากนัก จึงจ าเป็นที่จะต๎องมีการพัฒนาและสร๎างความแข็งแกรํงให๎
ผู๎ประกอบการในกลุํมอุตสาหกรรมอนาคต (New S-Curve) นี้ โดยมีเทคโนโลยีหลัก (Core Technology) และ 
คลัสเตอร์ที่เก่ียวข๎อง ซึ่งการพัฒนาเทคโนโลยีหุํนยนต์ (Robotech) สามารถแบํงได๎เป็น 2 กลุํม คือ 1. หุํนยนต์
บริการ ที่สร๎างมูลคํา ได๎แกํ หุํนยนต์และระบบอัตโนมัติด๎านการแพทย์ การศึกษา ด๎านการเกษตร และหุํนยนต์
ชํวยเหลือผู๎สูงอายุและให๎บริการสังคม 2. หุํนยนต์ในอุตสาหกรรมที่สามารถตํอยอด และสํงเสริมกลุํมอ่ืนได๎อีก 
โดยเฉพาะหุํนยนต์ที่ชํวยในการผลิตยานยนต์สมัยใหมํ โดยแนวโน๎มของเทคโนโลยีในกลุํมคลัสเตอร์นี้ ได๎แกํ 
เทคโนโลยีการวิเคราะห์ข๎อมูลขนาดใหญํ เทคโนโลยีหุํนยนต์อุตสาหกรรม การใช๎อุปกรณ์และเซนเซอร์ไร๎สาย 
เป็นต๎น 
 
รูปที่ 1.6 แสดงเทคโนโลยีหลักที่ขับเคลื่อนอุตสาหกรรม 

 
ที่มา: กระทรวงอุตสาหกรรม. “ยุทธศาสตร์การพัฒนาอุตสาหกรรมไทย 4.0 ระยะ 20 ปี (พ.ศ. 2560- 
2579)”. ตุลาคม 2559. เข๎าถึงได๎จาก 
http://www.oie.go.th/sites/default/files/attachments/industry_plan/thailandindustrialdevelop
mentstrategy4.0.pdf 
 
 
  

http://www.oie.go.th/sites/default/files/attachments/industry_plan/thailandindustrialdevelopmentstrategy4.0.pdf
http://www.oie.go.th/sites/default/files/attachments/industry_plan/thailandindustrialdevelopmentstrategy4.0.pdf
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1.2 ภาพรวมและสถานการณ์ของอุตสาหกรรมหุํนยนต์ 
1.2.1 แนวโนม๎ของสภาวะอตุสาหกรรมหุนํยนตร์ะดับโลก 
จากข๎อมูล IFR พบวํา ในชํวงปี 2556-2558 อุตสาหกรรมที่มีการน าหุํนยนต์ไปใช๎มากที่สุด คือ 

อุตสาหกรรมยานยนต์ (Automotive) รองลงมา คือ อุตสาหกรรมอิเล็กทรอนิกส์ (Electrical/Electronics) 
และอุตสาหกรรมเหล็ก (Metal)  
 
รปูที ่1.7 การประมาณการการน าหุนํยนต์ไปใช๎ในอตุสาหกรรมของโลก ป ี2013-2015 

 
ที่มา: International Federation of Robotics. Executive Summary World Robotics 2016 Industrial 
Robots. P.14 เข๎าถึงได๎จาก 
https://ifr.org/img/uploads/Executive_Summary_WR_Industrial_Robots_20161.pdf 
 

การที่หุํนยนต์จะเข๎าสูํภาคการผลิตในประเทศตํางๆ นั้น ตัวแปรหนึ่งที่ส าคัญ คือ กฎระเบียบวําเป็น
อุปสรรคหรือโอกาสมากน๎อยเพียงใด รวมถึงความพร๎อมของผู๎ประกอบการนั้นๆ ได๎มีการแบํงการยอมรับ
หุํนยนต์ไว๎ 4 รูปแบบ คือ Aggressive, Fast, Moderate และ Slow ซึ่งประเทศไทยจัดอยูํในกลุํม Aggressive 
Adopters เนื่องจากมีการติดตั้งหุํนยนต์มากกวําที่คาดไว๎เป็นผลมาจากต๎นทุนแรงงานที่ปรับตัวเพ่ิมขึ้น ซึ่ง
สามารถแสดงได๎ดังรูปที่ 1.8 
 
  

https://ifr.org/img/uploads/Executive_Summary_WR_Industrial_Robots_20161.pdf
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รูปที่ 1.8 แสดงรูปแบบการยอมรับหุํนยนต์ไปใช๎ในภาคการผลิต 

 
ที่มา: The Boston Consulting Group, “The Forces Behind the Robotics Takeoff”, P.17. เข๎าถึงได๎
จาก https://circabc.europa.eu/sd/a/b3067f4e-ea5e-4864-9693-
0645e5cbc053/BCG_The_Robotics_Revolution_Sep_2015_tcm80-197133.pdf 
 

1.2.2 แนวโนม๎ของสภาวะอตุสาหกรรมหุนํยนต์ของประเทศไทย 
สภาวะอุตสาหกรรมหุํนยนต์ของประเทศไทย พบวํา ในชํวงที่ผํานมาประเทศไทยมีระดับการใช๎ระบบ

อัตโนมัติในอุตสาหกรรมตํางๆ เมื่อเทียบกับโมเดลประเทศไทย 4.0 สามารถแสดงได๎ดังรูปที่ 1.9  
 
รูปที่ 1.9 แสดงระดับการใช๎ระบบอัตโนมัติในอุตสาหกรรม 

 
ที่มา: รศ.ดร. ชิต เหลําวัฒนา. “เอกสารบรรยาย Metalex 2016”. เข๎าถึงได๎จาก 
http://www.metalex.co.th/__novadocuments/310468?v=636159178289070000  
 
  

https://circabc.europa.eu/sd/a/b3067f4e-ea5e-4864-9693-0645e5cbc053/BCG_The_Robotics_Revolution_Sep_2015_tcm80-197133.pdf
https://circabc.europa.eu/sd/a/b3067f4e-ea5e-4864-9693-0645e5cbc053/BCG_The_Robotics_Revolution_Sep_2015_tcm80-197133.pdf
http://www.metalex.co.th/__novadocuments/310468?v=636159178289070000
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ข๎อมูลจาก BOI พบวํา ในปี 2557 (2014) ประเทศไทยเป็น Supply of Industrial Robots ในอันดับที่ 
8 ของโลก อีกท้ังการสนับสนุนจากภาครัฐในนโยบาย Industry 4.0 ก็จะท าให๎อุตสาหกรรมหุํนยนต์ของไทยมี
การพัฒนาศักยภาพมากขึ้น โดยมีการประมาณการจาก Executive Summary World Robotics 2016 
Industrial Robots วําในปี 2562 ประเทศไทยจะเป็น Supply of Industrial Robots ของโลก ประมาณ 
4,500 ยูนิต ดังรูปที่ 1.10 และตารางที่ 1.5 
 
รปูที ่1.10 Estimated Yearly Shipments of Multipurpose Industrial Robots in Selected 
Countries, 2014 

 
ที่มา: Thailand Board of Investment. “THAILAND’S AUTOMATION &ROBOTICS”. เข๎าถึงได๎จาก 
http://www.boi.go.th/upload/content/BOI-brochure%202016-automation_77890.pdf  
  

http://www.boi.go.th/upload/content/BOI-brochure%202016-automation_77890.pdf
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ตารางที ่1.5 Estimated Yearly Shipments of Multipurpose Industrial Robots in Selected 
Countries, 2014-2019 

 
ที่มา: International Federation of Robotics. Executive Summary World Robotics 2016 Industrial 
Robots. P.18 เข๎าถึงได๎จาก 
https://ifr.org/img/uploads/Executive_Summary_WR_Industrial_Robots_20161.pdf 
 

1.2.3 ภาพรวมของอตุสาหกรรมหุนํยนต์ 
เทคโนโลยีหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติ รวมถึงเทคโนโลยีอ่ืนๆ ที่เกี่ยวข๎องมีการพัฒนาอยํางรวดเร็วและมี

การใช๎งานกันอยํางแพรํหลายมากขึ้น สิ่งที่เกิดขึ้นที่สวนทางกัน คือ ในปัจจุบันบุคลากรทางด๎านหุํนยนต์ หรือ
ผู๎เชี่ยวชาญด๎านระบบอัตโนมัติ หรือนักเศรษฐศาสตร์ด๎านนี้เริ่มหายากข้ึน และยิ่งนับวันวิวัฒนาการของหุํนยนต์
มีแตํจะกํอให๎เกิดประโยชน์อยํางมาก โดยเฉพาะอยํางยิ่งทางด๎านการให๎บริการด๎านสุขภาพ (Healthcare) ทั้งนี้
เพราะการก๎าวกระโดดของเทคโนโลยี Mobile Broadband และ Internet of Things (IoT) ที่ท าให๎หุํนยนต์
สามารถถูกควบคุมสั่งการด๎วยระยะไกลข๎ามโลกได๎อยํางงํายดาย ยิ่งท าให๎มีแนวโน๎มในการน าหุํนยนต์และ
ระบบอัตโนมัติมาใช๎ในทุกอุตสาหกรรมอยํางรวดเร็ว  ความก๎าวหน๎าทางเทคโนโลยี ท าให๎สามารถเพ่ิม
ประสิทธิภาพในการผลิต และท าให๎คุณภาพชีวิตของมนุษย์ดีขึ้น แตํในทางกลับกันก็ท าให๎เกิดความไมํเทําเทียม
กันในสังคมโดยมีการศึกษาจากองค์กร และสถาบันวิจัยชั้นน าทั่วโลกตํางบํงชี้วํา ปัจจุบันเทคโนโลยีหุํนยนต์
สามารถเข๎ามาแทนที่ทรัพยากรมนุษย์ได๎ถึงร๎อยละ 80 และเพียงแคํความก๎าวหน๎าในการจดจ าเสียง (Voice 

https://ifr.org/img/uploads/Executive_Summary_WR_Industrial_Robots_20161.pdf
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 สถาบนัทรพัยส์นิทางปญัญาแหงํจฬุาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 18 

Recognition) ของหุํนยนต์เพียงอยํางเดียว ก็สามารถลดงานของมนุษย์ลงได๎ในอีก 5 ปีข๎างหน๎าอยํางมหาศาล 
อยํางเชํน การแปลภาษาและการตอบค าถามอัตโนมัติ เป็นต๎น  

นอกจากนี้ยังมีการยืนยันอีกวําหุํนยนต์และการหลอมรวมเทคโนโลยี Mobile Broadband, AI และ 
Internet of Things (IoT) จะสํงผลกระทบตํอการจ๎างงานหรือท าให๎เกิดความไมํเทําเทียมกัน โดยมีการ
คาดการณ์วํากระบวนการอัตโนมัติที่เกิดขึ้นในองค์กรตํางๆ จะสํงผลกระทบอยํางรุนแรงตํอต าแหนํงงานของ
ผู๎บริหารระดับกลางในองค์กร มากกวําร๎อยละ 80 เพราะเทคโนโลยีสามารถเข๎ามาท างานแทนได๎ ในอีกไมํช๎า
จะมีแรงงานไหลออกจากระบบ โดยจะเริ่มมีการขาดแคลนทักษะ และมีคําตอบแทนในระดับไมํสูงมากนัก 
(ต่ าลงเรื่อยๆ) ซึ่งท าให๎ประชากรมากกวําร๎อยละ 80 ไมํสามารถประสบความส าเร็จในวิชาชีพ และจะกลายเป็น
กลุํมคนที่ล๎าหลังจนไมํสามารถพัฒนาปรับปรุงตัวเองได๎ ซึ่งเหตุการณ์นี้อาจเกิดขึ้นเร็วกวําที่คาดการณ์ไว๎ 
ในขณะที่มีการปรับเปลี่ยนการจ๎างงานในระยะสั้นมากขึ้นตามล าดับ และพบวําสํวนใหญํจะมีคําตอบแทนการ
จ๎างงานในระดับต่ า โดยร๎อยละ 73 ของงานใหมํ มีคําตอบแทนการจ๎างงานอยูํที่ฐานพิรามิด และมีการจ๎างงาน
แบบชั่วคราวมากกวํางานประจ า สํวนสายงานที่มีการเติบโตอยํางรวดเร็ว และสามารถเติบโตได๎อีกในชํวง 10 
ปีข๎างหน๎า คือ งานประเภทสุขภาวะ (Healthcare) เชํน พยาบาล เจ๎าหน๎าที่โรงพยาบาล และผู๎ดูแลผู๎ปุวย รวม
ไปถึงพนักงานเตรียมอาหาร พนักงานเสิร์ฟอาหาร แตํยังคงได๎ผลตอบแทนในระดับที่ต่ าลง (ที่มา: Strategy 
and Marketing Magazine) 

มีการคาดการณ์จาก International Data Corporation (IDC) วําการน าหุํนยนต์มาทดแทนมนุษย์ในปี 
2560 และอนาคตที่จะเกิดข้ึน ได๎แกํ 

1. Robot as a Service หุํนยนต์ให๎เชําใช๎ภายในปี 2562 ร๎อยละ 30 ของหุํนยนต์ที่ใช๎งานในภาค
ธุรกิจ จะเกิดจากการเชําใช๎งาน เพราะเป็นการลดคําใช๎จํายในการลงทุนส าหรับการใช๎งาน
หุํนยนต์ 

2. Chief Robotics Officer จะมีต าแหนํงงานนี้เกิดขึ้นในอนาคต ภายในปี 2562 ธุรกิจชั้นน าจะมี
ต าแหนํงงาน Chief Robotics Officer เพ่ือคอยก าหนดทิศทาง แนวโน๎มการน าหุํนยนต์เข๎ามาใช๎
งานภายในภาคธุรกิจ ร๎อยละ 30 

3. Evolving Competitive Landscape ภายในปี 2563 ภาคธุรกิจจะมีตัวเลือกส าหรับหุํนยนต์
มากขึ้น เกิดผู๎เลํนใหมํๆ ในอุตสาหกรรมหุํนยนต์ที่มีมูลคํารวมของตลาด 80,000 ล๎านเหรียญ
สหรัฐฯ 

4. Robotics Talent Crunch ภายในปี 2563 การเติบโตของการน าหุํนยนต์มาใช๎งานภาคธุรกิจ 
จึงท าให๎แรงงานด๎านนี้ขาดแคลน ร๎อยละ 35 และคําแรงเฉลี่ยด๎านนี้จะสูงขึ้นไปอีกร๎อยละ 60 

5. Robotics Will Face Regulation ภายในปี 2562 หนํวยงานของรัฐ จะเริ่มเข๎ามาก าหนด
กฎหมาย การน าหุํนยนต์มาใช๎งานในภาคธุรกิจ จะต๎องมีความปลอดภัยและมีความเป็นสํวนตัว 
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6. Software Defined Robot ภายในปี 2563 ร๎อยละ 60 ของหุํนยนต์จะท างานบนระบบคลาวด์ 
(Cloud) มีการสร๎างความสามารถใหมํๆ ความสามารถทางปัญญาและการประยุกต์ใช๎งาน ผําน
การท างานบนระบบคลาวด์ (Cloud) 

7. Collaborative Robot ภายในปี 2561 ร๎อยละ 30 ของหุํนยนต์รุํนใหมํจะมีความฉลาดและ
ท างานได๎รวดเร็วขึ้นสามเทําและสามารถท างานรํวมกับมนุษย์ได๎อยํางปลอดภัย 

8. Intelligent RoboNet. ภายในปี 2563 ร๎อยละ 40 ของหุํนยนต์ในภาคธุรกิจจะมีการสื่อสาร 
เชื่อมโยงข๎อมูล และแบํงปันกัน ชํวยให๎การท างานมีประสิทธิภาพมากขึ้นสองเทําเมื่อเทียบกับ
ปัจจุบัน 

9. Growth Outside Factory ภายในปี 2562 ร๎อยละ 35 ของผู๎น าธุรกิจในการขนสํง สุขภาพ 
บริการ จะใช๎หุํนยนต์มาทดแทนการท างานของมนุษย์ 

10. Robotics for E-commerce ภายในปี 2561 ร๎อยละ 45 ของผู๎น าด๎าน E-Commerce และ 
Omni Channel ใน 200 อันดับแรกของโลก จะน าหุํนยนต์มาชํวยในงานจัดเรียงสินค๎าจากค า
สั่งซื้ออัตโนมัติ และจัดสํงสินค๎า 
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บทที ่2 

การวิเคราะหศ์กัยภาพของอตุสาหกรรมหุํนยนต์ 
 
2.1 ศักยภาพของอตุสาหกรรมหุนํยนต์ 

ในการวิเคราะห์ความได๎เปรียบเชิงแขํงขันในระดับประเทศ สํวนใหญํนิยมใช๎การประยุกต์ Diamond 
Model ของ Michael E. Porter (1990) ซึ่งได๎เสนอแนวคิดการสร๎างความได๎เปรียบเชิงแขํงขัน โดยพิจารณา
จากปัจจัยที่เกี่ยวข๎องในด๎านตํางๆ และน าเสนอปัจจัยก าหนดความได๎เปรียบในระดับประเทศ เป็น 4 ปัจจัย
หลัก ได๎แกํ 

1. ปัจจัยด๎านการผลิต (Factor Condition) หมายถึง เงื่อนไขที่แสดงสภาพต าแหนํงการแขํงขันด๎าน
การผลิตของประเทศ อาทิ ความเหมาะสมของต าแหนํงที่ตั้งของประเทศในด๎านการผลิต 
ทรัพยากรมนุษย์หรือแรงงานฝีมือ และโครงสร๎างพ้ืนฐานตํางๆ ที่จ าเป็นตํอการแขํงขันใน
อุตสาหกรรม เป็นต๎น โดยนัยแล๎ว ปัจจัยด๎านนี้เปรียบเสมือนปัจจัยน าเข๎ าที่จ าเป็นและมีผล
สะท๎อนให๎เห็นถึงความได๎เปรียบที่ส าคัญในการแขํงขันด๎านวัตถุดิบ สํวนใหญํศักยภาพด๎านนี้จึง
วิเคราะห์โดยพิจารณาจากความพร๎อมของทรัพยากรด๎านตํางๆ ของประเทศเน๎นถึงปริมาณและ
คุณภาพของทรัพยากรที่ส าคัญตํางๆ  

2. ปัจจัยด๎านความต๎องการหรือการตลาด (Demand Condition) หมายถึง ธรรมชาติของความ
ต๎องการสินค๎าหรือบริการในระดับประเทศ หรือลักษณะของตลาดผู๎ซื้อหรือธรรมชาติของความ
ต๎องการสินค๎าหรือบริการในแตํละประเทศนั้นๆ ขนาดของตลาด และรูปแบบการเติบโตของความ
ต๎องการหรือตลาดประเทศนั้นๆ เป็นต๎น ศักยภาพเชิงแขํงขันส าหรับปัจจัยนี้ เน๎นวิเคราะห์ความ
พร๎อมของปัจจัยด๎านตลาดของประเทศ รวมทั้งปริมาณและคุณภาพของ  ผู๎ซื้อในประเด็นที่
เกี่ยวข๎อง  

3. ปัจจัยเกี่ยวกับอุตสาหกรรมตํอเนื่อง/สนับสนุน (Related and Supporting Industries) เป็น
ปัจจัยที่วิเคราะห์และสะท๎อนให๎ เห็นถึงการมีอยูํ  (Existing) หรือขาดหาย (Lacking) ของ
อุตสาหกรรมที่เป็นสํวนต๎นน้ า (Upstream) และสํวนปลายน้ า (Downstream) ที่เกี่ยวข๎องกับ
อุตสาหกรรมหลักที่ใช๎ในการวิเคราะห์ โดยเน๎นความได๎เปรียบเมื่อเทียบกับประเทศอ่ืน เชํน 
วิเคราะห์จากศักยภาพและความครบวงจรของการมีอยูํของอุตสาหกรรมที่เป็นซัพพลายเออร์ 
และอุตสาหกรรมตํอเนื่องที่มีอยูํในหํวงโซํอุปทาน (Supply Chain) เดียวกัน เป็นต๎น 

4. ปัจจัยด๎านยุทธศาสตร์ โครงสร๎าง และสถานการณ์การแขํงขันทางธุรกิจ ( Firm Strategy, 
Structure, and Rivalry) หมายถึง เงื่อนไขในประเทศที่ใช๎ในการบริหารจัดการ เกี่ยวกับการ
ด าเนินงานธุรกิจ  เชํน เปูาหมายการด าเนินงานหรือจัดระบบบริหาร การจัดการเชิงกลยุทธ์เพ่ือ
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การบริหารของธุรกิจ ผลกระทบจากภาพลักษณ์ของประเทศ การให๎ความส าคัญตํอการตระหนัก
รับรู๎และการยอมรับของผู๎บริโภค ตลอดจนธรรมชาติของการแขํงขันที่เกิดขึ้นภายในประเทศที่
อาจมีรูปแบบใหมํและหลากหลาย เป็นต๎น 

นอกจากนี้ Diamond Model ยังมีปัจจัยสนับสนุนที่ส าคัญอีก 2 อยําง ได๎แกํ บทบาทของภาครัฐ 
(The Role of Government) ถือได๎วําเป็นปัจจัยที่มีสํวนสํงเสริมและสนับสนุนหลักในการสร๎างความได๎เปรียบ
เชิงแขํงขันกับนานาประเทศ และบทบาทของโอกาส (Chance) จากการศึกษา พบวํา อุตสาหกรรมที่ประสบ
ความส าเร็จต๎องอาศัยโอกาสที่เหมาะสมชํวยสํงเสริม เชํน การเปลี่ยนแปลงอยํางมีนัยส าคัญของตลาดการเงิน
ระดับโลกหรืออัตราแลกเปลี่ยน สภาวะโลกร๎อน เป็นต๎น 

การวิเคราะห์ศักยภาพในการแขํงขันของอุตสาหกรรมหุํนยนต์ ใช๎แบบจ าลองการวิเคราะห์ Diamond 
Model สามารถสรุปได๎ดังรูปที่ 2.1 

 
รปูที ่2.1 Diamond Model ของศาสตราจารย ์Michael Eugene Porter 

 
ที่มา: Diamond Model ของ Michael E. Porter (1990) 
 
  



รายงานการวเิคราะหแ์นวโนม๎เทคโนโลยแีละอตุสาหกรรม 
อตุสาหกรรมหุนํยนต ์

 
 

 
 

 สถาบนัทรพัยส์นิทางปญัญาแหงํจฬุาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 22 

2.1.1 ศักยภาพดา๎นปจัจยัการผลติ 
บุคลากรดา๎นวิทยาการหุนํยนต์ 

  บุคลากรไทยทางด๎านวิทยาการหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติ  ยังมีน๎อยเมื่อเทียบกับความต๎องการของ
อุตสาหกรรมภายในประเทศ จะเห็นได๎จากตารางที ่2.1 และตารางที ่2.2 แสดงจ านวนผู๎ส าเร็จการศึกษาระดับ
มหาวิทยาลัยในสาขาที่เกี่ยวข๎องโดยตรงกับอุตสาหกรรมหุํนยนต์ได๎แกํ  สาขาวิชาวิศวกรรมแมคคาทรอนิกส์ 
สาขาวิศวกรรมหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติ ซึ่งเปิดสอนอยูํในบางมหาวิทยาลัยเทํานั้น 
 
ตารางที ่2.1 จ านวนผูส๎ าเรจ็การศกึษา สาขาวิศวกรรมแมคคาทรอนิกส ์ในมหาวทิยาลยัตํางๆ รายงาน ณ 
วนัที ่23 ธนัวาคม 2559 (หนวํย: คน) 

สถาบนั/คณะ/สาขาวชิา ปริญญาตร ี ปริญญาโท รวม 
มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์ วิทยาเขตก าแพงแสน 42 -  42 
มหาวิทยาลัยมหาสารคาม 10 -  10 
มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์ 30 -  30 
สถาบันเทคโนโลยีปทุมวัน 8 -  8 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลพระนคร 3 -  3 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลรัตนโกสินทร์ วิทยาเขต
ศาลายา 

12 -  12 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลศรีวิชัย วิทยาเขตสงขลา 29 -  29 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล๎าธนบุรี 8 -  8 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล๎าพระนครเหนือ 70 1 71 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี 5 20 25 
มหาวิทยาลัยราชภัฏร าไพพรรณี 3  - 3 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีมหานคร 13  - 13 
มหาวิทยาลัยวงษ์ชวลิตกุล 7  - 7 
มหาวิทยาลัยศรีปทุม 6  - 6 

รวม 246 21 267 
ที่มา: ส านักงานคณะกรรมการการอุดมศึกษา. เข๎าถึงได๎จาก www.info.mua.go.th  
 
  

http://www.info.mua.go.th/
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ตารางที ่2.2 จ านวนผูส๎ าเรจ็การศกึษา สาขาวิศวกรรมหุนํยนต์และระบบอัตโนมตัิในมหาวทิยาลยัตาํงๆ 
รายงาน ณ วนัที ่23 ธนัวาคม 2559 (หนวํย: คน) 

สถาบนั/คณะ/สาขาวชิา ปริญญาตร ี ปริญญาโท รวม 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล๎าธนบุรี - 3 3 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล๎าพระนครเหนือ 15 - 15 

รวม 15 3 18 
ที่มา: ส านักงานคณะกรรมการการอุดมศึกษา. เข๎าถึงได๎จาก www.info.mua.go.th 
 

ดังนั้นจึงมีความจ าเป็นที่ต๎องเรํงพัฒนาบุคลากรให๎มีเพ่ิมขึ้นเพ่ือให๎ทันตํอการเปลี่ยนแปลงของ
เทคโนโลยีนี้ ในขณะที่ภาครัฐเตรียมพัฒนาหลักสูตรการเรียนการสอนใหมํ โดยเห็นได๎จากโครงการประชุมเชิง
ปฏิบัติการเพ่ือก าหนดประเด็นเชิงนโยบายอุดมศึกษา ส าหรับการจัดท าแผนพัฒนาอุดมศึกษาระยะยาว มี
ประเด็นชัดเจนในเรื่องการยกระดับคุณภาพการศึกษาในระบบ ให๎สอดคล๎องกับความต๎องการของสาขาเกษตร 
อุตสาหกรรมและบริการ โดยได๎ก าหนดแนวทางไว๎โดยการศึกษาในระดับอุดมศึกษาควรเน๎น สหกิจศึกษาให๎
มากที่สุด อาศัยความรํวมมือกับผู๎ประกอบการ ในประเด็นเรื่องพัฒนาหลักสูตรการศึกษาให๎สอดคล๎องกับทิศ
ทางการพัฒนาอุตสาหกรรม อีกท้ังการศึกษาระดับมหาวิทยาลัยควรเพ่ิมเนื้อหาภาคปฏิบัติจากสถานการณ์จริง 
เชํน โปรแกรม ChEPS (Chemical Engineering Practice School) ที่มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล๎า
ธนบุรี รํวมมือกับสถาบันเทคโนโลยีแหํงมลรัฐแมสซาชูเซสต์ สหรัฐอเมริกา นอกจากนี้ การผลักดันให๎เปิด
หลักสูตรปริญญาตรีด๎านเทคโนโลยีหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติที่ทุกคนสามารถเข๎าถึงได๎อยํางทั่วถึง จะสํงเสริม
ให๎มีการผลิตบัณฑิตที่สามารถเป็นบุคลากรระดับแนวหน๎า ให๎สามารถปฏิบัติงานแบบเทําทันเทรนด์ธุรกิจและ
อุตสาหกรรมที่มีหุํนยนต์ แขนกล และระบบอัตโนมัติเป็นองค์ประกอบ ตอบโจทย์ภาคธุรกิจ ทั้งภาควิจัยพัฒนา
และภาคการผลิต สํงเสริมให๎ผู๎เรียนมีโอกาสสัมผัสกับนวัตกรรมหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติที่ทันสมัยที่สุดใน
ระดับนานาชาติ พร๎อมกับได๎คลุกคลีกับเนื้อหา การปฏิบัติงาน และเครือขํายบริษัทผู๎ผลิตชั้นน าของโลกตลอด
ระยะเวลา 4 ปีของหลักสูตร รวมไปถึงมีโอกาสได๎ฝึกน าความรู๎ที่ได๎มาประยุกต์ใช๎จริงกับบริบทของประเทศไทย
ภายใต๎ค าแนะน าจากผู๎เชี่ยวชาญในอุตสาหกรรมดังกลําวได๎ (ที่มา: ดร.ชิต เหลําวัฒนา เข๎าถึงได๎จาก 
http://www.manager.co.th/QOL/ViewNews .aspx?NewsID=9530000095899) 

อยํางไรก็ตามในปัจจุบันไมํมีการแทรกปรัชญาหรือแนวคิดทางด๎านธุรกิจ อาจารย์ผู๎สอนเองไมํมีความรู๎
และประสบการณ์ด๎านนี้ จึงควรแสวงหาความรํวมมือจากนักธุรกิจให๎มามีสํวนรํวม สํวนมากนักศึกษาถูกอบรม
และสั่งสอนมาเพ่ือเป็น “ลูกจ๎าง” ดังนั้นภาครัฐจึงมีการสนับสนุนโปรแกรมการศึกษา ให๎มีหลักสูตรเพ่ือการเป็น
ผู๎ประกอบการ ผนวกกับการวิจัยทางเทคโนโลยี เพ่ือมุํงผลิตบัณฑิตที่สามารถเป็นบุคลากรระดับแนวหน๎า 
สามารถปฏิบัติงานแบบเทําทันเทรนด์ธุรกิจและอุตสาหกรรมที่มีหุํนยนต์ แขนกล และระบบอัตโนมัติเป็น
องค์ประกอบ ตอบโจทย์ภาคธุรกิจ ทั้งภาควิจัยพัฒนาและภาคการผลิต โดยผู๎เรียนจะได๎มีโอกาสสัมผัสกับ

http://www.info.mua.go.th/
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นวัตกรรมหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติที่ทันสมัยที่สุดในระดับนานาชาติ พร๎อมกับได๎คลุกคลีกับเนื้อหา การ
ปฏิบัติงาน และเครือขํายบริษัทผู๎ผลิตชั้นน าของโลกตลอดระยะเวลา 4 ปีของหลักสูตร รวมไปถึงมีโอกาสได๎ฝึก
น าความรู๎ที่ได๎มาประยุกต์ใช๎จริงกับบริบทของประเทศไทยภายใต๎ค าแนะน าจากผู๎เชี่ยวชาญในอุตสาหกรรม
ดังกลําว  

นอกจากนี้สถาบันการศึกษาและอาจารย์ทางด๎านวิทยาการหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติ ยังมีศักยภาพ
ในการรับนักศึกษาได๎มากกวําที่เป็นอยูํในปัจจุบัน ดังจะเห็นได๎จากทั้ง จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย สถาบัน
วิทยาการหุํนยนต์ภาคสนาม และสถาบันเทคโนโลยีแหํงเอเชีย ยังมีนักศึกษาเข๎ามาศึกษาในแตํละแหํงได๎ไมํเต็ม
ศักยภาพตามที่แตํละสถาบันการศึกษาสามารถรองรับได๎อยํางเต็มที่ ซึ่งปัญหา คือ จะต๎องมีทุนการศึกษาที่
เจาะจงมอบให๎เพ่ือการศึกษาในสาขาวิชานี้ ซึ่งถ๎านักศึกษามีความสนใจในด๎านนี้อยูํแล๎ว เมื่อได๎รับการกระตุ๎น
จากสิ่งเหลํานี้ก็จะท าให๎มีผลตํอการตัดสินใจในการศึกษาตํอด๎านนี้อยํางยิ่ง  

การอาชีวศึกษามีความส าคัญตํอการพัฒนาวิทยาการหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติ ด๎วยปัจจัยด๎านความ
ต๎องการแรงงานที่ความช านาญสูงยํอมสํงผลตํอการพัฒนาประเทศ จากผลการประชุมเชิงปฏิบัติการเรื่องการ
วางแผนการจัดการศึกษาเพ่ือผลิตก าลังคนตามความต๎องการของประเทศ โดยส านักนโยบายและยุทธศาสตร์ 
ชี้ให๎เห็นวําความสามารถในการแขํงขันของอุตสาหกรรมหลักของประเทศ ขึ้นอยูํกับยุทธศาสตร์ในการพัฒนา
ทรัพยากรมนุษย ์ตามแนวทางการพัฒนาทรัพยากรมนุษย์ในชํวงแผนฯ 10 คือ “เพ่ิมจ านวนนักเรียนสายอาชีพ
ให๎ใกล๎เคียงสายสามัญ เพ่ิมก าลังคนด๎านวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยี ระดับ ปวช. ปวส.” และจากผลการศึกษา
ความต๎องการก าลังคนของกลุํมอุตสาหกรรม โดยส านักงานเลขาธิการสภาการศึกษา ยังแสดงให๎เห็นวํา การ
ผลิตและพัฒนาก าลังคนตามความต๎องการของกลุํมอุตสาหกรรมที่เป็นยุทธศาสตร์การพัฒนาประเทศ  สถาน
ประกอบการที่ใช๎ก าลังแรงงานเป็นหลัก มีโครงสร๎างอัตราสํวนการใช๎ก าลังคนใน ระดับสูง:ระดับกลาง:ระดับต่ า 
เป็นอัตราสํวนประมาณ 10:20:70 ซึ่งสํงผลตํอปัญหาการขาดแคลนก าลังคนระดับกลางหรือระดับปฏิบัติการ
ทั้ง ปวช. และ ปวส.  

จากข๎อเสนอแนวทางการผลิตและพัฒนาก าลังคนของกลุํมอุตสาหกรรม ได๎น าเสนอไว๎หลายประการ
คือ ควรทบทวนหลักสูตรการเรียนการสอนให๎สอดคล๎องกับสถานการณ์จริง (Practice School) และ
ความก๎าวหน๎าทางวิทยาการและเทคโนโลยี รวมทั้งให๎สอดคล๎องความต๎องการของผู๎ใช๎ก าลังคน (Demand 
Side) สํงเสริมให๎สถาบันเทคโนโลยีที่เปิดสอนในระดับอุดมศึกษาในภูมิภาคตํางๆ เปิด“โรงเรียนสาธิตวิชาชีพ” 
เรํงรัดให๎มีระบบมาตรฐานคุณวุฒิวิชาชีพ (TVQ) ซึ่งสอดคล๎องกับการพัฒนาหลักสูตรให๎สอดคล๎องกับมาตรฐาน
วิชาชีพที่ได๎มีการก าหนดหลักสูตรมาตรฐานหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติระดับอาชีวศึกษาแนวโน๎มของกิจกรรม
ทางด๎านวิทยาการหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติมีสูงขึ้นโดยเฉพาะการแขํงขันหุํนยนต์ระดับชาติมีกลุํมผู๎ให๎ความ
สนใจเพ่ิมขึ้น และเด็กไทยสามารถก๎าวเข๎าสูํการแขํงขันหุํนยนต์ระดับนานาชาติได๎  ซึ่งหากมีการสํงเสริมให๎
เด็กไทยที่ได๎ชนะการแขํงขันให๎สามารถพัฒนาตํอยอดความรู๎และทักษะ ให๎ตรงสาขาทางด๎านวิทยาการหุํนยนต์
และระบบอัตโนมัติ จะเป็นประโยชน์ตํอการพัฒนาบุคลากรทางด๎านวิทยาการหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติของ
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ประเทศตํอไป สํวนด๎านการอบรมบุคลากรทางด๎านวิทยาการหุํนยนต์และระบบอัตโนมัตินั้น  ประเทศไทยมี
หนํวยงานที่รองรับกิจกรรมทางด๎านการอบรมซึ่งกระจายตามหนํวยงานของรัฐและเอกชน แตํมีข๎อสังเกตวําจะ
รวมตัวอยูํในกรุงเทพมหานคร ท าให๎การเข๎าถึงวิทยาการหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติตามภูมิภาคเป็นไปได๎ยาก 

ในขณะเดียวกันส าหรับมุมมองความต๎องการของภาคเอกชน พบวํา  ปัจจุบันยังมีความต๎องการ
บุคลากรด๎านวิศวกรรมหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติจ านวนมาก ซึ่งหากประกอบกับการพิจารณามาตรการ
พัฒนาคลัสเตอร์หุํนยนต์ที่ในระยะสั้น (5 ปี) และระยะยาว (10 ปี) ต๎องให๎ความส าคัญกับการพัฒนาผู๎ใช๎
นวัตกรรม (User) และผู๎ที่สามารถออกแบบและวางระบบ (System Integrator) ซึ่งเมื่อพิจารณาตัวเลขการ
พัฒนาบัณฑิตระดับปริญญาตรีด๎านหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติในปัจจุบันที่อยูํประมาณ 300 คน/ปี นั้นไมํ
เพียงพอกับความต๎องการของภาคเอกชนที่ตํางเรํงศึกษาและหาแนวทางในการประยุกต์ใช๎เทคโนโลยีตํางๆ เข๎า
สูํธุรกิจโดยภาคเอกชนตํางๆ เหลํานั้นต๎องการบุคลากรที่พร๎อมใช๎งาน มีทักษะด๎านการแก๎ปัญหาความคิดเชิง
วิเคราะห์ มีประสบการณ์ด๎านการออกแบบ-สร๎าง-ทดสอบ และสามารถสื่อสารได๎หลากหลายภาษา ฉะนั้นจึง
เป็นหน๎าที่ของสถาบันการศึกษาท่ีจะต๎องเรํงสร๎างองค์ความรู๎เพ่ือสร๎างหุํนยนต์ที่สามารถใช๎งานได๎จริง สามารถ
ประยุกต์ใช๎เข๎าในภาคธุรกิจ ทั้งในด๎านการตอบโจทย์วิถีชีวิตผู๎บริโภค และด๎านการเสริมประสิทธิภาพการผลิต
อุตสาหกรรม (ท่ีมา: สถาบันการจัดการปัญญาภิวัฒน์. เข๎าถึงได๎จาก www.pim.ac.th)  

 
องค์ความรู๎ด๎านวิทยาการหุํนยนต์ 
วิทยาการเทคโนโลยีหุํนยนต์เข๎ามามีบทบาทมากข้ึนไมํเพียงแตํในโรงงานอุตสาหกรรมเทํานั้น ยังเริ่มมี

การประยุกต์ใช๎ในการบริการและระบบอัตโนมัติมากขึ้น และความสนใจเข๎ารํวมการแขํงขันพัฒนาหุํนยนต์ของ
เยาวชนไทย รวมถึงการให๎ความส าคัญด๎านนโยบายของภาครัฐ เชํน การก าหนดยุทธศาสตร์หุํนยนต์ หรือการ
ก าหนดให๎อุตสาหกรรมหุํนยนต์ เป็นอุตสาหกรรม 1 ใน 10 อุตสาหกรรม ในนโยบาย Thailand 4.0 จะเป็น
แรงผลักดันส าคัญในการพัฒนาศักยภาพการวิจัยและพัฒนาด๎านหุํนยนต์ของประเทศไทยตํอไป 

ปัจจุบันหลายโรงเรียนในระดับมัธยมศึกษาได๎เริ่มมีการเปิดสอนวิชาเสริม หรือวิชาเลือกด๎านหุํนยนต์
มากขึ้น และในระดับอุดมศึกษาที่ส าคัญของไทยที่มีผลงานการวิจัยและพัฒนาด๎านหุํนยนต์ ซึ่งเป็นแหลํงสร๎าง
และถํายทอดองค์ความรู๎ด๎านวิทยาการหุํนยนต์ของประเทศ ซึ่งมีหนํวยงานมหาวิทยาลัยหลักๆ ของประเทศ
ไทย เชํน 

1. The Regional Center of Robotics Technology จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย เป็นศูนย์ด๎าน 
หุํนยนต์และการผลิตที่อยูํภายใต๎การด าเนินงานของภาควิชา วิศวกรรมเครื่องกล จุฬาลงกรณ์
มหาวิทยาลัย มีสํวนห๎องปฏิบัติการยํอย ได๎แกํ  Advanced Manufacturing Lab, Control 
Automation and Robotics Lab และ The Center of High Precision มีงานวิจัยเน๎นเกี่ยวกับ
การควบคุมระบบทางกลทั้งหุํนยนต์อุตสาหกรรม การส ารวจ การผลิต ระบบอัตโนมัติ รวมทั้ง
เทคโนโลยี CAD/CAM/CAE 

http://www.pim.ac.th/
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2. ห๎องปฏิบัติการสหวิทยาการมนุษย์และหุํนยนต์ (Human Robotics Laboratory) จุฬาลงกรณ์ 
มหาวิทยาลัย เป็นห๎องปฏิบัติการด๎านหุํนยนต์ที่อยูํภายใต๎การด าเนินงานของภาควิชา
วิศวกรรมเครื่องกล จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย โดยมีจุดมุํงหมายเพ่ือพัฒนาเทคโนโลยีทางด๎าน 
วิศวกรรมที่เก่ียวข๎องกับมนุษย์หุํนยนต์ และการท างานรํวมกันทั้งมนุษย์และหุํนยนต์ 

3. ห๎ อ งป ฏิ บั ติ ก า ร  Mechatronics มห า วิ ท ย าลั ย  Asian Institute of Technology ( AIT) 
ห๎องปฏิบัติการนี้นอกจากใช๎ในการเรียนการสอนระดับ บัณฑิตศึกษาสาขา Mechatronics ของ 
AIT แล๎ว ยังเน๎นการท าวิจัยด๎านวิทยาการหุํนยนต์การควบคุมและการวัด โดยเกี่ยวข๎องทั้งการ
ออกแบบและสร๎างทั้งฮาร์ดแวร์และซอฟต์แวร์ของระบบแมคคาทรอนิกส์ ระบบหุํนยนต์ การ
ควบคุมและการวัดแบบใหมํ 

4. ศูนย์เครือขํายวิจัยประยุกต์เทคโนโลยีหุํนยนต์ และชีวการแพทย์ (BART LAB) มหาวิทยาลัยมหิดล 
BART LAB เป็นศูนย์วิจัยที่อยูํภายใต๎ภาควิชาวิศวกรรมชีวการแพทย์ มหาวิทยาลัยมหิดล ที่เน๎น 
งานวิจัยรํวมกันที่เกี่ยวกับการแพทย์และวิศวกรรมส าหรับพัฒนาวิทยาการหุํนยนต์การแพทย์และ
เทคโนโลยีชํวยการผําตัดโดยใช๎คอมพิวเตอร์ 

5. สถาบันวิทยาการหุํนยนต์ภาคสนาม ( Institute of Field Robotics:  FIBO)  มหาวิทยาลัย 
เทคโนโลยีพระจอมเกล๎าธนบุรี ฟีโบ๎เป็นสถาบันที่มีฐานะเทียบเทําคณะ โดยท าหน๎าที่วิจัย 
ให๎บริการวิชาการ และสามารถให๎ปริญญาเฉพาะทางด๎านวิทยาการหุํนยนต์ ระบบอัตโนมัติ และ
การจัดการเทคโนโลยี 

 
ยุทธศาสตร์การพัฒนาอุตสาหกรรมไทย 4.0 ระยะ 20 ปี (พ.ศ. 2560-2579) ได๎ก าหนดกรอบการ

พัฒนาอุตสาหกรรมตํางๆ ซึ่งจ าเป็นต๎องใช๎เทคโนโลยีและนวัตกรรมมาเป็นเครื่องมือในการพัฒนา 5 กลุํม
เทคโนโลยีและนวัตกรรม ซึ่ง 1 ใน 5 กลุํมนั้น คือ กลุํมเครื่องมืออุปกรณ์อัจฉริยะ หุํนยนต์ และระบบเครื่องกล
ที่ใช๎อิเล็กทรอนิกส์ควบคุม (Smart Devices, Robotics and Mechatronics) การพัฒนาเทคโนโลยีหุํนยนต์ 
(Robotech) ซึ่งแบํงเป็น 2 กลุํม คือ (1) หุํนยนต์บริการ ที่สร๎างมูลคํา เชํน หุํนยนต์และระบบอัตโนมัติด๎าน
การแพทย์ การศึกษา การเกษตร และหุํนยนต์บริการสังคม หรือชํวยเหลือผู๎สูงอายุ (2) หุํนยนต์ในอุตสาหกรรม
ที่สามารถตํอยอด และสํงเสริมกลุํมอ่ืนๆ ได๎อีก โดยเฉพาะหุํนยนต์ที่ชํวยในการผลิตยานยนต์สมัยใหมํ โดย
แนวโน๎มของเทคโนโลยีกลุํมนี้ ได๎แกํ เทคโนโลยีการวิเคราะห์ข๎อมูลขนาดใหญํ เทคโนโลยีหุํนยนต์อุตสาหกรรม 
และการใช๎อุปกรณ์และเซนเซอร์ไร๎สาย (ท่ีมา: กระทรวงอุตสาหกรรม. ยุทธศาสตร์การพัฒนาอุตสาหกรรมไทย 
4.0 ระยะ 20 ปี (พ.ศ. 2560-2579) ตุลาคม 2559. หน๎า 15.) 
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งานวจิยัและพฒันาในอุตสาหกรรมหุนํยนต ์(R&D of Robotics Industry) 
การวิจัยและพัฒนาในอุตสาหกรรมหุํนยนต์ เกี่ยวข๎องกับศาสตร์หลายศาสตร์ทั้งเครื่องกล ไฟฟูาและ

อิเล็กทรอนิกส์ ซอฟต์แวร์ รวมไปถึงวัสดุศาสตร์ ทั้งนี้องค์ความรู๎ที่เกิดขึ้นจากงานวิจัยและพัฒนาสํวนใหญํของ
ประเทศนั้น จะเป็นองค์ความรู๎ที่ได๎จากสถาบันการศึกษา และหนํวยงานภาครัฐ ที่เก่ียวข๎องกับหุํนยนต์ ซึ่ง
งานวิจัยและพัฒนาด๎านหุํนยนต์ของประเทศไทย สามารถแบํงเป็น 3 กลุํม คือ งานวิจัยทางด๎านหุํนยนต์
เคลื่อนที่ และหุํนยนต์อุตสาหกรรม งานวิจัยทางด๎านการท างานรํวมกันระหวํางหุํนยนต์กับมนุษย์ หรือโคบอต 
(Collaborative robot: Cobot) และหุํนยนต์ทางการแพทย์ และงานวิจัยและนวัตกรรมที่ได๎จากการแขํงขัน
หุํนยนต์  

 
ประเภทงานวจิยัและพฒันาดา๎นหุํนยนต์ของประเทศไทย 
งานวิจัยและพัฒนาด๎านหุํนยนต์ของประเทศไทย สามารถแบํงเป็น 3 กลุํม คือ งานวิจัยทางด๎าน

หุํนยนต์เคลื่อนที่ และหุํนยนต์อุตสาหกรรม งานวิจัยทางด๎านการท างานรํวมกันระหวํางหุํนยนต์กับมนุษย์ หรือ
โคบอต (Collaborative robot: Cobot) และหุํนยนต์ทางการแพทย์ และงานวิจัยและนวัตกรรมที่ได๎จากการ
แขํงขันหุํนยนต์ 

1. งานวิจัยทางด๎านหุํนยนต์เคลื่อนที่ และหุํนยนต์อุตสาหกรรม 
งานวิจัยด๎านนี้เป็นงานวิจัยที่ประดิษฐ์คิดค๎นหุํนยนต์ที่สามารถเคลื่อนที่ได๎ และหุํนยนต์เพ่ือใช๎ใน

อุตสาหกรรม สํวนใหญํท าขึ้นเพ่ือเพ่ิมประสิทธิภาพในการท างาน เชํน การเพ่ิมความเร็วในการท างาน หรือ
ท างานที่มนุษย์ไมํสามารถเข๎าถึงได๎ ตัวอยํางงานวิจัยด๎านนี้ เชํน  

 หุํนยนต์บิน โดยห๎องปฏิบัติการเมคาทรอนิกส์และอัตโนมัติ ส านักวิทยาการเทคโนโลยีขั้น
สูง สถาบันเทคโนโลยีแหํงเอเซีย (เอไอที) เป็นงานวิจัยที่เน๎นการออกแบบและควบคุม
หุํนยนต์บินได๎อยํางอัตโนมัติ โดยหุํนยนต์บินมีลักษณะเป็นเฮลิคอปเตอร์ ที่ติดตั้งอุปกรณ์
ตรวจรู๎หลายประเภท เชํน อัลตราโซนิกส์ จีพีเอส อุปกรณ์วัดความเร็วเชิงมุม อุปกรณ์วัด
ความเร็วมุมเอียง งานวิจัยนี้สามารถน าไป ประยุกต์ใช๎ในงานด๎านการส ารวจ การทหาร 
และการเกษตรกรรม 

 หุํนยนต์ เดิน 2 ขาคล๎ายมนุษย์  โดยสถาบันวิทยาการหุํนยนต์ภาคสนาม (ฟีโบ๎ ) 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล๎าธนบุรี ซึ่งเน๎นเรื่องกลไกการเดินและการทรงตัวของ
หุํนยนต์ สามารถน าไปประยุกต์ใช๎ในการท าขาเทียมเพ่ือชํวยเหลือผู๎พิการ 

 หุํนยนต์ส ารวจใต๎น้ าไทยเอ็กซ์โพล (Thai-Xpole) โดยส านักงานเครือขํายวิจัยประยุกต์
ทางเทคโนโลยีหุํนยนต์และชีวการแพทย์ คณะวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยมหิดล ชํวย
ในเรื่องการส ารวจและเก็บข๎อมูลการรํวมส ารวจขั้วโลกใต๎ 
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 หุํนยนต์อุตสาหกรรมจัดเก็บหางเหล็ก (Crop Collector System) โดยสถาบันวิทยาการ
หุํนยนต์ภาคสนาม (ฟีโบ๎) รํวมกับบริษัทเหล็กสยามยามาโตะ จ ากัด เป็นงานวิจัยเกี่ยวกับ
การออกแบบและสร๎างหุํนยนต์อุตสาหกรรมอัตโนมัติขนาดใหญํ เพ่ือใช๎ในการเก็บหาง
เหล็กท่ีมีน้ าหนักงาน และมีความร๎อนสูง 
 

2. งานวิจัยทางด๎านการท างานรํวมกันระหวํางหุํนยนต์กับมนุษย์ หรือโคบอต (Collaborative 
robot: Cobot) และหุํนยนต์ทางการแพทย์ 

งานวิจัยด๎านนี้เป็นการน าเทคโนโลยีหุํนยนต์ มาท างานรํวมกับมนุษย์ให๎มีประสิทธิภาพ ชํวยเหลือ
ในการท างานตํางๆ ในชีวิตประจ าวัน รวมทั้งการชํวยเหลือคนพิการ และงานทางการแพทย์ เชํน 

 หุํนยนต์โคบอตสามมิติ (3D Cobot) โดยห๎องปฏิบัติการสหวิทยาการมนุษย์และหุํนยนต์ 
ภาควิชาวิศวกรรมเครื่องกล จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย ซึ่งพัฒนาหุํนยนต์  โคบอตแขนกล
ที่สามารถเคลื่อนที่ได๎ 3 องศาอิสระ 

 ชุดสวมแขนและขา (Arm and Leg Exoskeleton) โดยห๎องปฏิบัติการเมคาทรอนิกศ์และ
อัตโนมัติ ส านักวิทยาการเทคโนโลยีขั้นสูง สถาบันเทคโนโลยีแหํงเอเซีย ที่เน๎นการ
ออกแบบและพัฒนาชุดต๎นแบบสวมแขนและขา เพ่ือชํวยให๎ผู๎พิการสามารถหยิบจับ หรือ
เดินได ๎

 การควบคุมแขนหุํนยนต์โดยใช๎สัญญาณไฟฟูาทางชีวภาพ โดยสถาบันวิทยาการหุํนยนต์
ภาคสนาม มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล๎าธนบุรี โดยการน าสัญญาณไฟฟูาทาง
ชีวภาพที่เกิดขึ้นจากอากัปกิริยาตํางๆ บนใบหน๎า มาวิเคราะห์เพ่ือท าการเรียนและจดจ า
รูปแบบของสัญญาณ 

 ระบบน าทางการผําตัด โดยส านักงานเครือขํายวิจัยประยุกต์ทางเทคโนโลยีหุํนยนต์ และ
ชีวการแพทย์ มหาวิทยาลัยมหิดล เป็นการพัฒนาระบบน าทางมาชํวยในการผําตัด 

3. งานวิจัยและนวัตกรรมที่ได๎จากการแขํงขันหุํนยนต์ 
การแขํงขันวิจัยและพัฒนาหุํนยนต์ ซึ่งสามารถน าองค์ความรู๎ที่ได๎ไปพัฒนาตํอยอดด๎วยเทคโนโลยี

ที่สูงขึ้นได๎ ทั้งนี้ในประเทศไทยมีการแขํงขันหุํนยนต์ตั้งแตํระดับประถมศึกษา มัธยมศึกษา อาชีวศึกษา 
และอุดมศึกษา เชํน การประกวดและแขํงขันหุํนยนต์ของส านักงานคณะกรรมการการศึกษาขั้นพ้ืนฐาน 
(สพฐ.) การแขํงขันหุํนยนต์ของสมาคมสํงเสริมเทคโนโลยี (ไทย-ญี่ปุุน) (ส.ส.ท.) การแขํงขันฟุตบอล
หุํนยนต์ขนาดเล็ก การแขํงขันหุํนยนต์กู๎ภัย การแขํงขันฟุตบอลหุํนยนต์ฮิวมานอยด์ขนาดเล็ก การ
แขํงขันหุํนยนต์เพ่ือนอัจฉริยะ และการแขํงขันออกแบบสร๎างหุํนยนต์ เป็นต๎น ซึ่งผู๎ได๎รับรางวัลชนะเลิ ศ
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จากการแขํงขันภายในประเทศ จะได๎เป็นตัวแทนของประเทศไปแขํงขันหุํนยนต์ชิงแชมป์โลกในระดับ
นานาชาติ 

 
รูปที่ 2.2 แสดงการวิจัยและพัฒนาด๎านหุํนยนต์ของประเทศไทย 

 
ที่มา: รวบรวมโดยผู๎วิจัย 
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ยุทธศาสตร์การพัฒนาอุตสาหกรรมไทย 4.0 ระยะ 20 ปี (พ.ศ. 2560-2579) ได๎ก าหนดกรอบการ
พัฒนาอุตสาหกรรมตํางๆ ซึ่งจ าเป็นต๎องใช๎เทคโนโลยีและนวัตกรรมมาเป็นเครื่องมือในการพัฒนา 5 กลุํม
เทคโนโลยีและนวัตกรรม ซึ่ง 1 ใน 5 กลุํมนั้น คือ กลุํมเครื่องมืออุปกรณ์อัจฉริยะ หุํนยนต์ และระบบเครื่องกล
ที่ใช๎อิเล็กทรอนิกส์ควบคุม (Smart Devices, Robotics and Mechatronics) การพัฒนาเทคโนโลยีหุํนยนต์ 
(Robotech) ซึ่งแบํงเป็น 2 กลุํม คือ (1) หุํนยนต์บริการ ที่สร๎างมูลคํา เชํน หุํนยนต์และระบบอัตโนมัติด๎าน
การแพทย์ การศึกษา การเกษตร และหุํนยนต์บริการสังคม หรือชํวยเหลือผู๎สูงอายุ (2) หุํนยนต์ในอุตสาหกรรม
ที่สามารถตํอยอด และสํงเสริมกลุํมอ่ืนๆ ได๎อีก โดยเฉพาะหุํนยนต์ที่ชํวยในการผลิตยานยนต์สมัยใหมํ โดย
แนวโน๎มของเทคโนโลยีกลุํมนี้ ได๎แกํ เทคโนโลยีการวิเคราะห์ข๎อมูลขนาดใหญํ เทคโนโลยีหุํนยนต์อุตสาหกรรม 
และการใช๎อุปกรณ์และเซนเซอร์ไร๎สาย (ท่ีมา: กระทรวงอุตสาหกรรม. ยุทธศาสตร์การพัฒนาอุตสาหกรรมไทย 
4.0 ระยะ 20 ปี (พ.ศ. 2560-2579) ตุลาคม 2559. หน๎า 15.) 

 
สรปุศกัยภาพดา๎นปจัจยัการผลติของอตุสาหกรรมหุํนยนต์ 

- ด๎านทรัพยากรมนุษย์และบุคลากรด๎านหุํนยนต์ (-) จะเห็นได๎วําประเทศไทยมีการเปิดหลักสูตร
การเรียนการสอนในด๎านหุํนยนต์ในระดับอุดมศึกษาเพียงไมํกี่มหาวิทยาลัยเทํานั้น โดยในปี 
2559 มีผู๎ส าเร็จการศึกษาสาขาวิศวกรรมแมคคาทรอนิกส์ และสาขาวิศวกรรมหุํนยนต์และระบบ
อัตโนมัติ เฉลี่ยปีละประมาณ 300 คนเทํานั้น ซึ่งมีความจ าเป็นที่ต๎องเรํงพัฒนาบุคลากรให๎มี
เพ่ิมข้ึนเพื่อให๎ทันตํอการเปลี่ยนแปลงของเทคโนโลยีหุํนยนต์ 

- ด๎านทักษะ (+) แม๎วําจ านวนแรงงานบุคลากรด๎านหุํนยนต์ ยังคงมีจ านวนน๎อยและต๎องเรํงผลิต
จ านวนบุคลากรให๎ทันตํอความต๎องการ แตํหากพิจารณาด๎านทักษะฝีมือ จะเห็นบุคลากรไมํวําจะ
เป็นนักเรียน นักศึกษา หรือบุคคลทั่วไปของไทยนั้นสามารถแขํงขันและได๎รับรางวัลจากการ
ประกวดหุํนยนต์ตํางๆ อยูํบํอยครั้ง และมีการพัฒนาฝึกฝนทักษะอยํางตํอเนื่อง 

- ด๎านองค์ความรู๎ (+) เนื่องจากสถาบันหรือมหาวิทยาลัยที่เปิดสอนด๎านหุํนยนต์นั้นเป็นสถาบัน/
มหาวิทยาลัยชั้นน าของประเทศ รวมถึงมีสถาบันวิจัยและพัฒนารองรับการวิจัยและพัฒนา การ
ฝึกปฏิบัติการของนักศึกษาได๎ นอกจากนี้ยังมีการผลักดันให๎มีการเรียนการสอนในระดับมัธยม 
และระดับอาชีวศึกษา ซึ่งจะท าให๎บุคลากรด๎านหุํนยนต์มีความเชี่ยวชาญช านาญมากขึ้น ท าให๎
เกิดการวิจัยและพัฒนาอยํางตํอเนื่อง 

- การพัฒนาและประยุกต์ใช๎ด๎านทรัพย์สินทางปัญญา (+) การออกแบบและพัฒนาระบบที่ใช๎
ซอฟตแ์วร์สมองกลฝังตัว โดยมีทรัพย์สินทางปัญญาของตนเอง (IP-based System Designer) มี
มูลคําตลาดสูงขึ้น โดยในปี 2558 มีมูลคํา 2,896 ล๎านบาท (ปี 2557 มูลคํา 2,382 ล๎านบาท) 
อัตราการเติบโตประมาณ ร๎อยละ 21 
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2.1.2 ศักยภาพความต๎องการของตลาดในอตุสาหกรรม 
ความต๎องการของตลาดในอุตสาหกรรมหุํนยนต์ พบวํา ในชํวงปี 2010-2014 อุตสาหกรรมหรือโรงงาน

ของไทยมีการลงทุนด๎านหุํนยนต์หรือระบบอัตโนมัติ เพ่ือให๎อุตสาหกรรมสามารถแขํงขันได๎ในระดับโลก เพ่ิมขึ้น
อยํางตํอเนื่อง โดยมีมูลคําการน าเข๎าในปี 2010 เทํากับ 5.69 พันล๎านเหรียญสหรัฐฯ เพ่ิมขึ้นเป็น 7.71 พันล๎าน
เหรียญสหรัฐฯ ในปี 2014 เพ่ิมข้ึนโดยเฉลี่ยร๎อยละ 7.89 ตํอปี ซึ่งในชํวง 10 ปีที่ผํานมาอุตสาหกรรมยานยนต์ 
อุตสาหกรรมอิเล็กทรอนิกส์ อุตสาหกรรมอาหาร และอุตสาหกรรมเกษตร ได๎ปรับตัวไปในทิศทางของการใช๎
ระบบอัตโนมัติมากขึ้น โดยมีความต๎องการหลักๆ คือ ระบบสายพานล าเลียง ระบบการบรรจุภัณฑ์ และระบบ
การด าเนินการเฉพาะด๎าน ดังรูปที่ 2.3 

 
รูปที่ 2.3 แสดงมูลคําการน าเข๎าระบบอัตโนมัติของอุตสาหกรรมในประเทศไทย ปี 2010 -2014 

 
ที่มา: Thailand Board of Investment. “THAILAND’S AUTOMATION & ROBOTICS”. เข๎าถึงได๎จาก 
http://www.boi.go.th/upload/content/BOI-brochure%202016-automation_77890.pdf 
 
  

http://www.boi.go.th/upload/content/BOI-brochure%202016-automation_77890.pdf
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รปูที ่2.4 แสดงสดัสวํนความต๎องการระบบอตัโนมตัิในประเทศไทย 

 
ที่มา: Thailand Board of Investment. “THAILAND’S AUTOMATION & ROBOTICS”. เข๎าถึงได๎จาก 
http://www.boi.go.th/upload/content/BOI-brochure%202016-automation_77890.pdf 

นอกจากนีมี้การศึกษาจาก the European Robotics Technology Platform แนวโน๎มความต๎องการ
แอปพลิเคชันหุํนยนต์ในอนาคต จะมีความต๎องการในหลายกลุํม (Sector) โดยจะมีความต๎องการน าหุํนยนต์ไป
ท างานแทน หุํนยนต์ท างานรํวมกัน หุํนยนต์เพ่ือการขนสํง หุํนยนต์ส ารวจ หรือแม๎แตํการศึกษาและความ
บันเทิง 
 
ตารางที่ 2.3 แสดงแอปพลิเคชันหุํนยนต์ในอนาคต 

Application 
Scenarios 

Robotic 
workers 

Robotic 
Co-

workers 

Logistics 
robots 

Robots for 
Surveillance 

& 
intervention 

Robots for 
exploration 

& 
inspection 

Edutainment 
robots 

Sectors       
Industrial x x x    
Professional service x x x x x x 
Domestic service  x x x   
Security  x x x x  
Space x x x  x  
ที่มา: Technical Report Series. “A Helping Hand for Europe: The Competitive Outlook for the 
EU Robotics Industry”,P.25. เข๎าถึงได๎จาก 
http://publications.jrc.ec.europa.eu/repository/bitstream/JRC61539/jrc61539.pdf  

http://www.boi.go.th/upload/content/BOI-brochure%202016-automation_77890.pdf
http://publications.jrc.ec.europa.eu/repository/bitstream/JRC61539/jrc61539.pdf
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International Federal of Robotics (IFR) ได๎มีการคาดการณ์วําในปี 2019 จะมีความต๎องการใช๎
หุํนยนต์มากถึง 2.6 ล๎านยูนิต 

 
รปูที ่2.5 การคาดการณค์วามต๎องการใชห๎ุนํยนต์ของโลกป ี2019 

 
ที่มา: International Federal of Robotics. IFR Press Conference 29 September 2016 Frankfurt. 
P5. เข๎าถึงได๎จาก 
https://ifr.org/img/uploads/Presentation_market_overviewWorld_Robotics_29_9_2016.pdf  

 

Boston Consulting Group (BCG) ได๎มีการคาดการณ์ความต๎องการใช๎เทคโนโลยีหุํนยนต์ใน       
แอปพลิเคชันตํางๆ โดยมีสัดสํวน คือ หุํนยนต์อุตสาหกรรม ร๎อยละ 37 หุํนยนต์เพ่ือการพาณิชย์และหุํนยนต์
เพ่ือการทหาร ร๎อยละ 25 เทํากัน และหุํนยนต์สํวนบุคคล ร๎อยละ 13 
 
รปูที ่2.6 การคาดการณค์วามต๎องการใชห๎ุนํยนต์ของโลกป ี2025 

 
ที่มา: nanalyze. Investing in Industrial Robots for Retail Investors. January 10, 2017 เข๎าถึงได๎จาก 
http://www.nanalyze.com/2017/01/investing-industrial-robots/ 

https://ifr.org/img/uploads/Presentation_market_overviewWorld_Robotics_29_9_2016.pdf
http://www.nanalyze.com/2017/01/investing-industrial-robots/
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จากแนวโน๎มความต๎องการใช๎หุํนยนต์ของโลก พบวํา มีอัตราเติบโตสูงขึ้นอยํางตํอเนื่อง โดยสมาคม
หุํนยนต์ของญี่ปุุน (Japan Robot Association) ประเมินไว๎วํา ในปี 2568 คาดการณ์หุํนยนต์ทุกประเภท มี
มูลคํารวม 66,400 ล๎านเหรียญสหรัฐฯ ในจ านวนนี้เป็นหุํนยนต์บริการ ประมาณ 50,000 ล๎านเหรียญสหรัฐฯ 
และในปี 2563 ส านักงาน Industrial Development Bureau (IDB) หนํวยงานในกระทรวงเศรษฐกิจ ประเทศ
ไต๎หวัน คาดการณ์ เชํนกันวํา ตลาดหุํนยนต์ทุกประเภทจะมีมูลคํารวมสูงถึง 1,400,000 ล๎านเหรียญสหรัฐฯ ซึ่ง
มากกวํามูลคําตลาดรถยนต์ทั้งโลก 

 
สรปุศกัยภาพความตอ๎งการของตลาดในอตุสาหกรรม 

- ความต๎องการของตลาดในประเทศ (+) มีแนวโน๎มความต๎องการใช๎หุํนยนต์ในหลากหลาย
อุตสาหกรรมเพ่ิมมากขึ้น เนื่องจากประเทศไทยก าลังก๎าวเข๎าสูํภาวะขาดแคลนแรงงาน และ
คําแรงที่สูงขึ้น ซึ่งต๎องอาศัยการพัฒนาด๎านหุํนยนต์เพ่ือประยุกต์เข๎าไปใช๎งาน หรือให๎บริการ
ด๎านตํางๆ ไมํวําจะเป็นด๎านการเกษตรทั้งการผลิตและการแปรรูปอาหาร การแพทย์ทั้งการ
รักษา การดูแล และบริการ และการผลิตชิ้นสํวนหรืออะไหลํเพ่ืออุตสาหกรรมอ่ืนๆ รวมถึง
การใช๎หุํนยนต์ทุํนแรงที่ใช๎ภายในบ๎านมากข้ึนอีกด๎วย  

- ความต๎องการของตลาดตํางประเทศ (+) มีการคาดการณ์ความต๎องการใช๎หุํนยนต์ของโลกใน
ปี 2019 มากถึง 2.6 ล๎านยูนิต โดยมีความต๎องการใช๎ในหลากหลายกลุํมแอปพลิเคชัน ทั้งใน
รูปแบบการท างานแทนแรงงานมนุษย์ ท างานรํวมกับมนุษย์ หรือเพ่ือบริการความรู๎บันเทิง 
อยํางไรก็ตาม ตลาดจีนเป็นตลาดที่มีความต๎องการใช๎หุํนยนต์ในอุตสาหกรรมมากที่สุดของ
โลก ดังนั้นจึงควรสร๎างเครือขํายความรํวมมือในการวิจัยและพัฒนาให๎สอดคล๎องกับความ
ต๎องการของตลาดโลก 

- ความต๎องการใช๎หุํนยนต์ในอุตสาหกรรมที่เพ่ิมขึ้น (+) มาจาก 5 อุตสาหกรรมหลัก ได๎แกํ 
อุตสาหกรรมยานยนต์ เครื่องใช๎ไฟฟูาและอิเล็กทรอนิกส์ เหล็ก ผลิตภัณฑ์ยางและพลาสติก 
และการแปรรูปอาหาร ซึ่งเป็นอุตสาหกรรมที่ประเทศไทยเป็นฐานการผลิตที่คํอนข๎างใหญํ  
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2.1.3 ศักยภาพของอตุสาหกรรมทีเ่กีย่วข๎องและสนบัสนนุ 
อุตสาหกรรมที่เกี่ยวข๎องและสนับสนุนการพัฒนาวิจัย การออกแบบ และกระบวนการผลิตหุํนยนต์

เพ่ือใช๎ในงานหรืออุตสาหกรรมตํางๆ นั้น คืออุตสาหกรรมที่เกี่ยวข๎องกับการผลิต มีอุปกรณ์และเทคโนโลยีที่
เกี่ยวข๎องหลายศาสตร์ ได๎แกํ เทคโนโลยีด๎านวิศวกรรมเครื่องกล เทคโนโลยีวิศวกรรมไฟฟูาและอิเล็กทรอนิกส์ 
และเทคโนโลยีซอฟต์แวร์ ซึ่งหุํนยนต์แบํงสํวนประกอบใหญํๆ ออกเป็น 4 สํวน คือ (ที่มา: สารานุกรมไทย
ส าหรับเยาวชน โดยพระราชประสงค์ในพระบาทสมเด็จพระเจ๎าอยูํหัวรัชกาลที่ 9) 

(1) อุปกรณ์ทางกล (Mechanic) คือ ชิ้นสํวนกลไกตํางๆ ของหุํนยนต์ เชํน โครงสร๎าง เพลา เฟือง  
น๏อต สกรูสํงก าลัง สายพาน โซํ สปริง ข๎อตํอสวมเพลา คลัตช์ เบรก ข๎อตํอ ก๎านตํอโยง ตลับ
ลูกปืน และปลอกสวม 

(2) อุปกรณ์ขับเร๎า (Actuator) คือ อุปกรณ์ที่สามารถเปลี่ยนแปลงพลังงานไฟฟูาที่ปูอนเข๎าให๎
กลายเป็นการกระจาย การเคลื่อนที่ หรือแรง เชํน มอเตอร์ไฟฟูา ระบบนิวแมติก ระบบไฮดรอ
ลิก 

(3) อุปกรณ์ไฟฟูาหรืออุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ (Electronic Equipment) คือ อุปกรณ์ไฟฟูาหรือ
อุปกรณ์ท่ีใช๎สัญญาณทางระบบไฟฟูา เชํน อุปกรณ์ตรวจรู๎ วงจรขับตํางๆ และอุปกรณ์แสดงผล 

(4) อุปกรณ์ควบคุม (Controller) คือ สมองกลที่ควบคุมการท างานของหุํนยนต์ เชํน สมองกลที่
ประดิษฐ์จากอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ เครื่องควบคุมขนาดเล็ก คอมพิวเตอร์ชนิดแผงวงจร
ส าเร็จรูป เครื่องควบคุมเชิงตรรกะที่สามารถท าโปรแกรมได๎ และคอมพิวเตอร์สํวนบุคคล 

 
รปูที ่2.7 แสดงศาสตร์ทีเ่กี่ยวข๎องกบักระบวนการท างานของหุนํยนตใ์นอนาคต 

 
ที่มา: DHL Trend Research. “Robotics in Logistics A DPDHL perspective on implication and use 
cases for the logistics industry”. March 2016. P7. เข๎าถึงได๎จาก 
http://www.dhl.com/content/dam/downloads/g0/about_us/logistics_insights/dhl_trendreport
_robotics.pdf 

http://www.dhl.com/content/dam/downloads/g0/about_us/logistics_insights/dhl_trendreport_robotics.pdf
http://www.dhl.com/content/dam/downloads/g0/about_us/logistics_insights/dhl_trendreport_robotics.pdf
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รูปที่ 2.8 แสดงการวิจัยและพัฒนาหุํนยนต์ 

 
ที่มา: ผู๎วิจัย 
 

ในกระบวนการท างานของหุํนยนต์ในอนาคตจะต๎องประกอบด๎วยศาสตร์หลายศาสตร์มากขึ้น เกี่ยวข๎อง
กับระบบตํางๆ มากขึ้น เพ่ือให๎หุํนยนต์สามารถท างานได๎อยํางมีประสิทธิภาพ และมีความแมํนย า จาก DHL 
Trend Research ได๎แสดงศาสตร์ที่เกี่ยวกับกระบวนการท างานของหุํนยนต์ในอนาคตไว๎หลายศาสตร์ เชํน 
วิทยาศาสตร์คอมพิวเตอร์ (Computer Science) หรือระบบอัจฉริยะ (Artifical Intelligance) ใช๎ในระบบ
คอมพิวเตอร์ การเชื่อมตํอสัญญาณไร๎สาย คณิตศาสตร์ (Mathematics) ใช๎ค านวณหลักเหตุผลและสถิติ 
วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส์  (Electrical Engineering)  ที่ เกี่ ยวข๎องกับฮาร์ดแวร์  และเซนเซอร์ตํ างๆ 
วิศวกรรมเครื่องกล (Mechanical Engineering) ซึ่งเกี่ยวข๎องกับการเคลื่อนไหว และวัสดุในการสร๎างหุํนยนต์ 
ชีววิทยา (Biology) จิตวิทยา (Psychology) และกฎหมาย (Law) ซึ่งศาสตร์ตํางๆ จะเข๎าไปอยูํในหลักการ
ท างานตํางๆ ของหุํนยนต์ เชํน สํวนสมองเพ่ือประมวลผลการท างาน สํวนมือ -เท๎า เพ่ือการหยิบจับและการ
เคลื่อนไหว สํวนการรับรู๎ ซึ่งมีหลักการท างานของหุํนยนต์ 3 สํวนหลักๆ ได๎แกํ การรับรู๎ (Sense) การคิด 
(Think) และการตอบสนอง (Act) ดังแสดงในรูปที่ 2.9  
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รปูที ่2.9 แสดงหลักการท างานของหุนํยนต์ 

  
ที่มา: DHL Trend Research. “Robotics in Logistics A DPDHL perspective on implication and use 
cases for the logistics industry”. March 2016 

 
ดังนั้นจะเห็นได๎วําการวิจัยและพัฒนาด๎านหุํนยนต์ ไมํวําจะเป็นหุํนยนต์เพ่ืออุตสาหกรรม และหุํนยนต์

เพ่ือการบริการ จ าเป็นต๎องอาศัยศาสตร์ตํางๆ รวมถึงเกี่ยวข๎องกับอุตสาหกรรมที่เกี่ยวข๎องและสนับสนุน
หลากหลายอุตสาหกรรม ทั้งที่เป็นอุตสาหกรรมฮาร์ดแวร์หรือผู๎ผลิตชิ้นสํวนอิเล็กทรอนิกส์ และแผงวงจร เชํน 
เซนเซอร์ เหล็ก ชิ้นสํวน อะไหลํ แขนกล มอเตอร์ เวเฟอร์ วงจรไฟฟูา และอุตสาหกรรมซอฟต์แวร์ เชํน ระบบ
ประมวลผล เป็นต๎น 

 
ศักยภาพอุตสาหกรรมกรรมฮาร์ดแวร์ 
ส าหรับศักยภาพการผลิตของอุตสาหกรรมฮาร์ดแวร์ หรือผู๎ผลิตชิ้นสํวนอิเล็กทรอนิกส์ที่เกี่ยวข๎องกับการ

ผลิตหุํนยนต์ในประเทศไทยในฐานะเป็นอุตสาหกรรมสนับสนุนและอุตสาหกรรมผู๎ใช๎หุํนยนต์นั้น ยังต๎องพ่ึงพา
การลงทุนจากตํางประเทศในด๎านปัจจัยการผลิต อยํางไรก็ตามไทยเป็นฐานการผลิตสินค๎าชิ้นสํวน
อิเล็กทรอนิกส์ที่มีมูลคําสํงออกไปทั่วโลกคํอนข๎างสูง ซึ่งมีแนวโน๎มขยายตัวอยํางตํอเนื่อง รวมถึงภาวการณ์ผลิต
ในปี 2559 ปรับตัวเพ่ิมข้ึน ร๎อยละ 1.55 เมื่อเทียบกับปีกํอนหน๎า และมีการคาดการณ์วําในปี 2560 จะปรับตัว
เพ่ิมขึ้น ร๎อยละ 2.4 เนื่องจากการปรับตัวขึ้นจากวงจรรวม ( Integrated Circuit: IC) ซึ่งเป็นชิ้นสํวนส าคัญใน
การพัฒนาสินค๎าที่มีการใช๎เทคโนโลยีขั้นสูง ทั้งนี้ยังมีข๎อจ ากัดจากการที่ต๎องพ่ึงพาเทคโนโลยีที่ทันสมัย และ
น าเข๎าวัตถุดิบส าคัญบางประเภทจากตํางประเทศ เนื่องจากขาดนโยบายการบริหารจัดการ และสนับสนุนคลัส
เตอร์ (Cluster) และหํวงโซํอุปทาน (Supply Chain) ของอุตสาหกรรมอิเล็กทรอนิกส์ที่ชัดเจนและตํอเนื่อง 
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ศักยภาพอุตสาหกรรมซอฟต์แวร์ 
จากข๎อมูลการส ารวจของส านักงานสํงเสริมอุตสาหกรรมซอฟต์แวร์แหํงชาติ (องค์การมหาชน) หรือ 

SIPA พบวําในปี 2558 มูลคํารวมของตลาดซอฟต์แวร์สมองกลฝังตัว อยูํที่ประมาณ 6,039 ล๎านบาท มีอัตรา
การเติบโตประมาณ ร๎อยละ 3.5 เป็นมูลคําการผลิตเพ่ือใช๎ในประเทศ 3,719 ล๎านบาท และผลิตเพ่ือการ
สํงออก 2,320 ล๎านบาท 
 

ตารางที่ 2.4 แสดงมูลคําการผลิตซอฟต์แวร์สมองกลฝังตัว ปี 2557-2558 (หนํวย: ล๎านบาท) 

การผลติซอฟต์แวรส์มองกลฝงัตวั 2557 2558 
อัตราการเตบิโต 

(รอ๎ยละ) 
การผลิตเพ่ือการสํงออก 2,244 2,320 3.4 
การผลิตเพ่ือใช๎ในประเทศ 3,588 3,719 3.7 

รวม 5,832 6,039 3.5 
ที่มา: ส านักงานสํงเสริมอุตสาหกรรมซอฟต์แวร์แหํงชาติ (องค์การมหาชน). “รายงานผลการส ารวจข๎อมูลตลาด
ซอฟต์แวร์และบริการซอฟต์แวร์ พ.ศ. 2558. กันยายน 2559. หน๎า 15. เข๎าถึงได๎จาก 
http://www.depa.or.th/sites/default/files/publication/files/Software%20Market%20Survey%2
02015.pdf 
 

ตารางที่ 2.5 แสดงประเภทผู๎ผลิตซอฟต์แวร์สมองกลฝังตัว ปี 2557-2558 (หนํวย: ล๎านบาท) 
ประเภทผูผ๎ลิตซอฟตแ์วรส์มองกลฝงัตวั 2557 2558 

ผู๎รับจ๎างพัฒนาและผลิตซอฟตแ์วร์สมองกลฝังตัว  
(Outsourcing services Provider) 

3,393 3,056 

ผู๎ออกแบบและพัฒนาระบบที่ใช๎ซอฟต์แวร์สมองกลฝังตัว 
โดยมีทรัพย์สินทางปัญญาของตนเอง 
(IP-based System Designer) 

2,382 2,896 

ผู๎พัฒนาซอฟต์แวร์สมองกลฝังตัว เพ่ือใช๎กับสินค๎าของ
บริษัท โดยมีฐานะเป็นหนํวยผลิตภายใน 
(In-house Producer) 

57 87 

รวม-อัตราการเติบโต (ร๎อยละ) 5,832 (0.7) 6,039 (3.5) 
การสํงออก-สัดสํวนการสํงออกตํอการผลิตรวม (ร๎อยละ) 2,244 (-4.2) 2,320 (3.4) 

ทีม่า: ส านักงานสํงเสริมอุตสาหกรรมซอฟต์แวร์แหํงชาติ (องค์การมหาชน). “รายงานผลการส ารวจข๎อมูลตลาด
ซอฟต์แวร์และบริการซอฟต์แวร์ พ.ศ. 2558. กันยายน 2559. หน๎า 16. เข๎าถึงได๎จาก 
http://www.depa.or.th/sites/default/files/publication/files/Software%20Market%20Survey%2
02015.pdf 

http://www.depa.or.th/sites/default/files/publication/files/Software%20Market%20Survey%202015.pdf
http://www.depa.or.th/sites/default/files/publication/files/Software%20Market%20Survey%202015.pdf
http://www.depa.or.th/sites/default/files/publication/files/Software%20Market%20Survey%202015.pdf
http://www.depa.or.th/sites/default/files/publication/files/Software%20Market%20Survey%202015.pdf
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สรุปศักยภาพของอุตสาหกรรมที่เกี่ยวข๎องและสนับสนุน 
- ศักยภาพการผลิตของอุตสาหกรรมฮาร์ดแวร์ หรือผู๎ผลิตชิ้นสํวนอิเล็กทรอนิกส์ (+) มีแนวโน๎ม

การผลิตที่ปรับตัวสูงขึ้น ท าให๎ประเทศไทยสามารถผลิตชิ้นสํวนตํางๆ ที่ส าคัญในการประกอบ
หุํนยนต์ได๎เองมากขึ้น 

- การพ่ึงพาเทคโนโลยีการผลิตและน าเข๎าวัตถุดิบ (-) ต๎องมีการน าเข๎าวัตถุดิบบางสํวนจาก
ตํางประเทศ และพ่ึงพาเทคโนโลยีการผลิตขั้นสูงจากตํางประเทศ ท าให๎ต๎นทุนในการผลิต
ชิ้นสํวนส าคัญสูงขึ้น สํงผลตํอการผลิตและประกอบหุํนยนต์เชํนกัน  

- ศักยภาพการผลิตอุตสาหกรรมซอฟต์แวร์สมองกลฝังตัว (+) ในปี 2558 การผลิตซอฟต์แวร์
สมองกลฝังตัวมีมูลคําเติบโตขึ้น เป็นผลมาจากการออกแบบและพัฒนาระบบโดยมีทรัพย์สิน
ทางปัญญาของตนเอง ( IP-based System Designer) และผู๎พัฒนาซอฟต์แวร์เพ่ือใช๎กับ
สินค๎าของบริษัทโดยมีฐานะเป็นหนํวยผลิตภายใน (In-house Producer) มีการขยายตัวขึ้น 

 
2.1.4 สภาวะการแขงํขนัในอตุสาหกรรม 
สภาวะการแขํงขันในอุตสาหกรรม แม๎วําประเทศไทยจะมีแนวโน๎มการใช๎หุํนยนต์ในอุตสาหกรรมมาก

ขึ้น แตํไมํใชํประเทศที่เป็นผู๎ผลิตและจ าหนํายหุํนยนต์หลักของโลก จากข๎อมูลของ World’s Top Exports 
พบวํา ในปี 2559 มีมูลคําการสํงออกหุํนยนต์เพ่ืออุตสาหกรรมประมาณ 4.5 พันล๎านเหรียญสหรัฐฯ โดย 
ประเทศท่ีมีการสํงออกหุํนยนต์เพ่ืออุตสาหกรรมมากที่สุด 5 ประเทศ ได๎แกํ ญี่ปุุน (ร๎อยละ 36) เยอรมนี (ร๎อย
ละ 14.2) อิตาลี (ร๎อยละ 6.5) ฝรั่งเศส (ร๎อยละ 5.5) และสหรัฐอเมริกา (ร๎อยละ 4.3) ทั้งนี้ประเทศที่มีการ
สํงออกอัตราเติบโตที่สุด ตั้งแตํปี 2555 คือ เดนมาร์ก สเปน เบลเยี่ยม และอังกฤษ  

ส าหรับบริษัทที่มีการสํงออกหุํนยนต์เพ่ืออุตสาหกรรมมากที่สุด 5 บริษัท ได๎แกํ  บริษัท Kawasaki 
Heaving Industries (ญี่ปุุน) บริษัท Abb Engineering Shanghai (จีน) บริษัท Fanuc (ญี่ปุุน) บริษัท Engel 
Austria (ออสเตรีย ) และบริษัท Yushin Precision Equipment (ญี่ปุุน )  (ที่มา :  World’s Top Exports 
http://www.worldstopexports.com/top-industrial-robots-exporters/) 

ในสํวนของสภาวะการแขํงขันในอุตสาหกรรมหุํนยนต์ของไทยนั้น ปัจจุบันผู๎ประกอบการหรือผู๎ผลิต
หุํนยนต์ของไทยสํวนใหญํเป็นการรํวมลงทุนกับบริษัทตํางประเทศ มีเพียงบริษัท ซีทีเอเซีย โรโบติกส์ จ ากัด 
เดียวเทํานั้น ที่เป็นบริษัทผลิตหุํนยนต์โดยผู๎ประกอบการไทย 100% ซึ่งเกิดจากความรํวมมือกันของวิศวกรไทย
ที่เป็นแชมป์โลกในการประกวดหุํนยนต์ โดยคุณเฉลิมพล ปุณโณทก และคุณทศพล อภิกุลวณิช ซึ่งเป็นผู๎น า
ซอฟต์แวร์ด๎าน Contact Center ทั้งนี้การจ าหนํายหุํนยนต์ของบริษัท ซีที เอเชีย โรโบติกส์ จ ากัด นั้น เป็น
หุํนยนต์เพื่อการบริการ (Service Robot) 

 
  

http://www.worldstopexports.com/top-industrial-robots-exporters/


รายงานการวเิคราะหแ์นวโนม๎เทคโนโลยแีละอตุสาหกรรม 
อตุสาหกรรมหุนํยนต ์
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สรุปสภาวะการแขํงขันในอุตสาหกรรม 
- สภาวะการแขํงขันในตลาดโลก (-/+) เนื่องจากผู๎ผลิตหลักเป็นญี่ปุุน และประเทศไทยในฐานะ

เป็นผู๎ใช๎หุํนยนต์และระบบอัตโนมัติ  ซึ่งต๎องพ่ึงพาเทคโนโลยีจากตํางประเทศเป็นหลัก 
อยํางไรก็ตามจะสํงผลดีตํอการพัฒนาศักยภาพการแขํงขันของอุตสาหกรรมอ่ืนๆ ที่มีการน า
หุํนยนต์เข๎าไปใช๎ในระบบของอุตสาหกรรม 

- สภาวะการแขํงขันในประเทศ (-/+) มีเพียงบริษัทผู๎ผลิตหุํนยนต์ของไทยเพียงบริษัทเดียว
เทํานั้น ท าให๎สามารถสร๎างศักยภาพในการแขํงขันและการพัฒนาได๎เพ่ิมขึ้น อีกทั้งมีการ
สนับสนุนจากภาครัฐทั้งในด๎านการวิจัยและพัฒนา และนโยบายภาษี อยํางไรก็ตามการน า
ผลการวิจัยและพัฒนาของนักวิจัยและนักวิทยาศาสตร์ด๎านหุํนยนต์ไปใช๎งานนั้นยังคํอนข๎าง
น๎อย เนื่องจากขาดความเชื่อม่ันจากผู๎ประกอบการของไทย 

 
2.1.5 บทบาทของรฐับาลทีม่ตีํออตุสาหกรรม 
จากโมเดลประเทศไทย 4.0 (Thailand 4.0) พบวํา อุตสาหกรรมหุํนยนต์ที่ประเทศไทยมุํงเน๎นโดยมี 

Roadmap คือ ผลักดันให๎ประเทศไทยเป็นผู๎น าของอาเซียนด๎านระบบอัตโนมัติ หุํนยนต์อุตสาหกรรม และ
หุํนยนต์บริการ โดยแบํงเป็น 3 ระยะ คือ ระยะสั้น 1-3 ปี ระยะกลาง 3-5 ปี และระยะยาว 5 ปีขึ้นไป ซึ่ง
ในชํวงระยะสั้นจะมุํงเน๎นพัฒนาหุํนยนต์เพ่ืออุตสาหกรรม เพ่ือเพ่ิมประสิทธิภาพการท างานในอุตสาหกรรม
ตํางๆ และในระยะกลางและระยะยาวจะมํุงเน๎นการพัฒนาหุํนยนต์เพ่ือการบริการ และหุํนยนต์สํวนบุคคลมาก
ขึ้น โดยมีเปูาหมายการสร๎างมูลคําทางเศรษฐกิจดังตารางที่ 2.6 
 
ตารางที่ 2.6 เปูาหมายการสร๎างมูลคําทางเศรษฐกิจของอุตสาหกรรมหุํนยนต์ 

ป ี 5 ป ี 10 ป ี 15 ป ี 20 ป ี
มูลคําตลาด (ล๎านบาท) 25,000 100,000 250,000 500,000 

ที่มา: พิมพ์เขียวและแผนปฏิบัติการขับเคลื่อน. “Thailand 4.0 โมเดลขับเคลื่อนประเทศไทยสูํความม่ังคั่ง 
มั่นคง และยั่งยืน” ธันวาคม 2559. หน๎า 46. เข๎าถึงได๎จาก 
http://digital.forest.ku.ac.th/TFCC/TCERN2017/PW/Thailand_40_PM.pdf 
 
  

http://digital.forest.ku.ac.th/TFCC/TCERN2017/PW/Thailand_40_PM.pdf


รายงานการวเิคราะหแ์นวโนม๎เทคโนโลยแีละอตุสาหกรรม 
อตุสาหกรรมหุนํยนต ์
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รูปที่ 2.10 Roadmap การพัฒนาด๎านเครื่องมืออัจฉริยะและหุํนยนต์ของประเทศไทย 

 
ที่มา: พิมพ์เขียวและแผนปฏิบัติการขับเคลื่อน. “Thailand 4.0 โมเดลขับเคลื่อนประเทศไทยสูํความม่ังคั่ง 
มั่นคง และยั่งยืน” ธันวาคม 2559. หน๎า 46. เข๎าถึงได๎จาก 
http://digital.forest.ku.ac.th/TFCC/TCERN2017/PW/Thailand_40_PM.pdf 

 
นโยบายเขตพัฒนาเศรษฐกิจพิเศษคลัสเตอร์หุํนยนต์ 

ประเภทกิจการที่ได๎รับการสํงเสริมการลงทุน ได๎แกํ 
ตารางที่ 2.7 แสดงประเภทกิจการที่ได๎รับการสํงเสริมการลงทุน 

ประเภทกจิการ เงือ่นไข 
สทิธปิระโยชน์

ในปจัจบุนั 
สทิธปิระโยชน์ 

คลสัเตอร ์
กิจการผลติเครือ่งจกัร อปุกรณ ์และชิน้สวํน 
- กิจการผลิตเครื่องจักร และ/หรือ 

อุปกรณ์อัตโนมัติ (Automation) 
ที่มีการออกแบบทางวิศวกรรม 

- กิจการประกอบหุํนยนต์ หรือ
อุปกรณ์อัตโนมัติ และ/หรือ
ชิ้นสํวน 

 
ต๎องมีขั้นตอนการ
ออกแบบระบบควบคุม
การปฏิบัติงานด๎วย
ระบบสมองกลเอง 

 
A2 (8 ปี) 
 
A3 (5 ปี) 

 
ยกเว๎นภาษี 8 ปี 
ก าหนดวงเงินและ
ลดหยํอน 50% 
อีก 5 ปี 

ประเภทกจิการทีเ่กี่ยวข๎อง 
- กิจการบริการออกแบบทาง

วิศวกรรม 
- กิจกรรมการออกแบบทาง

อิเล็กทรอนิกส์ 

 A1 (8 ปี ไมํ
จ ากัดวงเงิน) 

ยกเว๎นภาษีเงินได๎ 
8 ปี โดยไมํจ ากัด
วงเงิน และ
ลดหยํอนร๎อยละ 

http://digital.forest.ku.ac.th/TFCC/TCERN2017/PW/Thailand_40_PM.pdf


รายงานการวเิคราะหแ์นวโนม๎เทคโนโลยแีละอตุสาหกรรม 
อตุสาหกรรมหุนํยนต ์
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ประเภทกจิการ เงือ่นไข 
สทิธปิระโยชน์

ในปจัจบุนั 
สทิธปิระโยชน์ 

คลสัเตอร ์
- กิจการพัฒนา Embedded 

Software 
- กิจการพัฒนาซอฟต์แวร์ที่สร๎าง

มูลคําเพ่ิมสูง (High Value-
Added Software) 

- ศูนย์บํมเพาะด๎านนวัตกรรม 
(Innovation Incubation 
Center) 

50 อีก 5 ปี 

ที่มา: ผลการด าเนินงานของคณะอนุกรรมการเรํงรัดนโยบายเขตพัฒนาเศรษฐกิจพิเศษ คลัสเตอร์หุํนยนต์. 
เข๎าถึงได๎จาก 
http://www.boi.go.th/upload/Automation%20Robotic%20Cluster_FIBO_1234343.pdf 
 

บีโอไอ (BOI) ได๎เดินหน๎าลงทุนอุตสาหกรรมเปูาหมายรองรับประเทศไทย 4.0 (Thailand 4.0) ด๎านนาชิ
เทคโนโลยี (Nachi Technology) ขยายการลงทุนสูํภาคการผลิตและซํอมแซมหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติ
ส าหรับภาคอุตสาหกรรม โดยตั้งแตํปี 2559 - มิถุนายน 2560 ได๎อนุมัติสํงเสริมการลงทุนในกิจการประกอบ
หุํนยนต์หรืออุปกรณ์อัตโนมัติ จ านวน 16 โครงการ มูลคําเงินลงทุนรวมกวํา 1,400 ล๎านบาท 
  

หนวํยงานที่เกีย่วขอ๎งกับอุตสาหกรรมหุนํยนต์ 
รปูที ่2.11 แสดงหนวํยงานวจิยั (Research Center) ทีเ่กี่ยวข๎องกบัการวจิยัและพฒันาอตุสาหกรรมหุนํยนต์ 

 
ที่มา: Thailand Board of Investment. “THAILAND’S AUTOMATION &ROBOTICS”. เข๎าถึงได๎จาก 
http://www.boi.go.th/upload/content/BOI-brochure%202016-automation_77890.pdf 

http://www.boi.go.th/upload/Automation%20Robotic%20Cluster_FIBO_1234343.pdf
http://www.boi.go.th/upload/content/BOI-brochure%202016-automation_77890.pdf


รายงานการวเิคราะหแ์นวโนม๎เทคโนโลยแีละอตุสาหกรรม 
อตุสาหกรรมหุนํยนต ์
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รปูที ่2.12 แสดงสมาคมและสถาบนั (Associations and Institutions) ทีเ่กีย่วข๎องกบัการวจิยัและพฒันา
อุตสาหกรรมหุนํยนต ์

 

 
ที่มา: Thailand Board of Investment. “THAILAND’S AUTOMATION &ROBOTICS”. เข๎าถึงได๎จาก 
http://www.boi.go.th/upload/content/BOI-brochure%202016-automation_77890.pdf 

 
สรปุบทบาทของรฐับาลที่มตีํออุตสาหกรรม 

- การเป็นอุตสาหกรรมเปูาหมายของรัฐบาล (+) ตามนโยบายประเทศไทย 4.0 (Thailand 
4.0) ท าให๎การด าเนินงานตํางๆ สะดวกรวดเร็วขึ้น เนื่องจากเป็นไปตาม Roadmap ของ
ประเทศ หนํวยงานภาครัฐและองค์กรตํางๆ ให๎การสนับสนุนอยํางเต็มที่ 

- การสนับสนุนจากนโยบายภาครัฐ (+) ทั้งการสนับสนุนด๎านภาษี เชํน การยกเว๎นภาษี และ
ไมํใชํภาษี เชํน การชํวยเหลือหาเครือขํายความรํวมมือ รวมถึงนโยบายการวิจัยและพัฒนา
และการให๎ทุน/ได๎รับทุนของหนํวยงานวิจัยและพัฒนา 

http://www.boi.go.th/upload/content/BOI-brochure%202016-automation_77890.pdf


รายงานการวเิคราะหแ์นวโนม๎เทคโนโลยแีละอตุสาหกรรม 
อตุสาหกรรมหุนํยนต ์
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2.1.6 ปจัจยัสภาวะแวดล๎อมทีส่ํงผลกระทบตํออุตสาหกรรม (โอกาส) 
ปัจจัยสภาวะแวดล๎อมที่สํงผลกระทบตํอการวิจัยและพัฒนา และการประยุกต์หรือน าหุํนยนต์เข๎าไปใช๎

ในอุตสาหกรรมตํางๆ ทั้งในระบบการผลิตและการบริการ (Industrial and Service Robots) รวมถึงการใช๎
งานในบ๎านเรือน (Personal Robots) นั้น มีโอกาสที่เข๎ามาเกี่ยวข๎องและเป็นปัจจัยสํงเสริมดังนี้ 

 การมีอุตสาหกรรมการผลิตที่ใช๎วิทยาการหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติอยูํแล๎ว (+) เป็นสํวนใน
การชํวยผลักดันให๎เกิดการขยายตัวของการใช๎หุํนยนต์และระบบอัตโนมัติให๎ผู๎ประกอบการใน
อุตสาหกรรมนั้นๆ หรืออุตสาหกรรมที่เก่ียวข๎องใช๎งานมากข้ึน 

 ความก๎าวหน๎าด๎านวิทยาการหุํนยนต์ และความสนใจของเยาวชนในปัจจุบันเพิ่มขึ้น  (+) 

 ความต๎องการใช๎หุํนยนต์ที่เป็นสํวนบุคคล (Personal Robots) หรือหุํนยนต์บริการ (Service 
Robots) เพ่ิมมากขึ้น (+) เนื่องจากวิถีชีวิตของคนในสังคมที่เปลี่ยนแปลงไป ความต๎องการ
ความสะดวกสบาย และการทุํนแรงมากขึ้น รวมถึงการเปลี่ยนแปลงไปสูํสังคมผู๎สูงอายุ และ
การลดลงของประชากรวัยท างาน 



รายงานการวเิคราะหแ์นวโนม๎เทคโนโลยแีละอตุสาหกรรม 
อตุสาหกรรมหุนํยนต ์
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รูปที่ 2.13 ศักยภาพการแขํงขันของอุตสาหกรรมหุํนยนต์โดยใช๎ตัวแบบ Diamond ของ Michael E. Porter 

 
ที่มา: ประยุกต์โดยผู๎วิจัย โดยใช๎ตัวแบบ Diamond Model ของ Michael E. Porter 



รายงานการวเิคราะหแ์นวโนม๎เทคโนโลยแีละอตุสาหกรรม 
อตุสาหกรรมหุนํยนต ์
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2.2 หวํงโซอํุปสงค ์อปุทาน (Demand and Supply Chain) ของอตุสาหกรรมหุนํยนต ์ 
โครงสร๎างหํวงโซํอุปทานของอุตสาหกรรมหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติมาสามารถแสดงได๎ตํอไปดังนี้ 

รูปที่ 2.14 โครงสร๎างหํวงโซํอุปทานของอุตสาหกรรมหุํนยนต์ 

 
หมายเหตุ: Customer Relationship Management (CRM) Supplier Relationship Management 
(SRM) Internal Supply Chain Management (ISCM)  
ที่มา: ประยุกต์โดยผู๎วิจัย 
 
  



รายงานการวเิคราะหแ์นวโนม๎เทคโนโลยแีละอตุสาหกรรม 
อตุสาหกรรมหุนํยนต ์

 
 

 
 

 สถาบนัทรพัยส์นิทางปญัญาแหงํจฬุาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 47 

อุตสาหกรรมต๎นน้ า 
การผลิตและการพัฒนาหุํนยนต์มีอุตสาหกรรมต๎นน้ าที่เก่ียวข๎อง คือ อุตสาหกรรมการผลิตชิ้นสํวนที่ใช๎

ในการประกอบหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติซึ่งรวมทั้งที่เป็นฮาร์ดแวร์ และซอฟต์แวร์ เชํน โครงสร๎างในการผลิต 
มอเตอร์ สายพาน แผงวงจร อุปกรณ์ควบคุม และระบบโปรแกรมตํางๆ ซึ่งพบวําประเทศไทยนั้นเป็นแหลํงการ
ผลิตชิ้นสํวนส าคัญๆ ซึ่งเป็นแหลํงซัพพลายเออร์ที่ส าคัญให๎กับภาคการผลิต อยํางไรก็ตาม วัตถุดิบในการผลิต 
หรือชิ้นสํวนพิเศษ และเทคโนโลยีในการผลิตขั้นสูงบางสํวนยังคงต๎องน าเข๎า และพ่ึงพาจากตํางประเทศ เชํน 
ญี่ปุุน เกาหลี และจีน เป็นต๎น 

ข๎อได๎เปรียบของอุตสาหกรรมต๎นน้ าของอุตสาหกรรมหุํนยนต์ คือ ด๎านฮาร์ดแวร์ เกี่ยวข๎องกับ
อุตสาหกรรมอิเล็กทรอนิกส์ ซึ่งมีการควบคุมระบบการผลิต ควบคุมคุณภาพ เป็นที่ยอมรับทั้งในประเทศและ
ตํางประเทศ เนื่องจากอุตสาหกรรมอิเล็กทรอนิกส์ ได๎รับการสนับสนุนและสํงเสริมจากภาครัฐมาเป็นเวลานาน
แล๎ว ท าให๎ผู๎ประกอบการในอุตสาหกรรมคํอนข๎างเข๎มแข็ง และมีคลัสเตอร์ที่ชัดเจน อยํางไรก็ตามข๎อเสียเปรียบ 
คือ ด๎านซอฟตแ์วร์ เพราะแม๎วําจะมีการพัฒนาระบบซอฟต์แวร์หุํนยนต์และระบบอัตโนมัติ แตํความเสียเปรียบ
ด๎านภาษาในการสื่อสารกับลูกค๎าในตํางประเทศอาจจะท าให๎เป็นอุปสรรคตํอการพัฒนา ท าให๎การวิจัยและ
พัฒนาหุํนยนต์ของประเทศ จ ากัดอยูํในการใช๎งานในประเทศ เป็นการพัฒนาเพ่ือใช๎งานองค์กร โรงงาน หรือ
บริษัทตนเอง  

อุตสาหกรรมกลางน้ า 
อุตสาหกรรมกลางน้ าที่เกี่ยวข๎องกับอุตสาหกรรมหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติ พบวํา การประกอบและ

ออกแบบหุํนยนต์และระบบอัตโนมัตินั้นสํวนใหญํเป็นบริษัทรํวมลงทุนจากตํางประเทศ เชํน ญี่ปุุน อเมริกา 
สวิสเซอร์แลนด์ เยอรมน ีเนื่องจาก มีชื่อเสียงและได๎รับความเชื่อถือ และมีระบบการบริหารจัดการที่ดี  

อุตสาหกรรมปลายน้ า 
อุตสาหกรรมปลายน้ าที่น าหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติไปใช๎มีตั้งแตํอุตสาหกรรมขนาดใหญํ ขนาดกลาง 

จนไปถึงใช๎ในอาคารบ๎านเรือน หรือใช๎สํวนตัว  
- การใช๎งานในอุตสาหกรรมการผลิตขนาดใหญํ เชํน อุตสาหกรรมยานยนต์ อุตสาหกรรม

การเกษตร อุตสาหกรรมการแปรรูปอาหาร อุตสาหกรรมผลิตอ่ืนๆ จะใช๎หุํนยนต์และระบบ
อัตโนมัติขนาดใหญํ เพ่ือลดต๎นทุน แรงงาน ลดระยะเวลาในการผลิตของอุตสาหกรรมนั้นๆ ซึ่ง
เป็นระบบหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติที่พ่ึงพาเทคโนโลยีและการบริการจากตํางประเทศเป็นหลัก 
เป็นระบบที่มีความซับซ๎อน แมํนย า และต๎องอาศัยผู๎เชี่ยวชาญในการดูแล บ ารุงรักษา และใช๎งาน
ระบบ  

- การใช๎งานในอุตสาหกรรมขนาดกลางและขนาดเล็กยังคํอนข๎างน๎อย ซึ่งเทคโนโลยีที่น ามาใช๎สํวน
ใหญํเป็นระบบอัตโนมัติอยํางงําย ไมํซับซ๎อนมากนัก ไมํต๎องอาศัยความเชี่ยวชาญมากนัก 



รายงานการวเิคราะหแ์นวโนม๎เทคโนโลยแีละอตุสาหกรรม 
อตุสาหกรรมหุนํยนต ์
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- การใช๎งานในระดับบุคคล คือ การใช๎งานผลิตภัณฑ์ที่มีความฉลาดอัจฉริยะมาใช๎ในอาคาร
บ๎านเรือน หรือใช๎เพ่ือการบริการงํายๆ เชํน  การท าความสะอาดบ๎าน การส ารวจ การเสิร์ฟ
อาหาร การให๎บริการแนะน าสถานที่เพ่ือการทํองเที่ยว เป็นต๎น 

นอกจากระบบตํางๆ ข๎างต๎น การใช๎หุํนยนต์และระบบอัตโนมัติ ยังสามารถประยุกต์ใช๎ไปในทุก
อุตสาหกรรม ทุกการบริการ ทุกการใช๎งาน เชํน หุํนยนต์เพ่ือการแพทย์ ที่ใช๎ในการตรวจหา รักษาโรค ที่
สามารถหาต าแหนํงของโรคตํางๆ ได๎อยํางแมํนย าและรวดเร็ว หรือหุํนยนต์เพ่ือความมั่นคงและการปกปูอง
ประเทศ ทั้งนี้จะเห็นได๎วํา ไมํวําจะเป็นการใช๎งานหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติระดับใดก็ตาม สํวนใหญํแล๎วจะ
เป็นการพ่ึงพาเทคโนโลยี ผลิตภัณฑ์ และบริการจากตํางประเทศ การผลิตและใช๎ในประเทศยังมีคํอนข๎างน๎อย 
เนื่องจากมีข๎อจ ากัดจากการขาดความเชื่อมั่นในผลิตภัณฑ์และบริการของผู๎ประกอบการไทย และขาดความ
เชื่อมั่นในงานวิจัยและพัฒนาของไทย ดังนั้นผลิตภัณฑ์หุํนยนต์และระบบอัตโนมัติตํางๆ สํวนใหญํนั้นจะเป็น
การน าเข๎าและจ าหนํายจากตํางประเทศ เชํน ญี่ปุุน เกาหลี อเมริกา และเยอรมนี เป็นต๎น 

การเชื่อมโยงของคลัสเตอร์ (Cluster) และองค์ประกอบของอุตสาหกรรมผลิตหุํนยนต์และระบบ
อัตโนมัติของประเทศไทย ได๎มีการให๎ความส าคัญกันมาระยะหนึ่ง เห็นได๎วําได๎มีนโยบายและมีรํางยุทธศาสตร์
การพัฒนาวิทยาการหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติ ส าหรับระยะเวลา 5 ปี คือ ปี 2551-2555 ซึ่งได๎มีการก าหนด
เปูาหมาย แผนงาน โครงการ และกิจกรรมตํางๆ ไว๎ รวมถึงการก าหนดการเชื่อมโยงของคลัสเตอร์ (Cluster) 
ไว๎แล๎ว  
 

  



รายงานการวเิคราะหแ์นวโนม๎เทคโนโลยแีละอตุสาหกรรม 
อตุสาหกรรมหุนํยนต ์
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รปูที ่2.15 แสดงการเชือ่มโยงของคลสัเตอร ์และองคป์ระกอบของอุตสาหกรรมผลติระบบอตัโนมตั/ิหุนํยนต ์

 
ที่มา: ผลการด าเนินงานของคณะอนุกรรมการเรํงรัดนโยบายเขตพัฒนาเศรษฐกิจพิเศษ คลัสเตอร์หุํนยนต์. 
เข๎าถึงได๎จาก 
http://www.boi.go.th/upload/Automation%20Robotic%20Cluster_FIBO_1234343.pdf 
 

การจะขับเคลื่อนการพัฒนาอุตสาหกรรมหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติของประเทศไทย ให๎มีศักยภาพ
และสร๎างความเข๎มแข็งให๎กับอุตสาหกรรมได๎นั้น ต๎องอาศัยความรํวมมือจากภาคสํวนตํางๆ อยํางจริงจัง ต๎องมี
การท างานอยํางบูรณาการมากขึ้น การสํงเสริมและผลักดันต๎องสอดคล๎องกับเปูาหมายของประเทศตาม
นโยบายประเทศไทย 4.0 (Thailand 4.0) ต๎องมีการศึกษารายละเอียดในอุตสาหกรรมเชิงลึก และก าหนด
ทิศทางที่ควรจะด าเนินการอยํางชัดเจน ซึ่งต๎องเกิดจากความรํวมมือจากฝุายตํางๆ ทั้งในการรับรองสิทธิ
ประโยชน์ การพัฒนาต๎นแบบ การพัฒนาบุคลากร และการให๎ค าปรึกษาและถํายทอดความรู๎ กันอยํางเป็น
ระบบ และเป็นรูปธรรมมีความชัดเจน 
 

  

http://www.boi.go.th/upload/Automation%20Robotic%20Cluster_FIBO_1234343.pdf


รายงานการวเิคราะหแ์นวโนม๎เทคโนโลยแีละอตุสาหกรรม 
อตุสาหกรรมหุนํยนต ์
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รูปที่ 2.16 แสดงมาตรการสนับสนุนการพัฒนาอุตสาหกรรมหุํนยนต์ 

 
ที่มา: ผลการด าเนินงานของคณะอนุกรรมการเรํงรัดนโยบายเขตพัฒนาเศรษฐกิจพิเศษ คลัสเตอร์หุํนยนต์. 
เข๎าถึงได๎จาก 
http://www.boi.go.th/upload/Automation%20Robotic%20Cluster_FIBO_1234343.pdf 

 
อยํางไรก็ตามจากการศึกษาข๎อมูลทุติยภูมิจากแหลํงตํางๆ รวมถึงข๎อมูลปฐมภูมิจากการสัมภาษณ์

ผู๎เชี่ยวชาญ พบวําศักยภาพในการพัฒนาหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติของไทยนั้น ควรมุํงเน๎นไปที่หุํนยนต์
ให๎บริการ โดยเฉพาะอยํางยิ่งหุํนยนต์การแพทย์ นอกจากนี้ด๎วยโครงสร๎างของประเทศไทยที่เป็นภาค
เกษตรกรรมเป็นสํวนใหญํ การพัฒนาด๎านหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติที่ควรจะมุํงเน๎นพัฒนาจึงไมํควรละเลย
การพัฒนาเพื่อตอบสนองความต๎องการของภาคเกษตรกรรมเชํนกัน ซึ่งการศึกษาด๎านทรัพย์สินทางปัญญาของ
ประเทศท่ีเกี่ยวข๎องกับหุํนยนต์และระบบอัตโนมัตินั้น จะแสดงผลการศึกษาไว๎ในบทที่ 3 
  

http://www.boi.go.th/upload/Automation%20Robotic%20Cluster_FIBO_1234343.pdf


รายงานการวเิคราะหแ์นวโนม๎เทคโนโลยแีละอตุสาหกรรม 
อตุสาหกรรมหุนํยนต ์
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บทที ่3 
การวิเคราะห์ทรพัยส์นิทางปญัญาของอตุสาหกรรมหุนํยนต์ 

 
3.1 เกณฑ์ในการเลือกวเิคราะหเ์ทคโนโลยทีี่มศีักยภาพในอุตสาหกรรมหุนํยนต ์

จากการศึกษาข๎อมูลทุติยภูมิที่เก่ียวข๎องกับหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติ มาตรฐานการแบํงอุตสาหกรรม 
และนโยบายภาครัฐในการสนับสนุนหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติ รวมถึงการสัมภาษณ์ผู๎เชี่ยวชาญ และ
ผู๎เกี่ยวข๎องในอุตสาหกรรมหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติ พบวํา หุํนยนต์และระบบอัตโนมัตินั้นสามารถน าไป
ประยุกต์ใช๎งานได๎ตั้งแตํต๎นน้ า กลางน้ า และปลายน้ าในอุตสาหกรรมอ่ืนๆ ได๎ทุกอุตสาหกรรม ทั้งใน
อุตสาหกรรมที่เน๎นการผลิต และเน๎นการบริการ ซึ่งหากแบํงอุตสาหกรรมตามกิจกรรมทางเศรษฐกิจทุก
ประเภทตามมาตรฐานสากล (ISIC Rev.4) ขององค์การสหประชาชาติ จะเห็นได๎วําไมํมีอุตสาหกรรมใดที่ไมํ
สามารถใช๎หุํนยนต์และระบบอัตโนมัติได๎เลย จึงท าให๎แนวโน๎มการใช๎หุํนยนต์ในอุตสาหกรรมการผลิตและการ
บริการนั้นเพ่ิมสูงขึ้นอยํางรวดเร็ว นอกจากนี้แนวโน๎มการใช๎หุํนยนต์สํวนบุคคลก็เพ่ิมขึ้นด๎วย เนื่องมาจาก
ภาวการณ์เปลี่ยนแปลงทางสังคมในรูปแบบตํางๆ ทั้งความรวดเร็ว ความสะดวกสบาย และความถูกต๎อง
แมํนย า เป็นต๎น ท าให๎หุํนยนต์และระบบอัตโนมัติสามารถเข๎ามาเป็นสํวนหนึ่งของการด ารงชีวิตประจ าวันของ
มนุษย์อีกด๎วย 

จากการแบํงประเภทหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติในรูปแบบตํางๆ ไมํวําจะเป็นการแบํงตามการใช๎งาน 
แบํงตามการเคลื่อนที่ แบํงตามการควบคุม แบํงตามรูปรํางลักษณะภายนอก และการแบํงตามอุตสาหกรรมนั้น 
ล๎วนแล๎วแตํเป็นการแบํงตามวัตถุประสงค์ของการใช๎งาน ซึ่งตามหลักแล๎วหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติ จะ
แบํงเป็น หุํนยนต์เพ่ืออุตสาหกรรม ( Industrial Robots) และหุํนยนต์เพ่ือการบริการ (Service Robots) 
ส าหรับหุํนยนต์เพ่ืออุตสาหกรรมนั้นก็จะขึ้นอยูํกับวําจะใช๎ในอุตสาหกรรมใด ซึ่งสํวนใหญํจะถูกใช๎งานในบริษัท
ขนาดใหญํ ที่ต๎องการก าลังผลิตจ านวนมาก เพ่ือลดต๎นทุน ลดระยะเวลา และลดแรงงานในการผลิต เป็นต๎น 
สํวนหุํนยนต์เพ่ือการบริการนั้น จะมุํงเน๎นเพ่ือความสะดวกสบาย และเป็นจุดดึงดูดความสนใจเป็นหลัก เชํน 
การใช๎หุํนยนต์ดูดฝุุน หรือการน าหุํนยนต์มาเสิร์ฟอาหาร หรือการน าหุํนยนต์มาใช๎เป็นเพ่ือนคนชรา เป็นต๎น ไมํ
เพียงเทํานั้น หุํนยนต์และระบบอัตโนมัติยังถูกน าไปใช๎งานในเรื่องอ่ืนๆ อีกมากมาย ทั้งในการส ารวจ กู๎ภัย 
ความบันเทิง การศึกษา ฯลฯ 

จากแนวโน๎มความต๎องการใช๎หุํนยนต์และระบบอัตโนมัติที่เพ่ิมขึ้น และภาพรวมของอุตสาหกรรม การ
จะสร๎างความได๎เปรียบในการแขํงขันของประเทศ รวมถึงการสนับสนุนและผลักดันให๎เกิดการใช๎งานในผลงาน
ทรัพย์สินทางปัญญาด๎านหุํนยนต์และระบบอัตโนมัตินั้นควรมุํงเน๎นไปในด๎านหุํนยนต์เพ่ือใช๎งานในอุตสาหกรรม 
(Industrial Robots) หุํนยนต์เพื่อใช๎งานในบ๎าน (Domestic or Household Robots) หุํนยนต์เพื่อการแพทย์ 
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(Medical Robots) หุํนยนต์เพ่ือการเกษตร (Agricultural Robots) ซึ่งปัจจัยในการพิจารณาเลือกเทคโนโลยี
ข๎างต๎นนั้น ได๎แกํ 

1. หุํนยนต์อุตสาหกรรม (Industrial Robots) เป็นกลุํมที่รัฐบาลสนับสนุน และมีกลุํมผู๎ใช๎งาน
จ านวนมากทั้งผู๎ประกอบการที่ใช๎งานอยูํแล๎ว และผู๎ประกอบการใหมํที่มีแนวโน๎มความ
ต๎องการใช๎หุํนยนต์และระบบอัตโนมัติ 

2. หุํนยนต์เพ่ือใช๎งานในบ๎าน (Domestic or Household Robots) เป็นกลุํมที่มีแนวโน๎มความ
ต๎องการสูงขึ้น เนื่องจากภาวะสังคมที่เปลี่ยนแปลงไป การก๎าวเข๎าสูํสังคมผู๎สูงอายุ ต๎องการ
หุํนยนต์และระบบอัตโนมัติตํางๆ เพ่ือเข๎ามาชํวยอ านวยความสะดวกรวดเร็ว  

3. หุํนยนต์เพ่ือการแพทย์ (Medical Robots) เป็นกลุํมที่ควรพัฒนาเป็นอยํางมาก เนื่องจาก
ประเทศไทยต๎องพ่ึงพาเครื่องมืออุปกรณ์ทางการแพทย์จากตํางประเทศ ท าให๎ต๎นทุนในการ
ดูแลรักษาผู๎ปุวยจากโรคตํางๆ นั้น สูงมาก การน าหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติแบบงํายๆ หรือ
มีความซับซ๎อนปานกลาง หรือถึงขั้นระดับสูงนั้น จะท าให๎ต๎นทุนด๎านสาธารณสุขของประเทศ
ลดลง ซึ่งในปัจจุบันนั้นมีผู๎ปุวยจ านวนมากที่ต๎องการดูแลรักษาเกี่ยวกับโรคตํางๆ ไมํวําจะเป็น
การตรวจหาโรค การผําตัด การกายภาพ หรือการดูแลผู๎ปุวยที่มีปัญหาเรื้อรัง ซึ่งมีความ
ต๎องการทั้งด๎านความถูกต๎องแมํนย า และด๎านบุคลากรจ านวนมากในการดูแลรักษา  

4. หุํนยนต์ เ พ่ือการเกษตร (Agricultural Robots) เนื่องจากประเทศไทยเป็นประเทศ
เกษตรกรรม ดังนั้นการพัฒนาด๎านตํางๆ จึงไมํควรละเลยด๎านเกษตรกรรม เพ่ือสามารถให๎
การท าการเกษตรมีประสิทธิภาพมากขึ้น ได๎ผลผลิตมากขึ้น และมีต๎นทุนที่ต่ าลง รวมถึง
จ านวนแรงงานในภาคเกษตรที่ลดลง การน าหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติเข๎าไปใช๎ในภาค
การเกษตรจึงเป็นสิ่งที่ส าคัญและจ าเป็นอยํางมาก 

จะเห็นได๎วํา จากความจ าเป็นและเหตุผลที่กลําวมาข๎างต๎นนั้น สิ่งที่น ามาพิจารณาในการเลือกเทคโนโลยี
ที่มีศักยภาพในการวิเคราะห์ด๎านทรัพย์สินทางปัญญาของอุตสาหกรรมหุํนยนต์นั้น มีปัจจัยหลักๆ ดังนี้ 

1. ความสอดคล๎องกับนโยบายประเทศไทย 4.0 (Thailand 4.0) เพ่ือสนับสนุนและผลักดัน
อุตสาหกรรมหุํนยนต์ให๎เป็นอุตสาหกรรมในอนาคต (New S-Curve) 

2. แนวโน๎มความต๎องการใช๎หุํนยนต์และระบบอัตโนมัติ ทั้งในประเทศและตํางประเทศ และ
สอดคล๎องกับนโยบายของหนํวยงานที่ดูแลรับผิดชอบเรื่องหุํนยนต์ 

3. ความเหมาะสมของเทคโนโลยีและบริบทของประเทศ 
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รปูที ่3.1 แสดงขอบเขตการแบํงประเภทอตุสาหกรรมหุนํยนต์ 

 

ที่มา: สรุปจากข๎อมูลบทที่ 1 และ 2 
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3.2 ภาพรวมทรัพย์สินทางปัญญาในอุตสาหกรรมหุํนยนต์ 
3.2.1 ภาพรวมทรัพย์สินทางปัญญาของคลัสเตอร์ที่เลือกในอุตสาหกรรมหุํนยนต์ระดับโลก 
ในการศึกษาวิจัยภาพรวมทรัพย์สินทางปัญญาในรายงานฉบับนี้  จะให๎ความส าคัญเฉพาะข๎อมูล

สิทธิบัตร โดยการรวบรวมข๎อมูลสิทธิบัตรจากฐานข๎อมูลสิทธิบัตรทั้งในและตํางประเทศ ในเบื้องต๎นได๎ส ารวจ
ข๎อมูลระดับโลกเกี่ยวกับสิทธิบัตรโดยใช๎เครื่องมือ คือ ฐานข๎อมูลสิทธิบัตร Questel ในการวิเคราะห์ภาพรวม
ของอุตสาหกรรมหุํนยนต์ในระดับโลก เพ่ือวิเคราะห์แนวโน๎มและลักษณะของสิทธิบัตรที่มีอยูํ ณ ปัจจุบัน ใน
การศึกษาเกี่ยวกับทรัพย์สินทางปัญญาในอุตสาหกรรมนี้จะก าหนดขอบเขตการศึกษาอ๎างอิงจากการศึกษา
ภาพรวมของอุตสาหกรรมในบทที่ 1 โดยท าการสืบค๎นและรวบรวมข๎อมูลค าขอรับสิทธิบัตรที่เกี่ยวข๎องกับ
หุํนยนต์ ทีแ่บํงประเภทตามการใช๎งาน ได๎แกํ หุํนยนต์เพ่ือใช๎งานในอุตสาหกรรม (Industrial Robots) หุํนยนต์
เพ่ือใช๎งานในบ๎าน (Domestic or Household Robots) หุํนยนต์เพ่ือการแพทย์ (Medical Robots) และ
หุํนยนต์เพื่อการเกษตร (Agricultural Robots) 

ผลที่ได๎จากการสืบค๎นฐานข๎อมูลสิทธิบัตร ในชํวงระยะเวลา 20 ปี เริ่มตั้งแตํปี 2540 ถึงวันที่ด าเนินการ
สืบค๎น ณ วันที่ 2 สิงหาคม 2560 พบวํา จ านวนค าขอรับสิทธิบัตรที่เกี่ยวข๎องกับหุํนยนต์ทั้งหมด มีจ านวน 
210,396 ฉบับ ซึ่งแบํงประเภทตามการใช๎งานที่เลือกน ามาศึกษาวิเคราะห์ ได๎แกํ หุํนยนต์เพ่ือใช๎งานในอุตสาหกรรม 
(Industrial Robots) หุํนยนต์เพ่ือใช๎งานในบ๎าน (Domestic or Household Robots) หุํนยนต์เพ่ือการแพทย์ 
(Medical Robots) และหุํนยนต์เพ่ือการเกษตร (Agricultural robots) พบวํามีจ านวนค าขอรับสิทธิบัตรที่เกี่ยวข๎อง
กับเทคโนโลยีดังกลําวเพ่ิมข้ึนอยํางตํอเนื่อง จะเห็นได๎วําแนวโน๎มค าขอรับสิทธิบัตรในชํวง 10 ปีแรก (ปี 2540- 
2549) มีแนวโน๎มเพ่ิมขึ้นร๎อยละ 54.19 แตํพบวําในชํวง 10 ปีหลัง (ปี 2549-2559) มีอัตราการเพ่ิมขึ้นของค าขอรับ
สิทธิบัตรมากถึง ร๎อยละ 310.04 นับเป็นการเพ่ิมขึ้นอยํางรวดเร็ว ซึ่งเป็นผลมาจากภาวะความต๎องการใช๎หุํนยนต์
และระบบอัตโนมัติทีป่รับตัวเพ่ิมขึ้น ดังรูปที่ 3.2 

 
รูปที่ 3.2 จ านวนค าขอรับสิทธิบัตรที่เกี่ยวข๎องกับหุํนยนต์ในภาพรวมระดับโลกตั้งแตํปี 2540-2560 (ข๎อมูล ณ 2 
สิงหาคม 2560) 
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จากจ านวนค าขอรับสิทธิบัตรที่เกี่ยวข๎องกับหุํนยนต์ทั้งหมด 210,396 ฉบับ พบวํา จ านวนค าขอรับ
สิทธิบัตรจากการเลือกศึกษาเทคโนโลยีหุํนยนต์จาก 4 กลุํม ได๎แกํ หุํนยนต์เพ่ือใช๎งานในอุตสาหกรรม (Industrial 
Robots) หุํนยนต์เพ่ือใช๎งานในบ๎าน (Domestic or household Robots) หุํนยนต์ เพ่ือการแพทย์ (Medical 
Robots) และหุํนยนต์เพ่ือการเกษตร (Agricultural Robots) รวมคิดเป็นร๎อยละ 44.47 ของจ านวนค าขอด๎าน
หุํนยนต์ทั้งหมด ซึ่งสามารถแยกประเภทตํางๆ ได๎ดังรูปที ่3.3 
 
รูปที่ 3.3 สัดสํวนค าขอรับสิทธิบัตรที่เกี่ยวข๎องกับหุํนยนต์ (ข๎อมูล ณ 2 สิงหาคม 2560) 
 

 
 
ทั้งนี้หากน าค าขอรับสิทธิบัตรที่เกี่ยวข๎องกับหุํนยนต์ โดยแบํงประเภทตามการใช๎งานที่เลือกน ามาศึกษา 

ทั้ง 4 กลุํม ได๎แกํ หุํนยนต์เพ่ือใช๎งานในอุตสาหกรรม (Industrial Robots) หุํนยนต์เพ่ือใช๎งานในบ๎าน (Domestic or 
Household Robots) หุํนยนต์เพ่ือการแพทย์ (Medical Robots) และหุํนยนต์เพ่ือการเกษตร (Agricultural 
Robots) มีจ านวนรวม 93,545 ฉบับ พบวํา สัดสํวนเทคโนโลยีที่มีจ านวนค าขอรับสิทธิบัตรสะสมมากที่สุด จะอยูํใน
สํวนเทคโนโลยีที่เกี่ยวข๎องกับหุํนยนต์เพ่ือใช๎งานในอุตสาหกรรม (Industrial Robots) โดยมีสัดสํวนมากถึงร๎อย
ละ 74.19 ของทั้งหมด รองลงมา คือ หุํนยนต์เพ่ือการแพทย์ (Medical Robots) ร๎อยละ 12.12 หุํนยนต์เพ่ือใช๎งาน
ในบ๎าน (Domestic or Household Robots) ร๎อยละ 7.60 และหุํนยนต์เพ่ือการเกษตร (Agricultural Robots) ร๎อย
ละ 6.08 ดังรูปที่ 3.4 
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รูปที่ 3.4 สัดสํวนค าขอรับสิทธิบัตรที่เกี่ยวข๎องกับหุํนยนต์ตามประเภทตามการใช๎งานที่เลือกน ามาศึกษา ทั้ง 4 
กลุํม (ข๎อมูล ณ 2 สิงหาคม 2560) 

 

 
 
หากพิจารณาสัดสํวนค าขอรับสิทธิบัตรที่เกี่ยวข๎องกับอุตสาหกรรมหุํนยนต์เป็นรายประเภทการใช๎งาน 

พบวํา สัดสํวนค าขอรับสิทธิบัตรในระดับโลกจาก 4 กลุํม มีค าขอรับสิทธิบัตรหุํนยนต์เพ่ือใช๎งานในอุตสาหกรรม 
(Industrial Robots) มากถึงร๎อยละ 74.19 เป็นผลมาจากการใช๎เทคโนโลยีหุํนยนต์และระบบอัตโนมัตินั้นสํวน
ใหญํเริ่มต๎นนิยมใช๎กันเพ่ือทุํนแรง และลดระยะเวลาในกระบวนการผลิตของอุตสาหกรรมขนาดใหญํ โดยเฉพาะ
อุตสาหกรรมยานยนต์และอุตสาหกรรมอิเล็กทรอนิกส์ เนื่องจากเป็นงานที่ต๎องใช๎ความละเอียด แมํนย า และถูกต๎อง
กับความต๎องการมากกวําใช๎แรงงานคน และในบางงานอาจจะมีอันตราย เสี่ยงภัย หรือเสี่ยงตํอปัญหาสุขภาพ จึงท า
ให๎มีความต๎องการใช๎หุํนยนต์และระบบอัตโนมัติคํอนข๎างสูง ดังนั้นท าให๎ทั้งภาควิชาการและภาคอุตสาหกรรมต๎อง
เรํงท าการวิจัยและพัฒนาหุํนยนต์เพ่ือใช๎งานในอุตสาหกรรมมาอยํางตํอเนื่อง ทั้งนี้จะเห็นได๎วําในระยะ 10 ปีที่ผําน
มา (ปี 2549-2559) อัตราการเพ่ิมขึ้นของค าขอรับสิทธิบัตรหุํนยนต์เพ่ือใช๎งานในอุตสาหกรรมจาก 1,567 ฉบับ เป็น 
6,749 ฉบับ เพ่ิมขึ้นมากถึงร๎อยละ 330.70 ดังรูปที่ 3.5 
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รูปที่ 3.5 จ านวนค าขอรับสิทธิบัตรที่เกี่ยวข๎องกับหุํนยนต์เพื่อใช๎งานในอุตสาหกรรม (Industrial robots) ของ
โลกตั้งแตํปี 2540-2560 (ข๎อมูล ณ 2 สิงหาคม 2560) 

 

สัดสํวนค าขอรับสิทธิบัตรในระดับโลกจาก 4 กลุํม มีค าขอรับสิทธิบัตรหุํนยนต์เพ่ือการแพทย์ (Medical 
Robots) สัดสํวนร๎อยละ 12.12 ซึ่งมากกวําหมื่นฉบับ ซ่ึงในชํวง 20 ปีที่ผํานมา (ปี 2540-2559) มีค าขอรับสิทธิบัตร
ที่เกี่ยวข๎องกับหุํนยนต์การแพทย์ (Medical Robots) เพ่ิมขึ้นกวํา 7 เทํา ทั้งนี้การวิจัยและพัฒนาที่ใช๎หุํนยนต์และ
ระบบอัตโนมัติเข๎าไปในอุตสาหกรรมการแพทย์นั้น ต๎องอาศัยระยะเวลาในการวิจัยและพัฒนาและเก่ียวข๎องกับ
ศาสตร์ที่นอกเหนือจากวิศวกรรมตํางๆ หลายศาสตร์ เชํน สรีรวิทยาระบบ (Systems Physiology) หรือวัสดุชีวภาพ 
(Biomaterials) รวมถึงหุํนยนต์การแพทย์หลายชนิดจัดเป็นเครื่องมือแพทย์ (Medical Device) ซึ่งจ าเป็นต๎องมีการ
ทดสอบทางคลินิก (Clinical Trial) และการรับรองมาตรฐานสากลตํางๆ ที่เกี่ยวข๎อง จึงมีความเป็นได๎วําระยะเวลา
และความซับซ๎อนในการวิจัยและพัฒนานั้นเป็นผลท าให๎สัดสํวนค าขอรับสิทธิบัตรที่มียังไมํมากนัก อยํางไรก็ตามจะ
เห็นได๎วํา ในชํวง 10 ปีที่ผํานมา (ปี 2549-2559) มีสัดสํวนค าขอรับสิทธิบัตรเพ่ิมขึ้นอยํางเห็นได๎ชัดเจน ดังรูปที่ 3.6 
ซึ่งเป็นผลมาจากความต๎องการใช๎เทคโนโลยีหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติในทางการแพทย์มากขึ้น เพ่ือตอบสนองตํอ
การรักษาโรคที่ยากในการเข๎าถึง ความแมํนย าในการตรวจวินิจฉัย และลดความเจ็บปวดในการรักษา เป็นต๎น 
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รูปที่ 3.6 จ านวนค าขอรบัสทิธบิตัรที่เกี่ยวขอ๎งกับหุนํยนตเ์พือ่การแพทย ์(Medical robots) ของโลกตั้งแตํปี 2540-
2560 (ข๎อมูล ณ 2 สิงหาคม 2560) 

 

สัดสํวนค าขอรับสิทธิบัตรในระดับโลกจาก 4 กลุํม มีค าขอรับสิทธิบัตรหุํนยนต์เพ่ือใช๎งานในบ๎าน 
(Domestic or Household Robots) ร๎อยละ 7.60 ซึ่งจะเห็นได๎วําในชํวง 20 ปีที่ผํานมา (ปี 2540-2559) มีสัดสํวน
ค าขอรับสิทธิบัตรในกลุํมหุํนยนต์เพ่ือใช๎งานในบ๎าน (Domestic or Household Robots) เพ่ิมขึ้นถึง 20 เทํา ซึ่ง
เป็นสัดสํวนที่เพ่ิมข้ึนมากท่ีสุดใน 4 กลุํม โดยเฉพาะในชํวง 10 ปีที่ผํานมา (ปี 2549-2559) มีสัดสํวนค าขอรับ
สิทธิบัตรในกลุํมเพ่ิมขึ้นกวํา 2 เทํา จากปี 2549 ดังรูปที่ 3.7 แนวโน๎มค าขอรับสิทธิบัตรหุํนยนต์เพ่ือใช๎งานในบ๎าน 
(Domestic or Household Robots) เพ่ิมขึ้นไปในทิศทางเดียวกันกับความต๎องการใช๎หุํนยนต์เพ่ือการบริการสํวน
บุคคลที่เพ่ิมสูงขึ้นในปัจจุบัน ซึ่งเป็นผลมาจากการเปลี่ยนแปลงด๎านสังคม ความต๎องการความสะดวกสบาย ความ
รวดเร็ว และทุํนแรงที่ต๎องใช๎เวลานานและการท างานซ้ าๆ นอกจากนี้การเปลี่ยนแปลงจากภาวะการท างานนอกบ๎าน 
สังคมผู๎สูงอายุ ท าให๎ต๎องน าหุํนยนต์มาใช๎ท างานแทน เชํน การท าความสะอาดบ๎านดูดฝุุน ตัดหญ๎า การดูแลและ
เป็นเพ่ือนคนชรา เป็นเพ่ือนเลํนเด็ก เป็นต๎น ซึ่งในประเทศที่เป็นผู๎น าเทคโนโลยีหุํนยนต์ เชํน ญี่ปุุน อเมริกา 
เยอรมันนี ได๎มีการใช๎หุํนยนต์ในบ๎านแล๎ว และความก๎าวหน๎าและเทคโนโลยีตํางๆ เหลํานั้นก็ได๎เข๎ามาเป็นกระแส
การใช๎งานในไทยระยะหนึ่ง 
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รูปที่ 3.7 จ านวนค าขอรับสิทธิบัตรที่เกี่ยวข๎องกับหุํนยนต์เพื่อใช๎งานในบ๎าน (Domestic or household robots) 
ของโลกตั้งแตํปี 2540-2560 (ข๎อมูล ณ 2 สิงหาคม 2560) 

 

สัดสํวนค าขอรับสิทธิบัตรในระดับโลกจาก 4 กลุํม มีค าขอรับสิทธิบัตรหุํนยนต์เพ่ือการเกษตร 
(Agricultural Robots) คิดเป็นร๎อยละ 6.08 ซึ่งเป็นสัดสํวนที่น๎อยที่สุดจากทั้ง 4 กลุํม พบวํา ในปี 2559 มีค าขอรับ
สิทธิบัตรหุํนยนต์เพ่ือการเกษตร (Agricultural Robots) เพียงจ านวน 642 ฉบับ แตํพบวําอัตราการเติบโตของค า
ขอรับสิทธิบัตรเพ่ิมขึ้นอยํางตํอเนื่อง โดยเฉพาะในชํวง 10 ปีที่ผํานมา (ปี 2549-2559) พบวํา มีอัตราการเพ่ิมขึ้น
มากถึงร๎อยละ 303.77 ดังรูปที่ 3.8 ซึ่งเป็นผลมาจากความต๎องการใช๎ระบบอัตโนมัติในภาคการเกษตรที่สูงขึ้น 
เนื่องจากขาดแคลนแรงงานในภาคเกษตรที่ไหลเข๎าสูํภาคอุตสาหกรรม และพ้ืนที่ท าการเกษตรที่มีจ ากัด รวมถึง
สภาวะแวดล๎อมที่เอ้ือตํอการท าการเกษตรเปลี่ยนแปลงไป ท าให๎หุํนยนต์และระบบอัตโนมัติในภาคการเกษตร
ขยายตัวสูงขึ้น เพ่ือเพ่ิมประสิทธิผลและประสิทธิภาพจากการท าการเกษตรที่มีข๎อจ ากัดด๎านตํางๆ มากขึ้น 
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รูปที่ 3.8 จ านวนค าขอรับสิทธิบัตรที่เกี่ยวข๎องกับหุํนยนต์เพื่อการเกษตร (Agricultural Robots) ของโลกตั้งแตํปี 
2540-2560 (ข๎อมูล ณ 2 สิงหาคม 2560) 

 

จากข๎อมูลผลการสืบค๎นความหนาแนํนของค าขอรับสิทธิบัตรและจ านวนค าขอรับสิทธิบัตรสะสมที่
เกี่ยวข๎องกับหุํนยนต์ที่แบํงประเภทตามการใช๎งาน ได๎แกํ หุํนยนต์เพ่ือใช๎งานในอุตสาหกรรม (Industrial Robots) 
หุํนยนต์เพ่ือใช๎งานในบ๎าน (Domestic or Household Robots) หุํนยนต์เพ่ือการแพทย์ (Medical Robots) และ
หุํนยนต์เพ่ือการเกษตร (Agricultural Robots) พบวํา ประเทศที่มีจ านวนค าขอรับสิทธิบัตรสะสมมากที่สุด คือ 
ประเทศจีน ทั้งนี้เนื่องจากจีนเป็นฐานการผลิตชิ้นสํวน อะไหลํ และอุปกรณ์ที่เกี่ยวข๎องกับหุํนยนต์และระบบ
อัตโนมัติที่ส าคัญของโลก ดังนั้นผู๎น าเทคโนโลยีอยํางญี่ปุุน เยอรมัน และอเมริกา จึงต๎องมีการจดสิทธิบัตรเพื่อ
ปูองกันการลอกเลียนแบบในระบบการผลิต รวมถึงความก๎าวหน๎าทางเทคโนโลยีของโลกและแนวโน๎มความต๎องการ
ใช๎ระบบหุํนยนต์ท าให๎จีนเองก็มีการปรับตัวเรื่องการวิจัยและพัฒนาในด๎านหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติมากขึ้น
เชํนกัน เป็นผลท าให๎จีนมีความหนาแนํนของค าขอรับสิทธิบัตรทั้ง 4 กลุํมมากที่สุด รองลงมาคือประเทศญี่ปุุน โดย
ค าขอรับสิทธิบัตรสํวนใหญํจะเป็นค าขอรับสิทธิบัตรที่เกี่ยวข๎องกับหุํนยนต์ที่ใช๎งานในอุตสาหกรรม (Industrial 
Robots) ได๎แกํ หุํนยนต์ที่ใช๎ในการหยิบจับ การเชื่อม การพํนสี เป็นต๎น สํวนล าดับรองลงมา คือ ประเทศ
สหรัฐอเมริกา และประเทศเยอรมนี ตามล าดับ ซึ่งเป็นประเทศผู๎น าด๎านเทคโนโลยีหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติ และ
มีการวิจัยและพัฒนาด๎านนี้อยํางตํอเนื่อง  (โดย WO คือ ค าขอรับสิทธิบัตรที่ยื่นเข๎าระบบ PCT ขององค์การ
ทรัพย์สินทางปัญญาโลก (World Intellectual Property Organization) และ EP คือ ค าขอรับสิทธิบัตรที่ยื่นผําน
ส านักงานสิทธิบัตรยุโรป (European Patent Office: EPO)) ดังรูปที่ 3.9 และรูปที่ 3.10  

ทั้งนี้ในสํวนของประเทศไทยนั้น การสืบค๎นฐานข๎อมูลสิทธิบัตร Questel ที่เกี่ยวข๎องกับหุํนยนต์ที่แบํง
ตามประเภทการใช๎งานทั้ง 4 กลุํม พบวํา จ านวนค าขอรับสิทธิบัตรสะสมของประเทศไทยจัดอยูํในอันดับที่ 28 ของ
โลก  ซึ่งสํวนใหญํจะเป็นค าขอรับสิทธิบัตรที่เกี่ยวข๎องกับหุํนยนต์ที่ใช๎งานในอุตสาหกรรม (Industrial Robots) 
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รูปที่ 3.9 ความหนาแนํนของจ านวนค าขอรับสิทธิบัตรสะสมที่เกี่ยวข๎องกับหุํนยนต์ในอาณาเขตตํางๆ (ข๎อมูล ณ 2 
สิงหาคม 2560) 

 
 
รูปที่ 3.10 จ านวนค าขอรับสิทธิบัตรที่เกี่ยวข๎องกับหุํนยนต์ในแตํละประเทศ 20 อันดับแรก (ข๎อมูล ณ 2 สิงหาคม 
2560) 

 
จากข๎อมูลผลการสืบค๎นจ านวนค าขอรับสิทธิบัตรที่เกี่ยวข๎องกับหุํนยนต์จ าแนกตามผู๎ขอรับสิทธิบัตร โดย

แบํงประเภทตามการใช๎งาน ได๎แกํ หุํนยนต์เพ่ือใช๎งานในอุตสาหกรรม (Industrial Robots) หุํนยนต์เพ่ือใช๎งานใน
บ๎าน (Domestic or Household Robots) หุํนยนต์เพ่ือการแพทย์ (Medical Robots) และหุํนยนต์เพ่ือการเกษตร 



รายงานการวเิคราะหแ์นวโนม๎เทคโนโลยแีละอตุสาหกรรม 
อตุสาหกรรมหุนํยนต ์
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(Agricultural Robots) พบวํา ผู๎ขอรับสิทธิบัตรที่มีจ านวนค าขอรับสิทธิบัตรสะสมมากที่สุด คือ บริษัท FANUC 
บริษัทสัญชาติญี่ปุุนซึ่งเป็นผู๎ผลิตหุํนยนต์ที่ใช๎ในอุตสาหกรรมยานยนต์และอุตสาหกรรมอิเล็กทรอนิกส์ ล าดับ
รองลงมา คือ บริษัท INTUITIVE SURGICAL บริษัทสัญชาติอเมริกันที่เป็นผู๎พัฒนาระบบผําตัดที่มีชื่อวํา da Vinci 
Surgical System ซึ่งเป็นหุํนยนต์ทางการแพทย์ที่ใช๎ในการผําตัดที่มีชื่อเสียงอยํางมากในวงการแพทย์ สํวนล าดับ
ถัดไป คือ บริษัท SAMSUNG ELECTRONICS บริษัท MITSUBISHI ELECTRIC และบริษัท PANASONIC ตามล าดับ 
ดังรูปที่ 3.11 
 
รูปที่ 3.11 จ านวนค าขอรับสิทธบิัตรที่เกี่ยวข๎องหุนํยนต์ จ าแนกตามผู๎ขอรบัสิทธบิัตร 20 อนัดับแรก (ข๎อมลู ณ 2 
สิงหาคม 2560) 
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3.2.2 ภาพรวมทรัพย์สินทางปัญญาของคลัสเตอร์ที่เลือกในอุตสาหกรรมหุํนยนต์ระดับประเทศ 
ในการศึกษาวิจัยภาพรวมทรัพย์สินทางปัญญาในอุตสาหกรรมหุํนยนต์ของประเทศไทย โดยท าการสืบค๎น 

และรวบรวมข๎อมูลค าขอรับสิทธิบัตรที่เกี่ยวข๎องกับหุํนยนต์ (Robots) ผลที่ได๎จากการสืบค๎นฐานข๎อมูลสิทธิบัตร ณ 
วันที่ 2 สิงหาคม 2560 พบวํา จ านวนค าขอรับสิทธิบัตรในสํวนที่เกี่ยวข๎องกับหุํนยนต์ มีจ านวน 109 ฉบับ ในชํวง
ระยะเวลา 33 ปี เริ่มตั้งแตํปี 2527 ถึงวันที่ 2 สิงหาคม 2560 โดยมีค าขอรับสิทธิบัตรที่เกี่ยวข๎องกับหุํนยนต์ 
(robots) สะสมที่เป็นของคนไทย จ านวน 55 ฉบับ (ร๎อยละ 50) และเป็นของตํางชาติ จ านวน 54 ฉบับ (ร๎อยละ 50) 
โดยมแีนวโน๎มในการยื่นขอรับความคุ๎มครองสิทธิบัตรในประเทศไทยแสดงในรูปที่ 3.12 
 
รูปที่ 3.12 จ านวนค าขอรบัสทิธบิัตรทีย่ื่นขอรับความคุ๎มครองในประเทศไทยทีเ่กี่ยวขอ๎งกับหุนํยนต์ (ข๎อมูล ณ วันที่ 
2 สิงหาคม 2560) 

 
พบวํา ค าขอรับสิทธิบัตรในอุตสาหกรรมนี้มีสัดสํวนเพ่ิมขึ้นตั้งแตํปี 2555 ซึ่งนําจะมีผลมาจากการ

สนับสนุนของรัฐบาลในด๎านการเชื่อมโยงของคลัสเตอร์ (Cluster) และองค์ประกอบของอุตสาหกรรมผลิต
หุํนยนต์และระบบอัตโนมัติของประเทศไทย โดยมีนโยบายและมีรํางยุทธศาสตร์การพัฒนาวิทยาการหุํนยนต์
และระบบอัตโนมัติ ส าหรับระยะเวลา 5 ปี คือ ปี 2551-2555 ที่ก าหนดเปูาหมาย แผนงาน โครงการและ
กิจกรรมตํางๆ ไว๎ จึงนําจะเป็นปัจจัยส าคัญหนึ่งที่กระตุ๎นให๎เกิดการขอรับความคุ๎มครองด๎านสิทธิบัตรเพ่ิมขึ้น
ภายในประเทศ สังเกตได๎วําสัดสํวนค าขอรับสิทธิบัตรที่เพ่ิมข้ึนเป็นค าขอรับสิทธิบัตรของคนไทย 
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สัดสํวนจ านวนค าขอรับสิทธิบัตรไทยจ าแนกตามสัญชาติผู๎ขอรับสิทธิบัตรในประเทศไทย  พบวํา
สัดสํวนจ านวนค าขอรับสิทธิบัตรจากจ านวน 109 ฉบับ เป็นค าขอรับสิทธิบัตรของคนไทยและตํางชาติมีสัดสํวน
ที่เทํากัน คือ สัดสํวนร๎อยละ 50 ประเทศที่ยื่นขอรับความคุ๎มครองมากที่สุด คือ ประเทศญี่ปุุนสัดสํวนร๎อยละ 31 
และรองลงมา คือ อเมริกา (ร๎อยละ 6) บริษัทที่จ านวนค าขอรับสิทธิบัตรสูงสุด ได๎แกํ บริษัท Kabushiki Kaisha 
Yaskawa Denki (ประเทศญี่ปุุน) และบริษัท Kawasaki Jukogyo Kabushiki Kaisha (ประเทศญี่ปุุน) ดังรูปที่ 3.13  
 
รูปที่ 3.13 สัดสํวนจ านวนค าขอรับสิทธิบัตรจ าแนกตามสัญชาติผู๎ขอรับสิทธิบัตรในประเทศไทย (ข๎อมูล ณ วันที่ 2 
สิงหาคม 2560) 

 
 

อยํางไรก็ดีเมื่อวิเคราะห์ในเชิงลึก พบวําองค์กรที่มีจ านวนสัดสํวนค าขอรับสิทธิบัตรในประเทศไทยสูงสุด
เป็นองค์กรของไทย พบวําสัดสํวนจ านวนค าขอรับสิทธิบัตรของคนไทย (จ านวน 55 ฉบับ) เกือบครึ่งหนึ่งมาจาก
มหาวิ ทยาลั ย  เชํ น มหาวิ ทยาลั ย เทคโนโลยี พระจอมเกล๎ าพระนครเหนื อ  มหาวิ ทยาลั ยมหิ ดล 
มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์ มหาวิทยาลัยขอนแกํน มหาวิทยาลัยนเรศวร มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล๎า
ธนบุรี เป็นต๎น รองลงมาที่มีสัดสํวนใกล๎เคียงกัน คือ เอกชน และหนํวยงานสนับสนุนทุนวิจัย (ได๎แกํ ส านักงาน
พัฒนาวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยีแหํงชาติ  และสถาบันวิจัยวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยีแหํงประเทศไทย)  
นอกจากนี้ยังพบวําส านักงานพัฒนาวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยีแหํงชาติยังเป็นองค์กรหลักในการให๎ทุนสนับสนุน
องค์กรภายนอก (โดยเฉพาะอยํางยิ่ง มหาวิทยาลัย) ในการวิจัยและพัฒนางานที่เกี่ยวข๎องกับหุํนยนต์  ซึ่งใน
การศึกษานี้จัดความเป็นเจ๎าของอยูํในสํวนของ “เจ๎าของรํวม” ดังรูปที่ 3.14 
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รูปที่ 3.14 สัดสํวนจ านวนค าขอรับสิทธิบัตรของคนไทยจ าแนกตามลักษณะขององค์กร (ข๎อมูล ณ วันที่ 2 สิงหาคม
2560) 

 
 

3.3 เทคโนโลยีที่เกี่ยวข๎องกับการพัฒนาอุตสาหกรรมในปัจจุบัน 
จากจ านวนค าขอรับสิทธิบัตร 109 ฉบับ ตามเทคโนโลยีที่เกี่ยวข๎องกับการพัฒนาอุตสาหกรรมใน

การศึกษานี้ แบํงประเภทหุํนยนต์ตามการใช๎งาน (Application) จากผลการสืบค๎นค าขอรับสิทธิบัตรในประเทศ
ไทยข๎างต๎น พบวํา สํวนใหญํเป็นหุํนยนต์เพ่ือใช๎งานในอุตสาหกรรม (Industrial Robots)  ร๎อยละ 44 รองลงมาเป็น
หุํนยนต์เพ่ือการแพทย์ (Medical Robots)  ร๎อยละ 13 ทั้งนี้เมื่อพิจารณาจากแนวโน๎มค าขอรับสิทธิบัตรในระดับ
โลกแล๎ว พบวําคํอนข๎างเป็นไปในทิศทางเดียวกัน คือ มุํงเน๎นไปที่หุํนยนต์เพ่ือใช๎งานในอุตสาหกรรม (Industrial 
Robots) และหุํนยนต์เพ่ือการแพทย์ (Medical Robots) ซึ่งสามารถจ าแนกค าขอรับสิทธิบัตรตามเทคโนโลยีได๎ดัง
แสดงในรูปที่ 3.15 กํอนการจ าแนกตามประเภทการใช๎งาน ได๎แยกสัดสํวนค าขอรับสิทธิบัตรการออกแบบผลิตภัณฑ์
กํอน  ซึ่งค าขอรับสิทธิบัตรการออกแบบผลิตภัณฑ์สํวนมากเป็นผลิตภัณฑ์ประเภทตุ๏กตาหุํนยนต์ ของเลํน และ
อุปกรณ์ควบคุมการท างานส าหรับการขับเคลื่อนหุํนยนต์ 
  



รายงานการวเิคราะหแ์นวโนม๎เทคโนโลยแีละอตุสาหกรรม 
อตุสาหกรรมหุนํยนต ์

 
 

 
 

 สถาบนัทรพัยส์นิทางปญัญาแหงํจฬุาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 66 

รูปที่ 3.15 สัดสํวนจ านวนค าขอรับสิทธิบัตรจ าแนกตามประเภทการใช๎งาน (ข๎อมูล ณ วันที่ 2 สิงหาคม 2560) 
 

 
 

พบวํา ค าขอรับสิทธิบัตรสํวนใหญํเกี่ยวข๎องกับ 
- หุํนยนต์เพ่ือใช๎งานในอุตสาหกรรม (Industrial Robots) เชํน อุปกรณ์รองรับการพลิกกลับ

ชิ้นงานและเซลล์หุํนยนต์ที่มีอุปกรณ์เดียวกันนี้  หุํนยนต์ทาสีแบบไฟฟูาสถิตและวิธีการของ
การเปลี่ยนแทนเคเบิลจํายก าลังของหุํนยนต์ทาสีแบบไฟฟูาสถิต หุํนยนต์เพ่ือการยึดตรึงโครง
แกนยานพาหนะส าหรับจักรยานยนต์ และวิธีการส าหรับการประกอบโครงแกนยานพาหนะ 
เป็นต๎น 

- หุํนยนต์เพ่ือการแพทย์ (Medical Robots) เชํน แขนหุํนยนต์แบบ 6 องศาอิสระ ชุดทดลองแขน
หุํนยนต์ชํวยผําตัด ระบบน าทางชํวยในการใสํสกรูยึดตรึงแกนดามกระดูกโดยใช๎ภาพฟลูออโรและ
หุํนยนต์บอกต าแหนํง หุํนยนต์ชํวยถือกล๎องแบบจ ากัดการเคลื่อนที่ในการผําตัดทางนรีเวช เป็น
ต๎น 

- หุํนยนต์เพ่ือการบันเทิง (Entertainment Robots) เชํน กลไกปรับขนาดลูกเทเบิลเทนนิสส าหรับ
หุํนยนต์เสิร์ฟลูกเทเบิลเทนนิส  หุํนยนต์เทเบิลเทนนิสและวิธีการปฏิบัติการ หุํนยนต์แก๎ไขการ
พูดภาษาไทย หุํนยนต์ไหว๎แบบไทย เป็นต๎น 

- หุํนยนต์เพ่ือการเกษตร (Agricultural Robots) เชํน หุํนยนต์กรีดยางพารา หุํนยนต์เซนเซอร์
ส าหรับส ารวจในงานเกษตรกรรม หุํนยนต์หยอดปุ๋ยเม็ดในไรํข๎าวโพด เป็นต๎น 
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3.4 จุดอํอนและจุดแข็งของเทคโนโลยีภายในอุตสาหกรรม 
จากการวิเคราะห์อุตสาหกรรมและเทคโนโลยีในอุตสาหกรรม พบวําประเทศไทยมีจุดอํอนและจุดแข็ง

ของเทคโนโลยีดังนี้ 
จุดอํอน 

1. ขาดศักยภาพในการพัฒนาเทคโนโลยีที่เก่ียวข๎องกับหุํนยนต์เพ่ืออุตสาหกรรมในระดับสูง เชํน 
หุํนยนต์เพื่อการทหาร การรักษาทางการแพทย์ขั้นสูงและหุํนยนต์เพ่ือใช๎ในอุตสาหกรรมหนัก  

2. ขาดบุคลากรเฉพาะด๎านในการวิจัยและพัฒนาเทคโนโลยีหุํนยนต์ในระดับสูงทั้งในระดับ
ปริญญาตรี ปริญญาโท และปริญญาเอก โดยเฉพาะบุคลากรด๎าน System Integrator 
เนื่องจากการพัฒนาหุํนยนต์และระบบอัตโนมัตินั้นเป็นการใช๎ความรู๎จากสหสาขาโดยมีสาขา
ส าคัญประกอบด๎วย วิทยาศาสตร์/วิศวกรรมคอมพิวเตอร์ ระบบอัจฉริยะ วิศวกรรม
อิเล็กทรอนิกส์ วิศวกรรมเครื่องกล รวมถึงการเชื่อมโยงบุคลากรด๎านอ่ืนๆ เชํน แพทย์ศาสตร์ 
วัสดุศาสตร์ ซึ่งการขาดการบูรณาการงานวิจัยในสหสาขาที่เกี่ยวข๎องท าให๎ไมํสามารถพัฒนา
หุํนยนต์ได๎ครบกระบวนการ 

3. ขาดการจัดการศึกษาขั้น พ้ืนฐานที่ เกี่ ยวข๎องโดยตรงกับการพัฒนาหุํนยนต์  เชํน 
Mechatronics   

4. โครงสร๎างพ้ืนฐานที่จ าเป็นในการพัฒนาอุตสาหกรรมหุํนยนต์ จากห๎องทดลองสูํการผลิตใน
ระดับอุตสาหกรรมยังไมํเพียงพอตํอการพัฒนาหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติให๎สามารถผลิตใช๎
งานได๎เต็มรูปแบบ  

5. การวิจัยและพัฒนาอุตสาหกรรมหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติต๎องใช๎งบประมาณจ านวนมาก
และมีความตํอเนื่อง ท าให๎ต๎องพ่ึงพาความรํวมมือด๎านงบประมาณและองค์ความรู๎จาก
ตํางประเทศ 

6. ขาดองค์กรในการบูรณาการและสนับสนุนที่ชัดเจน ในการบริหารจัดการฐานข๎อมูลและ
ศูนย์กลางข๎อมูล ระหวํางภาควิชาการที่ท าวิจัยและพัฒนา และภาคอุตสาหกรรมและธุรกิจที่
มีความต๎องการใช๎ผลงานวิจัยและพัฒนา ท าให๎ไมํทราบสถานะของการใช๎งานในเชิงพาณิชย์
ของผลงานวิจัยและพัฒนา และผลงานทรัพย์สินทางปัญญาไปใช๎ในเชิงพาณิชย์ 

7. ขาดความสามารถในการผลิตอุปกรณ์พ้ืนฐานในการสร๎าง การวิจัยและพัฒนาหุํนยนต์และ
ระบบอัตโนมัติ ซึ่งต๎องพ่ึงพาวัสดุ อุปกรณ์จากตํางประเทศ ท าให๎มีราคาสูง ท าให๎ขาด
แรงจูงใจในการพัฒนาตํอยอด เนื่องจากภาษีน าเข๎าชิ้นสํวนมีอัตราสูงกวําภาษีน าเข๎า
เครื่องจักร ท าให๎ต๎นทุนในการผลิตนั้นสูงกวําการน าเข๎าหรือซื้อมาทั้งระบบ 

8. ผลงานทางด๎านวิทยาการหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติที่ประเทศพัฒนาขึ้นนั้น คํอนข๎างลําช๎า
ยังไมํสามารถใช๎งานได๎จริง และไมํทันตํอความต๎องการของอุตสาหกรรมหรือกลุํมเปูาหมายที่
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ต๎องการใช๎งาน ท าให๎หุํนยนต์และระบบอัตโนมัติในตํางประเทศสามารถเข๎ามาครองตลาดใน
ประเทศได๎กํอน 

9. ขาดความเชื่อมั่นในระบบที่ได๎จากผลการวิจัยและพัฒนาหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติ ซึ่งอาจ
ท าให๎ผู๎พัฒนาขาดแรงจูงใจในการพัฒนาตํอยอดตํอ และสํงผลให๎ไมํมีทุนจากภาคเอกชนเข๎า
ไปพัฒนาตํอ 

10. ผู๎ประกอบการที่เกี่ยวข๎องกับอุตสาหกรรมไมํสามารถท าการวิจัยพัฒนาได๎เองต๎องพ่ึงพาการ
สนับสนุนของหนํวยงานภาครัฐ เชํน สถาบันวิทยาศาสตร์หุํนยนต์ภาคสนาม (FIBO) 

11. ขาดผู๎ประกอบการด๎านหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติในการรองรับบุคลากรที่เรียนจบมาทาง
สายการพัฒนาวิทยาการหุํนยนต์ 

12. ขาดแผนและทิศทางการพัฒนาของอุตสาหกรรมหุํนยนต์ในระยะยาว รวมทั้งงบประมาณที่
จัดสรรเป็นงบประมาณระยะสั้น ท าให๎การวิจัยและพัฒนาไมํตํอเนื่อง  
 

จุดแข็ง 
1. ประเทศไทยมีศักยภาพในการพัฒนาระบบซอฟต์แวร์ (Software) เพ่ือใช๎ในการควบคุม

หุํนยนต์และการพัฒนาชิ้นสํวนประกอบของหุํนยนต์ 
2. บุคลากรที่เก่ียวข๎องและจ าเป็นตํอพ้ืนฐานการวิจัยและพัฒนาหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติ เชํน 

ไฟฟูา เครื่องกล อิเล็กทรอนิกส์ คอมพิวเตอร์ มีความเชี่ยวชาญจ านวนมาก 
3. มหาวิทยาลัยเริ่มมีความสนใจในการวิจัยพัฒนาด๎านหุํนยนต์เพ่ิมมากขึ้นรวมถึงมีผลงานชนะ

การประกวดในระดับโลก และเริ่มมีการพัฒนาและได๎รับความสนใจจากนักเรียนระดับมัธยม
มากขึ้น รวมถึงมีกิจกรรมสนับสนุนวิทยาการหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติจ านวนมาก ท าให๎
นักเรียน นักศึกษาได๎ฝึกฝนการคิด การประดิษฐ์ ใช๎ระบบหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติใน
รูปแบบการใช๎งานตํางๆ ได๎มากขึ้น 

4. การพัฒนาบุคลากรส าหรับอุตสาหกรรมมีความเข๎มแข็งในเรื่องการใช๎ระบบอัตโนมัติที่มีต๎นต ่า
ทุ น ( Low-cost Automation) : เ ค รื่ อ ง ค ว บ คุ ม เ ชิ ง ต ร ร ก ที่ ส า ม า ร ถ โ ป ร แ ก ร ม ไ ด๎ 
(Programmable logic controller: PLC) และการควบคุมก ากับดูแลและเก็บข๎อมูลขนาด
เล็ก (Small-scale SCADA) 
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3.5 การวิเคราะห์เทคโนโลยีที่เหมาะสมตํอการพัฒนาเพื่อเพิ่มขีดความสามารถในการแขํงขันของกลุํม
อุตสาหกรรม 

จากการวิเคราะห์ศักยภาพอุตสาหกรรม แนวโน๎มความต๎องการใช๎เทคโนโลยี และภาพรวมทรัพย์สิน
ทางปัญญาด๎านหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติของโลกและของประเทศไทย รวมถึงนโยบายในการสนับสนุน
ผลักดันอุตสาหกรรมหุํนยนต์ พบวําประเทศไทยเหมาะสมที่จะพัฒนาหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติดังตํอไปนี้ 

1. หุํนยนต์ เพื่ออุตสาหกรรม เฉพาะสํวน เชํน แขนกล หุํนยนต์ เพื่อทดแทน แรงงานใน     
อุตสาหกรรมเบา 

จะเห็นได๎วําหุํนยนต์และระบบอัตโนมัตินั้นมีการใช๎งานในอุตสาหกรรมกันอยํางแพรํหลายทุก
อุตสาหกรรม และการได๎รับสิทธิประโยชน์ในการสํงเสริมการลงทุนในการผลิตและประกอบหุํนยนต์หรือ
อุปกรณ์อัตโนมัติ อีกทั้งผลงานทรัพย์สินทางปัญญาของประเทศไทยสํวนใหญํเป็นผลงานด๎านหุํนยนต์เพ่ือใช๎
งานในอุตสาหกรรม ท าให๎บุคลากรมีแนวโน๎มความเชี่ยวชาญด๎านการวิจัยและพัฒนาในด๎านนี้มากกวําด๎านอ่ืนๆ 
อยํางไรก็ตามข๎อจ ากัดเรื่องต๎นทุนในการพัฒนาที่คํอนข๎างสูงกวําการน าเข๎าระบบจากตํางประเทศนั้น จึงควร
มุํงเน๎นการพัฒนาด๎านหุํนยนต์เพ่ืออุตสาหกรรมเฉพาะสํวน เชํน แขนกล หุํนยนต์เพ่ือทดแทนแรงงานใน
อุตสาหกรรมเบา หรือระบบอัตโนมัติขนาดกลางและขนาดเล็ก ที่ไมํต๎องใช๎ความซับซ๎อนสูง เพ่ือเป็นการ
สํงเสริมและผลักดันให๎เกิดการใช๎งานในอุตสาหกรรมขนาดกลางและขนาดยํอม ที่ต๎องใช๎การท างานซ้ าๆ และ
ต๎องการลดแรงงานคน และเป็นการสร๎างความมั่นใจตํอผลงานวิจัยและพัฒนา และผลงานทรัพย์สินทางปัญญา
ด๎านหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติในผู๎ประกอบการให๎ตระหนักตํอการใช๎งานในเบื้องต๎น 

อยํางไรก็ตามการตํอยอดและพัฒนาสํงเสริมหุํนยนต์เพ่ืออุตสาหกรรมอ่ืนๆ เชํน หุํนยนต์ที่ใช๎ในการ
ผลิตยานยนต์สมัยใหมํ จะสามารถท าได๎โดยต๎องมีการตํอยอดและพัฒนาอุตสาหกรรมและพ่ึงพาเทคโนโลยีอ่ืนๆ 
ด๎วย เชํน เทคโนโลยีการวิเคราะห์ข๎อมูลขนาดใหญํ (Big Data) การใช๎เซนเซอร์และอุปกรณ์ไร๎สาย (Wireless)  
ที่ต๎องมีระบบการติดตํอสื่อสารไร๎สายที่มีประสิทธิภาพเชํนกัน 
 

2. หุํนยนต์เพื่อการแพทย์พื้นฐาน เชํน หุํนยนต์ที่ใช๎ในการดูแลผู๎ปุวยทุพลภาพ  
ความเป็นไปได๎ในการพัฒนาหุํนยนต์เพ่ือการแพทย์ของไทยนั้น มีสัดสํวนค าขอสิทธิบัตรรองจาก

หุํนยนต์เพื่ออุตสาหกรรม ซึ่งหุํนยนต์ที่เหมาะสมตํอการพัฒนาตํอยอด ได๎แกํ หุํนยนต์และระบบอัตโนมัติที่ใช๎ใน
การดูแลผู๎ปุวยเบื้องต๎น หรือบริการการแพทย์ขั้นพ้ืนฐาน เชํน การคัดแยก-สั่งจํายยา แนะน าการปฏิบัติตัว
ส าหรับผู๎ปุวยขั้นพ้ืนฐาน หรือการกายภาพบ าบัดขั้นพ้ืนฐาน เป็นต๎น  

สํวนหุํนยนต์ที่ต๎องใช๎ระบบอัจฉริยะขั้นสูง เชํน หุํนยนต์ผําตัด หุํนยนต์ตรวจโรค นั้นต๎องมีการท าวิจัย
และพัฒนาที่ตํอเนื่องและใช๎งบประมาณสูง รวมถึงต๎องมีการสร๎างศูนย์/สถาบันที่ก าหนดมาตรฐานที่สามารถ
เป็นที่ยอมรับในระดับสากลให๎ได๎ เนื่องจากหุํนยนต์ที่เป็นเทคโนโลยีขั้นสูงสํวนใหญํ จัดอยูํในกลุํมเครื่องมือ
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แพทย์ ซึ่งการน ามาใช๎งานนั้นต๎องมีการทดสอบและผํานระบบมาตรฐานตํางๆ ของสากล ซึ่งจะเป็นที่เชื่อมั่นตํอ
กลุํมผู๎ใช๎งานได๎ 

 
3. หุํนยนต์เพื่อการบรกิารสวํนบุคคล ขนาดเลก็เพือ่ใช๎งานในบ๎าน หรือเพื่อใช๎บริการในอุตสาหกรรม

บริการ 
การพัฒนาหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติเพ่ือการบริการสํวนบุคคลที่ใช๎ในครัวเรือน เชํน หุํนยนต์ดูดฝุุน 

หุํนยนต์ท าความสะอาดกระจก หุํนยนต์ตัดหญ๎า หรือหุํนยนต์เพื่อการบริการในอุตสาหกรรม เชํน หุํนยนต์เสริฟ์
อาหาร หุํนยนต์แนะน าหรือบอกทิศทางและความเป็นมาของสถานที่ทํองเที่ยว การดูแลคนชรา เชํน เป็นเพ่ือน
คลายความเหงา การตอบโต๎หรอืฝึกพัฒนาการของเด็ก เป็นต๎น จะเห็นได๎วําค าขอรับสิทธิบัตรหุํนยนต์ด๎านนี้ใน
ไทยมุํงเน๎นไปด๎านการบันเทิง ทั้งนี้ต๎องมีการน าผลงานทรัพย์สินทางปัญญาในด๎านนี้ผนวกเข๎ากับการออกแบบ
ที่ทันสมัย เพ่ือตอบสนองความต๎องการของผู๎ใช๎งานได๎ 

นอกจากหุํนยนต์เพ่ือให๎บริการสํวนบุคคลแล๎วนั้น การบริการสาธารณะประโยชน์เพ่ือแก๎ไขปัญหา
สถานการณ์ที่เกิดจาก ภัยธรรมชาติ ภัยมนุษย์ ก็มีโอกาสในการพัฒนาตํอยอดเชํนกัน เชํน ระบบชํวยเหลือ
เตือนภัย หุํนยนต์กู๎ระเบิด หุํนยนต์ชํวยเหลือน้ าทํวม-ไฟไหม๎ หุํนยนต์ขุดลอกคูคลอง หุํนยนต์ส ารวจทางน้ า-ทาง
บก เป็นต๎น ซึ่งเป็นโอกาสให๎บุคลากรด๎านหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติในการเริ่มพัฒนาตํอยอดและฝึกฝนทักษะ
ด๎านหุํนยนต์ ทั้งนี้ต๎องได๎รับการสนับสนุนทั้งงบประมาณ และการน าไปใช๎งานจากภาครัฐอยํางจริงจังและเป็น
รูปธรรมมากขึ้น 

 
4. หุํนยนต์เพื่อการเกษตร 
อุตสาหกรรมการเกษตรเป็นอุตสาหกรรมพ้ืนฐานของประเทศ การพัฒนาหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติ

ขึ้นมาเพ่ือใช๎งานการเกษตรกรรมนั้น จึงมีความส าคัญและจ าเป็นอยํางยิ่งตํอประเทศไทย เพ่ือเป็นการเพ่ิม
ประสิทธิภาพและศักยภาพการแขํงขันด๎านเกษตรและอาหารของประเทศ งานวิจัยและพัฒนา รวมถึงผลงาน
ทรัพย์สินทางปัญญาของไทยนั้น ก็มุํงเน๎นไปด๎านการเกษตรและอาหาร ทั้งนี้ในระบบการเกษตรของไทยใน
ปัจจุบัน พบวํา การใช๎หุํนยนต์และระบบอัตโนมัตินั้น เป็นรูปแบบการท างานรํวมกันกับมนุษย์ ผลงานทรัพย์สิน
ทางปัญญาของไทยด๎านหุํนยนต์เพ่ือการเกษตร เชํน หุํนยนต์กรีดยางพารา หุํนยนต์หยอดปุ๋ยเม็ดในไรํข๎าวโพด 
เป็นต๎น การตํอยอดงานด๎านหุํนยนต์เพ่ือการเกษตรที่เหมาะสมนั้นควรสามารถใช๎งานหรือประยุกต์ใช๎ได๎ตั้งแตํ
เริ่มต๎นการเพาะปลูก ดูแล และเก็บเกี่ยวผลผลิต เชํน ระบบอัตโนมัติในการดูแลการเพาะต๎นกล๎าอํอนกํอนลง
พ้ืนที่ปลูกจริง ที่ต๎องระมัดระวังเรื่องดิน น้ า ลม แสง และปุ๋ย มากเป็นพิเศษ การก าจัดและไลํศัตรูพืช เชํน นก 
หนอน แมลง หรือการเก็บเกี่ยวผลผลิตที่ ใช๎ในไรํ นา สวน ขนาดกลางหรือให๎เหมาะสมกับสภาพพ้ืนที่
การเกษตรของไทย 
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5. การพัฒนาด๎านชิ้นสํวน อุปกรณ์ และวัสดุศาสตร์ ที่ใช๎ในระบบหุํนยนต์ 
การวิจัยและพัฒนา การสร๎าง ประดิษฐ์ หรือคิดค๎น หุํนยนต์และระบบอัตโนมัติในปัจจุบันนั้น ต๎อง

พ่ึงพาการน าเขา๎ชิ้นสํวนจากตํางประเทศ เชํน เซนเซอร์ หรือวัสดุพิเศษบางชนิด ซึ่งท าให๎ต๎นทุนในการวิจัยและ
พัฒนา รวมถึงการตํอยอดเพ่ือใช๎ในเชิงพาณิชย์สูงขึ้น ดังนั้นจึงควรเรํงวิจัยและพัฒนาเพ่ือให๎สามารถผลิตได๎ใน
ประเทศ และเอ้ืออ านวยตํอการตํอยอดในระบบหุํนยนต์ในอนาคต 
 
3.6 ข๎อเสนอแนะการน าทรพัยส์นิทางปญัญาหุนํยนต์และระบบอัตโนมัติเพื่อน าไปใช๎ในอุตสาหกรรมในอนาคต 

1. การพัฒนาหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติเพ่ือใช๎ในอุตสาหกรรมในอนาคตนั้น มีความจ าเป็นต๎อง
ศึกษาความต๎องการของภาคอุตสาหกรรมในการใช๎งานหุํนยนต์ เพ่ือก าหนดโจทย์วิจัยและพัฒนา
ที่ตรงกับความต๎องการของภาคอุตสาหกรรม 

2. การพัฒนาหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติเพื่อใช๎งานในการบริการ จ าเป็นต๎องมีการศึกษาโอกาส และ
พฤติกรรมผู๎ใช๎งานกลุํมตํางๆ วํามีความต๎องการในการใช๎งานหรือชํวยเหลือในเรื่องใดบ๎าง และมี
รสนิยมการใช๎งานเป็นอยํางไร เพ่ือสามารถพัฒนาตํอยอดผลิตภัณฑ์ให๎ได๎ตรงใจผู๎ใช๎งาน 
โดยเฉพาะอยํางยิ่งการศึกษาและวิเคราะห์ความต๎องการซํอนเร๎น (Unmet need) ของผู๎ใช๎งาน
หุํนยนต์บริการ  

3. การสร๎างความรํวมมือ เชื่อมโยง ในการวิจัยและพัฒนา และการสร๎างองค์ความรู๎ที่เกี่ยวข๎องกับ
วิทยาการหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติ รวมถึงบูรณาการศาสตร์ความรู๎ด๎านอ่ืนๆ เชํน การแพทย์ 
การสื่อสาร วัสดุศาสตร์ เพ่ือให๎เกิดการพัฒนาตํอยอดองค์ความรู๎ และสร๎างสรรค์ผลงานที่ตรงกับ
ความต๎องการของภาคอุตสาหกรรมและบริการ 

4. การสนับสนุนจากภาครัฐทั้งด๎านงบประมาณ และการเอ้ืออ านวยด๎านกฎระเบียบที่เกี่ยวข๎องกับ
การพัฒนาหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติให๎เทําทันสากล และต๎องมีการท าอยํางตํอเนื่อง รวมถึงการ
ผลักดันให๎เกิดการใช๎งานในระดับชุมชน องค์กร หรือหนํวยงาน 

5. การจัดตั้งศูนย์/สถาบันในการก าหนดมาตรฐาน เพ่ือตรวจสอบ เทียบวัดมาตรฐานที่เกี่ยวกับ
วิทยาการหุํนยนต์ให๎งานวิจัยและพัฒนาสามารถผํานมาตรฐานสากลได๎ 

6. ควรมีการจัดหมวดหมูํของผลงานทรัพย์สินทางปัญญาที่เกี่ยวข๎องกับหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติ
ให๎เป็นระบบ และสะดวกตํอการน าไปใช๎ในการวิเคราะห์ด๎านตํางๆ เชํน แนวโน๎มของผลงาน
ทรัพย์สินทางปัญญาด๎านหุํนยนต์เป็นอยํางไร มีสถานการณ์น าไปใช๎งานอยํางไร ควบคูํกับ
การศึกษาความเป็นไปได๎ของแตํละผลงานที่เกี่ยวข๎อง และสามารถเชื่อมโยงเข๎ากับอุตสาหกรรม
หรือบริการ หรือหนํวยงานหรือองค์กรใดได๎บ๎าง เพ่ือสามารถวางแผนในการผลักดันให๎เกิดการใช๎
ประโยชน์ทรัพย์สินทางปัญญาในเชิงพาณิชย์ให๎มากขึ้น 



รายงานการวเิคราะหแ์นวโนม๎เทคโนโลยแีละอตุสาหกรรม 
อตุสาหกรรมหุนํยนต ์

 
 

 
 

 สถาบนัทรพัยส์นิทางปญัญาแหงํจฬุาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 72 

7. กรมทรัพย์สินทางปัญญา ควรมีการประสานความรํวมมือกับหนํวยงาน สถาบัน องค์กร ที่มีการ
วิจัยและพัฒนาด๎านหุํนยนต์ เชํน สถาบันวิทยาการหุํนยนต์ภาคสนาม (FIBO) ศูนย์เครือขํายวิจัย
ประยุกต์เทคโนโลยีหุํนยนต์ และชีวการแพทย์ (BART LAB) ห๎องแล็บ ห๎องปฏิบัติการด๎านหุํนยนต์
ในมหาวิทยาลัยตํางๆ และอ่ืนๆ ที่เกี่ยวข๎อง เพ่ือส ารวจปัญหา ศักยภาพ และความต๎องการ 
รวมถึงแนวโน๎มการวิจัยและพัฒนาวิทยาการหุํนยนต์ เพ่ือให๎สามารถชํวยกันผลักดันและอ านวย
ความสะดวกให๎หนํวยงานวิจัยและพัฒนา และผู๎ประกอบการ ด๎านผลงานทรัพย์สินทางปัญญาเรื่อง
ตํางๆ ทั้งการจดสิทธิบัตร และการใช๎ประโยชน์ได๎รวดเร็วขึ้น 

8. พัฒนาฐานข๎อมูลด๎านทรัพย์สินทางปัญญาที่เกี่ยวข๎องกับหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติ ที่สามารถ
เข๎าถึงได๎งําย สะดวก รวดเร็วและมีข๎อมูลครบถ๎วน และพร๎อมเป็นคนกลางในการเจรจาการใช๎
ประโยชน์เชิงพาณิชย์จากผลงานทรัพย์สินทางปัญญาด๎านหุํนยนต์ โดยอ านวยความสะดวกทั้งแกํ 
นักวิจัย นักวิชาการ และผู๎ประกอบการ/ผู๎สนใจ 

9. สํงเสริมให๎เกิดการใช๎ประโยชน์เชิงพาณิชย์จากผลงานทรัพย์สินทางปัญญา โดยการประชาสัมพันธ์ให๎
เข๎าถึงกลุํมเปูาหมายอยํางจริงจัง ตํอเนื่อง และสม่ าเสมอ เพ่ือให๎ผู๎ประกอบการหรือผู๎ที่สนใจซึ่งอาจจะ
เป็น Startup รายใหมํ ได๎ทราบถึงผลการด าเนินงานของกรมทรัพย์สินทางปัญญา และผลงานด๎าน
หุํนยนต์และระบบอัตโนมัติที่มีศักยภาพที่กรมฯ ต๎องการผลักดันให๎เกิดการน าไปใช๎งาน 

10. กรมทรัพย์สินทางปัญญาควรมีการประเมินศักยภาพของผู๎ประกอบการและให๎ค าแนะน าแกํ
ผู๎ประกอบการที่จะน าเอาทรัพย์สินทางปัญญาไปใช๎ประโยชน์ในเชิงพาณิชย์กํอนที่จะมีการ
ถํายทอดเทคโนโลยีเพ่ือลดความล๎มเหลวในการน าเอาทรัพย์สินทางปัญญาไปใช๎ประโยชน์ 
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ภาคผนวก 
 

ภาคผนวก 1 การสบืคน๎ขอ๎มลูสทิธบิัตรทีเ่ลือกน ามาวเิคราะห ์(IP Search) 
1.1 การสืบคน๎ขอ๎มลูสทิธบิัตรที่เลอืกน ามาวเิคราะห ์(IP Search) อตุสาหกรรมหุํนยนตร์ะดบัโลก 

การสืบค๎นข๎อมูลสิทธิบัตรที่เลือกน ามาวิเคราะห์ ( IP Search) จะท าการสืบค๎นและรวบรวมข๎อมูลค า
ขอรับสิทธิบัตรที่เกี่ยวข๎องกับหุํนยนต์ ที่แบํงประเภทหุํนยนต์ตามการใช๎งาน โดยเลือกน ามาวิเคราะห์ 4 
ประเภท ได๎แกํ หุํนยนต์เพ่ือใช๎งานในอุตสาหกรรม (Industrial robots) หุํนยนต์เพื่อใช๎งานในบ๎าน (Domestic 
or household robots) หุํนยนต์เพ่ือการแพทย์ (Medical robots) และหุํนยนต์เพ่ือการเกษตร (Agricultural 
robots) โดยใช๎เครื่องมือฐานข๎อมูลสิทธิบัตร Questel โดยใช๎ค าส าคัญ (key word) รํวมกับสัญลักษณ์การ
ประดิษฐ์ (IPC) ดังนี้ 
 
((((ROBOT+)/TI/AB/IW AND (INDUSTR+ OR WELD+ OR PAINT+ OR ASSEMBL+ OR SPRAY+ OR 
DRILL+ OR MILLING OR COAT+ OR GRIND+)/TI/AB/IW) OR (B29C-064/379 OR B29C-070/38 OR 
B23K-009/095)/IPC) AND APD <= 2017-08-02) OR (((ROBOT+ AND (MEDICAL+ OR SURG+ OR 
MEDICIN+ OR STENT+ OR CANCER+ OR MITRAL+ OR LAPAROSCOP+ OR ENDOSCOP+ OR 
ANGIOPLAST+ OR CORONARY+ OR BIOPSY OR PATIENT+ OR CATHET+ OR 
ORPERATION))/TI/AB/IW OR (A61B-034/30 OR A61B-034/37)/IPC) AND APD <= 2017-08-02) OR 
(((ROBOT+)/TI/AB/IW AND (A47L)/IPC AND APD <= 2017-08-02) OR (((DOMESTIC OR 
HOUSEHOLD) AND ROBOT+)/TI/AB/IW AND APD <= 2017-08-02)) OR (((ROBOT+ AND 
(AGRICULTUR+ OR FARM+ OR AGRO+ OR CULTIVAT+ OR HARVEST+ OR CROP OR SEED OR 
PLANT+ OR FORAGE+ OR FERTILI+ OR WEED+ OR IRRIGAT+ OR SOW+ OR PLOUGH OR 
HORTICULTUR+))/TI/AB/IW OR (A01D-046/30)/IPC) AND APD <= 2017-08-02) 
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1.2 การสืบคน๎ขอ๎มลูสทิธบิัตรที่เลอืกน ามาวเิคราะห ์(IP Search) อตุสาหกรรมหุํนยนตร์ะดบัประเทศ 
 การสืบค๎นข๎อมูลสิทธิบัตรที่เลือกน ามาวิเคราะห์ (IP Search) ของอุตสาหกรรมหุํนยนต์ระดับประเทศ 
จากฐานข๎อมูลสิทธิบัตรของกรมทรัพย์สินทางปัญญา กระทรวงพาณิชย์ โดยมีแนวทางการสืบค๎นของ
อุตสาหกรรมหุํนยนต์ดังนี้ 

1. ฐานข๎อมูลการสืบค๎น เข๎าถึงได๎จาก 
http://patentsearch.ipthailand.go.th/DIP2013/complexsearch.php  

2. ค าส าคัญ (Keyword) ที่ใช๎ในการสืบค๎น ภาษาไทยและภาษาอังกฤษ ดังนี้ 
ENG Keyword TH Keywords 

Robot title/หุํนยนต์ 
manipulator title/แขนกล 
drone title/โดรน 
UAV (unmanned aerial vehicle) title/ไร๎คน 

 
3. เมื่อได๎ผลจากการสืบค๎นแล๎ว ผู๎วิจัยกรองข๎อมูลจาก IPC และการอํานจากบทสรุป เพื่อจัดหมวดหมูํ

ของสิทธิบัตร/อนุสิทธิบัตรที่ได๎ทั้งหมด ให๎เข๎ากับกลุํมที่จัดแบํงไว๎ตามศักยภาพอุตสาหกรรม ซึ่ง
อุตสาหกรรมหุํนยนต์ได๎จัดกลุํมที่มีศักยภาพทางในอุตสาหกรรมไว๎ 4 กลุํม ได๎แกํ  

o หุํนยนต์เพื่อใช๎งานในอุตสาหกรรม (Industrial robots)  
o หุํนยนต์เพื่อใช๎งานในบ๎าน (Domestic or household robots)  
o หุํนยนต์เพื่อการแพทย์ (Medical robots)  
o หุํนยนต์เพื่อการเกษตร (Agricultural robots) 
o และอ่ืนๆ  

http://patentsearch.ipthailand.go.th/DIP2013/complexsearch.php
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ภาคผนวก 2 สรุปสมัภาษณผ์ูเ๎กีย่วข๎องในเทคโนโลยดีา๎นหุนํยนต์ 
เรื่องหุํนยนต์ที่ TCELs มีหลาย transection แตํจะเกี่ยวข๎องกับการแพทย์เป็นสํวนใหญํ 

 ที่ TCELs ท าหลายโครงการ ท าตั้งแตํปี 2557 การเติบโตของตลาดในอนาคต หุํนยนต์บริการจะมา
แรงกวํา หรือใช๎งานเฉพาะเจาะจง มูลคําจะอยูํที่สุขภาพ 
o โรดแมพ 3 กลุํม ผําตัด เป็นอุตสาหกรรมในตัวเอง บางครั้งท าแขนหุํนยนต์ ท าขา หรือ

ชิ้นสํวน 
 หุํนยนต์ผําตัด  
 หุํนยนต์ฉายรังสี (มหิดล) 
 วินิจฉัยการบาดเจ็บ เน๎นคนแกํ อุบัติภัย ข๎อดีเป็นขําวไปทั่วประเทศ 
 ทดแทนฟังก์ชั่นที่หายไป ขาเทียม แขนเทียม เอกชน 
 กลุํมบ าบัด ที่นักกายภาพบ าบัด บ าบัดพฤติกรรมออทิสติก ที่นี่จะเน๎นเยอะด๎านนี้ 

พระนครเหนือ และเอกชน 
 เซนเซอร์วิเคราะห์ เอกชน 

 บทบาทหน๎าที่ของ TCELs ไมํได๎เป็นผู๎ผลิต แตํก าหนดทิศทางการให๎ทุน และให๎โจทย์วิจัย และการ
น าไปใช๎โดยต๎องท าให๎เข๎ามาตรฐานให๎ได๎ การทดสอบและรับรองมาตรฐาน ทาง TCELs เน๎นบริการ 
รวมไปถึง Marketing ให๎ตํางชาติยอมรับ ซึ่งมีความเห็นตํางกับรัฐบาลที่เน๎นอุตสาหกรรม และ TCELs 
เน๎นการลงทุนที่มี Value สูง ซึ่งตอบโจทย์ระยะยาว มากกวํา การเน๎นตํางชาติมาลงทุน 5 แหํง  

 ตอนนี้มีโจทย์ที่ยากขึ้น อยากเห็นความรํวมมือข๎ามมหาวิทยาลัย สร๎างหนํวยปฏิบัติการหุํนยนต์ที่
มหิดลศาลายา เพื่อให๎หลายมหาวิทยาลัยมารํวมแรงรํวมใจกันท างาน >> รัฐไมํเคยให๎ทุนเกิน 5 ปี ถ๎า
ใจกล๎าให๎ 10 ปี ก็เกิดความมั่นใจ ต๎องมีการสร๎างตลาดงานไว๎ให๎นักศึกษาที่เรียน และเป็นงานที่ตอบ
โจทย์คนเกํงได๎ด๎วย >> ถ๎าท าได๎ ต๎องมีการประเมินปีตํอปี อยําใจร๎อนให๎เห็นแคํในปีเดียว ต๎องกล๎าพอ
ให๎เกิดความยั่งยืน และตลาดแรงงาน 

 รัฐต๎องกล๎าที่ไว๎วางใจระยะยาว ให๎ทุนในการพัฒนาสมอง ต๎องท าให๎เกิดระยะยาว  
กฎหมาย  

 พรบ. จัดซื้อจัดจ๎าง ถ๎าเป็น Starup ต๎องเข๎าหาคุณภาพมากกวําปริมาณ เพราะไมํงั้นจะเป็นขายลูกชิ้น 
สสว. ชํวยทีเป็นพันบริษัท แตํ TCELs ท าแคํไมํก่ีที่ เพราะจะปั้นไปตํางประเทศ 

 มหาวิทยาลัยเองก็ต๎องเสนอโครงการที่ใหญํ ที่ grand & Feasible ได๎ด๎วย ต๎องขายทั้งโลกให๎ได๎ ไมํใชํ
ขายแคํในประเทศ 

 Income Tax, VISA work Permit ให๎คนตํางชาติเข๎ามาท างานกับเราได๎งํายขึ้น จะได๎แลกเปลี่ยนองค์
ความรู๎ 
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การน างานวิจัยไปใช๎ในเชิงพาณิชย์ 

 ท ามายํางปีที่ 3 มีไปเชิงพาณิชย์ ไปกระตุ๎น Support เงิน เครือขําย ผู๎เชี่ยวชาญ คือ หุํนยนต์จัดและ
ล าเลียงยา ที่ผํานมาใช๎เภสัชจํายยา ความรู๎เยอะ แตํมาแกะกลํองยา ตอนนี้ก็ Implement กับ สุพรีม
โปรดักส์ ขายที่รามา ขายศิริราช ซึ่งจะมีความเกํงขึ้นเรื่อยๆ สามารถล าเลียงออกมาเป็นสายพาน ตอน
หลังเริ่มดีลกับยาน้ า เป็นขวด 

 เครื่องมือแพทย์ CT Scan เป็น 3 มิติ ราคาน าเข๎า 10 ล๎าน ท าในไทย ออกแบบผลิต ประกอบ และ
พัฒนาในประเทศไทย เอาไปใช๎จริง ใช๎จริงที่เชียงใหมํ ตึกเซ็นจูรี่ มีคลินิกที่ใช๎ เอ็กซ์เรย์ฟัน แล๎วเอาผล
กลับไปท า เป็นลักษณะการท า Service ปลายเดือนนี้จะท า MOU น าไปใช๎อีก 4 รพ. ในตํางจังหวัด 
ตอนนี้เป็นชํวงโปรโมชั่นให๎ใช๎ดี และก าลังถํายทอดให๎เอกชนท าตํอ >> ต๎นทุนในระยะยาวจะต่ าลง 
ตอนนี้แพง แตํก็ถูกกวําน าเข๎าจากประเทศไทย 

 เอกชนรายใหญํ คือ ฮิตาชิ 
ปัญหา อุปสรรค ในการพัฒนาแนวคิด 

 อยากเห็นตลาดภาครัฐไทยเปิด เพื่อสํงออกเปูาหมายปลายทาง เมืองไทยใช๎ไหม เรามีของคุณภาพ เรา
ต๎องใช๎เพื่อให๎เกิดความไว๎วางใจ และเราท าได๎ แตํเราไมํใช๎ โอกาสที่เสียไป   

 บ๎านเราติดของนอก และหมอมีอิทธิพลในการเลือกซื้อ ซื้อขายรายใหญํก็กีดกัน 

 คาดหวังวํา รัฐบาลนี้จะท าให๎ได๎ยั่งยืน และเปลี่ยนแปลงได๎มากกวํานี้ 

 อย. ถูกออกแบบมาท าหน๎าที่เป็น gate keeper เลยไมํสนใจวําของที่ดีจะออกสูํตลาด คนที่มีหน๎าที่ก็
ท างานไมํได๎ แตํมีอุปสรรควํา คนน๎อย เงินเดือนน๎อย 

 บรรดา regulator ต๎องปรับด๎านการบริการ ให๎มากกวํานี้ ต๎องมีการเปลี่ยนแปลงโครงสร๎างองค์กรให๎
เกิดขึ้น ทั้ง อย. สมอ. ท าให๎ตอบโจทย์ได๎เร็ว ตอนนี้ อย. สํงไปให๎ผู๎เชี่ยวชาญดู ความลําช๎าความไมํ
ชัดเจน ท าให๎เราเสียโอกาสในการพัฒนานวัตกรรม 

ข๎อเสนอแนะกรมทรัพย์สินทางปัญญา 
TCELs อยากให๎กรมทรัพย์สินทางปัญญา ปรับให๎เร็ว กรณีสิทธิบัตรที่นี่จะพยายามจะ License 

ออกไปให๎ ผู๎ประกอบการ ประมาณ 5 รายการ ตํอปี ซึ่งการได๎มาแตํละชิ้นงาน เลือกเอกชนไทยที่มีศักยภาพ มี
บริษัทไทยที่จะไปท าตลาดตํางประเทศ ก็มีการปกปูองในตํางประเทศ ดูเป็น case ไป 
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ภาคผนวก 3 ผลการส ารวจจากแบบส ารวจ  
 
 กลุํมอุตสาหกรรมหุํนยนต์ มีผู๎ประกอบการ จ านวน 6 คน ซึ่งมีธุรกิจ เชํน บริการงานทดสอบชิ้นสํวน 
ออกแบบเครื่องจักร ผลิตทํอ และหุํนยนต์แยกขยะ 
 
สวํนที ่1 ข๎อมลูพืน้ฐาน 
ตารางที ่ผ.3-1 แสดงขนาดกจิการของกลุํมอุตสาหกรรมหุนํยนต์ (n=6) 

ขนาดกจิการ จ านวน ร๎อยละ 
วิสาหกิจชุมชน (SMCE หรือ Small and Micro 
Community Enterprise) 

1 16.67 

ขนาดยํอม (มูลคําสินทรัพย์ถาวรไมํเกิน 50 ล๎านบาท) 1 16.67 
ขนาดกลาง (มูลคําสินทรัพย์ถาวร 51-200 ล๎านบาท) 4 66.67 
ขนาดใหญํ (มูลคําสินทรัพย์ถาวรมากกวํา 200 ล๎าน
บาท) 

0 0.00 

 จากการส ารวจผู๎ประกอบการกลุํมอุตสาหกรรมหุํนยนต์ พบวํา ขนาดของกิจการสํวนใหญํเป็นธุรกิจ
ขนาดกลาง (มูลคําสินทรัพย์ถาวร 51-200 ล๎านบาท) ร๎อยละ 66.67 รองลงมา คือ วิสาหกิจชุมชน (SMCE หรือ 
Small and Micro Community Enterprise) ขนาดยํอม (มูลคําสินทรัพย์ถาวรไมํเกิน 50 ล๎านบาท) และอ่ืนๆ 
เชํน รัฐวิสาหกิจ ร๎อยละ 16.67 เทํากัน 
 
ตารางที ่ผ.3-2 แสดงอายุกจิการของกลุมํอตุสาหกรรมหุนํยนต์ (n=6) 

อาย ุ จ านวน ร๎อยละ 
น๎อยกวํา 3 ปี 0 0.00 
4-6 ปี 2 33.33 
7-10 ปี 0 0.00 
11-15 ปี 0 0.00 
16-20 ปี 1 16.67 
20 ปี ขึ้นไป 3 50.00 

รวม 6 100.00 
 จากการส ารวจผู๎ประกอบการกลุํมอุตสาหกรรมหุํนยนต์ พบวํา กิจการสํวนใหญํมีอายุ 20 ปี ขึ้นไป 
ร๎อยละ 50.00 รองลงมา คือ อายุระหวําง 4-6 ปี ร๎อยละ 33.33 และอายุระหวําง 16-20 ปี ร๎อยละ 16.67 



รายงานการวเิคราะหแ์นวโนม๎เทคโนโลยแีละอตุสาหกรรม 
อตุสาหกรรมหุนํยนต ์
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ตารางที ่ผ.3-3 สดัสวํนผู๎ถอืหุน๎ของกจิการของกลุมํอตุสาหกรรมหุนํยนต์ (n=6) 
สดัสวํน จ านวน ร๎อยละ 

ผู๎ถือหุ๎นไทยทั้งหมด 4 66.67 
มีผู๎ถือหุ๎นไทย  1 16.67 
ผู๎ถือหุ๎นตํางชาติทั้งหมด 0 0.00 
ไมํระบุ 1 16.67 

รวม 6 100.00 
 จากการส ารวจผู๎ประกอบการกลุํมอุตสาหกรรมหุํนยนต์ พบวํา สัดสํวนของผู๎ถือหุ๎นของกิจการสํวน
ใหญํมีผู๎ถือหุ๎นไทยทั้งหมด ร๎อยละ 66.67 และมีผู๎ถือหุ๎นไทย ร๎อยละ 16.67  
 
ตารางที ่ผ.3-4 แสดงรปูแบบการด าเนนิกจิการของกลุมํอตุสาหกรรมหุนํยนต์ (ตอบไดม๎ากกวาํ 1 ข๎อ) (n=6) 

รปูแบบการด าเนนิกจิการ จ านวน ร๎อยละ 
รับจ๎างผลิตสินค๎า ตามท่ีลูกค๎าก าหนด (Original 
Equipment Manufacturer: OEM) 

1 16.67 

ผลิตและมีรูปแบบการพัฒนาดีไซน์สินค๎าเอง 
(Original Design Manufacturer: ODM) 

1 16.67 

ผลิตและสร๎างแบรนด์สินค๎าเอง (Original Brand 
Manufacturer: OBM) 

3 50.00 

อ่ืนๆ เชํน ออกแบบผลิตภัณฑ์ รีไซเคิล 3 50.00 
 จากการส ารวจผู๎ประกอบการกลุํมอุตสาหกรรมหุํนยนต์ พบวํา รูปแบบการด าเนินกิจการสํวนใหญํเป็น
แบบผลิตและสร๎างแบรนด์สินค๎าเอง (Original Brand Manufacturer: OBM) ร๎อยละ 50.00 รองลงมา คือ 
รับจ๎างผลิตสินค๎า ตามที่ลูกค๎าก าหนด (Original Equipment Manufacturer: OEM) ผลิตและมีรูปแบบการ
พัฒนาดีไซน์สินค๎าเอง (Original Design Manufacturer: ODM) ร๎อยละ 16.67 เทํากัน และอ่ืนๆ เชํน 
ออกแบบผลิตภัณฑ์ รีไซเคิล ร๎อยละ 50.00 
 
  



รายงานการวเิคราะหแ์นวโนม๎เทคโนโลยแีละอตุสาหกรรม 
อตุสาหกรรมหุนํยนต ์
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ตารางที ่ผ.3-5 แสดงตลาดกลุมํเปาูหมายของสนิค๎าหรอืบริการของกลุํมอุตสาหกรรมหุนํยนต์ (ตอบได๎มากกวาํ 
1 ข๎อ) (n=6) 

ตลาดกลุํมเปาูหมาย จ านวน ร๎อยละ 
ในประเทศ 5 83.33 
ตํางประเทศ 3 50.00 

 จากการส ารวจผู๎ประกอบการกลุํมอุตสาหกรรมหุํนยนต์ พบวํา ตลาดกลุํมเปูาหมายของสินค๎าหรือ
บริการสํวนใหญํเป็นในประเทศ ร๎อยละ 83.33 และตํางประเทศ ร๎อยละ 50.00 
 
ตารางที ่ผ.3-6 แสดงแหลํงทีม่าของเทคโนโลยทีีใ่ชใ๎นการพฒันาผลิตภณัฑข์องกลุมํอตุสาหกรรมหุนํยนต์ (ตอบ
ไดม๎ากกวาํ 1 ขอ๎) (n=6) 

แหลํงที่มาของเทคโนโลย ี จ านวน ร๎อยละ 
In house R&D 1 16.67 
กรมทรัพย์สินทางปัญญา 1 16.67 
จาก Supplier 3 50.00 
จากลูกค๎า 3 50.00 
จากมหาวิทยาลัย 3 50.00 
จากการสนับสนุนจากภาครัฐ 2 33.33 

 จากการส ารวจผู๎ประกอบการกลุํมอุตสาหกรรมหุํนยนต์ พบวํา แหลํงที่มาของเทคโนโลยีที่ใช๎ในการ
พัฒนาผลิตภัณฑ์สํวนใหญํมาจาก Supplier จากลูกค๎า และจากมหาวิทยาลัย ร๎อยละ 50.00 เทํากัน รองลงมา 
คือ จากการสนับสนุนจากภาครัฐ ร๎อยละ 33.33 และ In house R&D และกรมทรัพย์สินทางปัญญา ร๎อยละ 
16.67 
 
ตารางที ่ผ.3-7 แสดงระดบัความใหมํของเทคโนโลยทีี่ใชข๎องกลุมํอตุสาหกรรมหุนํยนต์ (n=6) 

ระดบัความใหมํของเทคโนโลยี จ านวน ร๎อยละ 
ใหมํในอุตสาหกรรม 1 16.67 
เทําเทียมในอุตสาหกรรมในประเทศ 2 33.33 
เทียบเทํากับคูํแขํงในตํางประเทศ 2 33.33 
ด๎อยกวําอุตสาหกรรมตํางประเทศ 0 0.00 
ด๎อยกวําอุตสาหกรรมในประเทศ 1 16.67 

รวม 6 100.00 



รายงานการวเิคราะหแ์นวโนม๎เทคโนโลยแีละอตุสาหกรรม 
อตุสาหกรรมหุนํยนต ์
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 จากการส ารวจผู๎ประกอบการกลุํมอุตสาหกรรมหุํนยนต์ พบวํา ระดับความใหมํของเทคโนโลยีที่ใช๎ 
สํวนใหญํเทําเทียมในอุตสาหกรรมในประเทศ และเทียบเทํากับคูํแขํงในตํางประเทศ ร๎อยละ 33.33 เทํากัน 
รองลงมา คือ ใหมํในอุตสาหกรรม และด๎อยกวําอุตสาหกรรมในประเทศ ร๎อยละ 16.67 
 
สวํนที ่2 ศักยภาพและการแขงํขนัในอุตสาหกรรม 
ตารางที ่ผ.3-8 แสดงวงจรชวีติของอตุสาหกรรมของกลุมํอตุสาหกรรมหุนํยนต์ (n=6) 

วงจรของอตุสาหกรรม จ านวน ร๎อยละ 
ชํวงเริ่มต๎น 5 83.33 
ชํวงเติบโต 1 16.67 
ชํวงเติบโตเต็มที่ 0 0.00 
ชํวงถดถอย 0 0.00 

รวม 6 100.00 
 จากการส ารวจผู๎ประกอบการกลุํมอุตสาหกรรมหุํนยนต์ พบวํา วงจรชีวิตของอุตสาหกรรม สํวนใหญํ
อยูํในชํวงเริ่มต๎น ร๎อยละ 83.33 และชํวงเติบโตร๎อยละ 16.67 
 
 ซึ่งเทคโนโลยีหลักท่ีใช๎ในอุตสาหกรรม คือ ยานยนต์ การแพทย์ครบวงจร สมาร์ทอิเล็กทรอนิกส์  การ
บินและขนสํง Robot Innovations 
 
ตารางที ่ผ.3-9 แสดงระดบัความเหน็กบัประเดน็ตาํงๆ ของการแขํงขนัในอตุสาหกรรมของกจิการของกลุมํ
อุตสาหกรรมหุนํยนต ์(n=6) 

ประเด็น 
ระดบัความเหน็ดว๎ย 

น๎อยทีสุ่ด ----------------------------------- มากทีส่ดุ คําเฉลีย่ 
SD 
(n) 

1 2 3 4 5 
1. กิจการเป็นธุรกิจที่มีความสามารถ

แขํงขันเหนือผู๎ประกอบการอ่ืนใน
อุตสาหกรรม 

0.00 
(0) 

16.67 
(1) 

50.00 
(3) 

16.67 
(1) 

16.67 
(1) 

3.33 
ปานกลาง 

1.03 
(6) 

2. กิจการมีเทคโนโลยีหรือการวิจัย
พัฒนาอยูํในระดับแนวหน๎าของ
อุตสาหกรรม 

0.00 
(0) 

16.67 
(1) 

66.67 
(4) 

16.67 
(1) 

0.00 
(0) 

3.00 
ปานกลาง 

0.63 
(6) 

        



รายงานการวเิคราะหแ์นวโนม๎เทคโนโลยแีละอตุสาหกรรม 
อตุสาหกรรมหุนํยนต ์
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ประเด็น 
ระดบัความเหน็ดว๎ย 

น๎อยทีสุ่ด ----------------------------------- มากทีส่ดุ คําเฉลีย่ 
SD 
(n) 

1 2 3 4 5 
3. กิจการมีความสามารถพัฒนาผลิต

สินค๎าใหมํออกสูํตลาดที่ตอบสนอง
ตํอความต๎องการ 

16.67 
(1) 

0.00 
(0) 

83.33 
(5) 

0.00 
(0) 

0.00 
(0) 

2.67 
ปานกลาง 

0.82 
(6) 

4. กิจการมีความสามารถสร๎างความ
แตกตํางด๎านผลิตภัณฑ์และบริการ
ออกสูํตลาดที่ตอบสนองตํอความ
ต๎องการ 

16.67 
(1) 

0.00 
(0) 

33.33 
(2) 

33.33 
(2) 

16.67 
(1) 

3.33 
ปานกลาง 

1.37 
(6) 

5. สภาวะการแขํงขันในอุตสาหกรรม
ในประเทศและตํางประเทศมีการ
แขํงขันสูง 

16.67 
(1) 

0.00 
(0) 

33.33 
(2) 

33.33 
(2) 

16.67 
(1) 

3.33 
ปานกลาง 

1.37 
(6) 

6. ผลิตภัณฑ์/บริการของกิจการมี
สินค๎าทดแทนมาก 

0.00 
(0) 

16.67 
(1) 

33.33 
(2) 

33.33 
(2) 

16.67 
(1) 

3.50 
มาก 

1.05 
(6) 

7. กิจการมีความสามารถในการ
แขํงขันด๎านต๎นทุน (ผลิตสินค๎าได๎
ต๎นทุนต่ าสุด เมื่อเทียบกับคุณภาพ
สินค๎า 

0.00 
(0) 

16.67 
(1) 

50.00 
(3) 

33.33 
(2) 

0.00 
(0) 

3.17 
ปานกลาง 

0.75 
(6) 

8. กิจการมีปัจจัยการผลิตด๎านวัตถุดิบ
และสามารถจัดการได๎ในปริมาณ
และระดับราคาท่ีเหมาะสม 

0.00 
(0) 

33.33 
(2) 

33.33 
(2) 

33.33 
(2) 

0.00 
(0) 

3.00 
ปานกลาง 

0.89 
(6) 

9. กิจการสามารถจัดแรงงานที่มี
คุณภาพได๎ตามที่ต๎องการ 

16.67 
(1) 

16.67 
(1) 

50.00 
(3) 

16.67 
(1) 

0.00 
(0) 

2.67 
ปานกลาง 

1.03 
(6) 

10. การจัดการด๎านหํวงโซํอุปทาน
สามารถจัดการได๎เหมาะสม 
(ความเร็ว คําใช๎จําย และคุณภาพ 
ของหํวงโซํอุปทาน) 

16.67 
(1) 

0.00 
(0) 

66.67 
(4) 

16.67 
(1) 

0.00 
(0) 

2.83 
ปานกลาง 

0.98 
(6) 

11. สามารถบริหารจัดการระบบผลิต
และจัดสํงให๎ลูกค๎าได๎ตามความ

16.67 
(1) 

0.00 
(0) 

33.33 
(2) 

50.00 
(3) 

0.00 
(0) 

3.17 
ปานกลาง 

1.17 
(6) 



รายงานการวเิคราะหแ์นวโนม๎เทคโนโลยแีละอตุสาหกรรม 
อตุสาหกรรมหุนํยนต ์
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ประเด็น 
ระดบัความเหน็ดว๎ย 

น๎อยทีสุ่ด ----------------------------------- มากทีส่ดุ คําเฉลีย่ 
SD 
(n) 

1 2 3 4 5 
ต๎องการ 

12. กิจการมีความสามารถในการ
บริหารด๎านคุณภาพ 

0.00 
(0) 

0.00 
(0) 

33.33 
(2) 

50.00 
(3) 

16.67 
(1) 

3.83 
มาก 

0.75 
(6) 

13. กิจการมีความสามารถในการรับ
ถํายทอดเทคโนโลยี 

0.00 
(0) 

0.00 
(0) 

50.00 
(3) 

33.33 
(2) 

16.67 
(1) 

3.67 
มาก 

0.82 
(6) 

14. บุคลากรมีความรู๎และทักษะ 
ประสบการณ์ในด๎านเทคโนโลยีและ
การวิจัยและพัฒนา 

0.00 
(0) 

16.67 
(1) 

33.33 
(2) 

33.33 
(2) 

16.67 
(1) 

3.50 
มาก 

1.05 
(6) 

15. กิจการมีความสามารถในตลาดใน
ประเทศ 

0.00 
(0) 

16.67 
(1) 

16.67 
(1) 

50.00 
(3) 

16.67 
(1) 

3.67 
มาก 

1.03 
(6) 

16. กิจการมีความสามารถในตลาด
ตํางประเทศ 

16.67 
(1) 

0.00 
(0) 

83.33 
(5) 

0.00 
(0) 

0.00 
(0) 

2.67 
ปานกลาง 

0.82 
(6) 

17. มีแหลํงเงินทุนที่เพียงพอและ
เหมาะสม 

16.67 
(1) 

16.67 
(1) 

16.67 
(1) 

33.33 
(2) 

16.67 
(1) 

3.17 
ปานกลาง 

1.47 
(6) 

18. กิจการมีความสามารถในการท า
ก าไรสูงกวํากิจการอ่ืนใน
อุตสาหกรรม 

16.67 
(1) 

16.67 
(1) 

50.00 
(3) 

0.00 
(0) 

16.67 
(1) 

2.83 
ปานกลาง 

1.33 
(6) 

 
หมายเหตุ: คะแนน 1.00-1.80 = เห็นด๎วยน๎อยทีสุ่ด 
  คะแนน 1.81-2.60 = เห็นด๎วยน๎อย 
  คะแนน 2.61-3.40 = เห็นด๎วยปานกลาง 
  คะแนน 3.41-4.20 = เห็นด๎วยมาก 
  คะแนน 4.21-5.00 = เห็นด๎วยมากที่สุด 

 
 จากการส ารวจผู๎ประกอบการกลุํมอุตสาหกรรมหุํนยนต์ พบวํา ระดับความเห็นด๎วยในการแขํงขันของ
อุตสาหกรรมของกิจการ อยูํในระดับมาก มีดังนี้ กิจการมีความสามารถในการบริหารด๎านคุณภาพ (คําเฉลี่ย 
3.83) รองลงมา คือ กิจการมีความสามารถในการรับถํายทอดเทคโนโลยี และกิจการมีความสามารถในตลาด
ในประเทศ (คําเฉลี่ย 3.67 เทํากัน) และผลิตภัณฑ์/บริการของกิจการมีสินค๎าทดแทนมาก และบุคลากรมี
ความรู๎และทักษะ ประสบการณ์ในด๎านเทคโนโลยีและการวิจัยและพัฒนา (คําเฉลี่ย 3.50 เทํากัน)  



รายงานการวเิคราะหแ์นวโนม๎เทคโนโลยแีละอตุสาหกรรม 
อตุสาหกรรมหุนํยนต ์
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 ผู๎ประกอบการมีความเห็นด๎วยระดับปานกลาง มีดังนี้ กิจการเป็นธุรกิจที่มีความสามารถแขํงขันเหนือ
ผู๎ประกอบการอ่ืนในอุตสาหกรรม กิจการมีความสามารถสร๎างความแตกตํางด๎านผลิตภัณฑ์และบริการออกสูํ
ตลาดที่ตอบสนองตํอความต๎องการ สภาวะการแขํงขันในอุตสาหกรรมในประเทศและตํางประเทศมีการแขํงขัน
สูง (คําเฉลี่ย 3.33 เทํากัน) รองลงมา คือ กิจการมีความสามารถในการแขํงขันด๎านต๎นทุน (ผลิตสินค๎าได๎ต๎นทุน
ต่ าสุด เมื่อเทียบกับคุณภาพสินค๎า สามารถบริหารจัดการระบบผลิตและจัดสํงให๎ลูกค๎าได๎ตามความต๎องการ 
และมีแหลํงเงินทุนที่เพียงพอและเหมาะสม (คําเฉลี่ย 3.17 เทํากัน) กิจการมีเทคโนโลยีหรือการวิจัยพัฒนาอยูํ
ในระดับแนวหน๎าของอุตสาหกรรม กิจการมีปัจจัยการผลิตด๎านวัตถุดิบและสามารถจัดการได๎ในปริมาณและ
ระดับราคาที่เหมาะสม (คําเฉลี่ย 3.00 เทํากัน) การจัดการด๎านหํวงโซํอุปทานสามารถจัดการได๎เหมาะสม 
(ความเร็ว คําใช๎จําย และคุณภาพ ของหํวงโซํอุปทาน) และกิจการมีความสามารถในการท าก าไรสูงกวํากิจการ
อ่ืนในอุตสาหกรรม (คําเฉลี่ย 2.83 เทํากัน) และกิจการมีความสามารถพัฒนาผลิตสินค๎าใหมํออกสูํตลาดที่
ตอบสนองตํอความต๎องการ กิจการสามารถจัดแรงงานท่ีมีคุณภาพได๎ตามท่ีต๎องการ และกิจการมีความสามารถ
ในตลาดตํางประเทศ (คําเฉลี่ย 2.67 เทํากัน)  
  
ตารางที ่ผ.3-10 แสดงปจัจยัแหํงความส าเรจ็ของกจิการของกลุมํอตุสาหกรรมหุนํยนต์ (ตอบได๎มากกวาํ 1 ข๎อ) 
(n=6) 

ปจัจยัแหงํความส าเรจ็ จ านวน ร๎อยละ 
มีความสามารถด๎านนวัตกรรม 3 50.00 
มีความสามารถด๎านเทคโนโลยีในอุตสาหกรรม 3 50.00 
มีความสามารถด๎านการตลาด 3 50.00 
มีความสามารถการบริหารจัดการด๎านคุณภาพ 4 66.67 
มีทรัพยากรมนุษย์ที่มีความสามารถ 3 50.00 
มีความสามารถจัดการด๎านการเงิน 2 33.33 
มีเครือขํายสนับสนุนทั้งภาครัฐและเอกชน 2 33.33 

 จากการส ารวจผู๎ประกอบการกลุํมอุตสาหกรรมหุํนยนต์ พบวํา ปัจจัยแหํงความส าเร็จของกิจการ คือ 
มีความสามารถการบริหารจัดการด๎านคุณภาพ ร๎อยละ 66.67 รองลงมา คือ มีความสามารถด๎านนวัตกรรม มี
ความสามารถด๎านเทคโนโลยีในอุตสาหกรรม มีความสามารถด๎านการตลาด และมีทรัพยากรมนุษย์ ที่มี
ความสามารถ ร๎อยละ 50.00 เทํากัน มีความสามารถจัดการด๎านการเงิน และมีเครือขํายสนับสนุนทั้งภาครัฐ
และเอกชน ร๎อยละ 33.33 เทํากัน 
  



รายงานการวเิคราะหแ์นวโนม๎เทคโนโลยแีละอตุสาหกรรม 
อตุสาหกรรมหุนํยนต ์
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สวํนที ่2 การบรหิารจัดการดา๎นทรัพยส์นิทางปัญญา 
ตารางที ่ผ.3-11 แสดงประสบการณด์า๎นทรัพยส์นิทางปญัญาของกลุมํอตุสาหกรรมหุนํยนต์ (n=6) 

ประสบการณด์า๎นทรัพยส์นิทางปญัญา จ านวน ร๎อยละ 
มี 2 33.33 

- การขอจดสิทธิบัตร/อนุสิทธิบัตร 2 100.00 

- การน าทรัพย์สินทางปัญญาไปใช๎ประโยชน์
เชิงพาณิชย์ 

1 50.00 

ไมํมี 4 66.67 
 จากการส ารวจผู๎ประกอบการกลุํมอุตสาหกรรมหุํนยนต์ พบวํา สํวนใหญํไมํมีประสบการณ์ด๎าน
ทรัพย์สินทางปัญญา ร๎อยละ 66.67 และมีประสบการทางด๎านทรัพย์สินทางปัญญา ร๎อยละ 33.33 คือ การขอ
จดสิทธิบัตร/อนุสิทธิบัตร ร๎อยละ 100.00 และการน าทรัพย์สินทางปัญญาไปใช๎ประโยชน์เชิงพาณิชย์ ร๎อยละ 
50.00  
 
ตารางที ่ผ.3-12 แสดงการท าวจิยัและพฒันา และไปขอจดสทิธบิัตรที่กรมทรัพยส์นิทางปัญญาของกลุํม
อุตสาหกรรมหุนํยนต ์(ตอบไดม๎ากกวาํ 1 ข๎อ) (n=6) 

การท าวจิยัและพฒันาและไปขอจดสทิธบิตัร จ านวน ร๎อยละ 
เป็นผลงานของกิจการ 0 0.00 
เป็นผลงานความรํวมมือกับมหาวิทยาลัย  2 33.33 
เป็นผลงานความรํวมมือกับสถาบัน  1 16.67 

 จากการส ารวจผู๎ประกอบการกลุํมอุตสาหกรรมหุํนยนต์ พบวํา การท าวิจัยและพัฒนา และไปขอจด
สิทธิบัตร สํวนใหญํเป็นผลงานความรํวมมือกับมหาวิทยาลัย ร๎อยละ 33.33 และเป็นผลงานความรํวมมือกับ
สถาบัน ร๎อยละ 16.67 
 
ตารางที ่ผ.3-13 แสดงปญัหาในกรณทีีผู่ป๎ระกอบการซื้อสทิธบิตัร/อนสุิทธบิตัร เพื่อไปใชป๎ระโยชนเ์ชงิพาณชิย์
ของกลุํมอุตสาหกรรมหุนํยนต ์(ตอบไดม๎ากกวํา 1 ข๎อ) (n=6) 

ประสบการณด์า๎นทรัพยส์นิทางปญัญา จ านวน ร๎อยละ 
การสืบค๎นสิทธิบัตร 1 16.67 
การประเมินมูลคําสิทธิบัตร 1 16.67 
กฎระเบียบ/กฎหมายทางทรัพย์สินทางปัญญา 2 33.33 
การน าสิทธิบัตรไปสูํขั้นตอนการผลิต/ใช๎งาน 0 0.00 



รายงานการวเิคราะหแ์นวโนม๎เทคโนโลยแีละอตุสาหกรรม 
อตุสาหกรรมหุนํยนต ์
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ประสบการณด์า๎นทรัพยส์นิทางปญัญา จ านวน ร๎อยละ 
อายุการคุ๎มครอง 2 33.33 
ความสามารถในการสร๎างผลก าไรในอนาคต 1 16.67 

 จากการส ารวจผู๎ประกอบการกลุํมอุตสาหกรรมหุํนยนต์ พบวํา ปัญหาในกรณีที่ผู๎ประกอบการซื้อ
สิทธิบัตร/อนุสิทธิบัตร เพ่ือไปใช๎ประโยชน์เชิงพาณิชย์ สํวนใหญํ คือ กฎระเบียบ/กฎหมายทางทรัพย์สินทาง
ปัญญา และอายุการคุ๎มครอง ร๎อยละ 33.33 และการสืบค๎นสิทธิบัตร การประเมินมูลคําสิทธิบัตร และ
ความสามารถในการสร๎างผลก าไรในอนาคต ร๎อยละ 16.67 เทํากัน 
 
ตารางที ่ผ.3-14 แสดงการประเมินความสามารถของเทคโนโลยขีองกจิการของกลุํมอตุสาหกรรมหุนํยนต์ (n=
6) 

ประเด็น 
ระดบัความเหน็ดว๎ย 

น๎อยทีสุ่ด ----------------------------------- มากทีส่ดุ คําเฉลีย่ 
SD 
(n) 

1 2 3 4 5 
1. ความสามารถในการแสวงหา

เทคโนโลยีเพ่ือมาพัฒนาเป็นสินค๎า
หรือแก๎ไขปัญหาในกิจการ 

0.00 
(0) 

16.67 
(1) 

0.00 
(0) 

66.67 
(4) 

16.67 
(1) 

3.83 
มาก 

0.98 
(6) 

2. ความสามารถในการประเมิน
เทคโนโลยีที่เลือกมาใช๎ ได๎แกํ การ
ประเมินความเป็นไปได๎ด๎านเทคนิค 
ด๎านการตลาด ด๎านการด าเนินงาน 
และด๎านการเงิน 

0.00 
(0) 

16.67 
(1) 

33.33 
(2) 

50.00 
(3) 

0.00 
(0) 

3.33 
ปานกลาง 

0.82 
(6) 

3. ความสามารถในการวางแผน การ
จัดการเทคโนโลยี และการน า
เทคโนโลยีไปใช๎ในองค์กรที่
เหมาะสมกับการด าเนินงานของ
กิจการ 

0.00 
(0) 

16.67 
(1) 

50.00 
(3) 

33.33 
(2) 

0.00 
(0) 

3.17 
ปานกลาง 

0.75 
(6) 

4. ความสามารถของกิจการในการใช๎
เทคโนโลยีที่เลือกให๎เกิดประโยชน์
สูงสุด เชํน ลดต๎นทุน เพิ่มก าไร เพ่ิม
ประสิทธิภาพ สร๎างความแตกตําง 

0.00 
(0) 

16.67 
(1) 

66.67 
(4) 

16.67 
(1) 

0.00 
(0) 

3.00 
ปานกลาง 

0.63 
(6) 



รายงานการวเิคราะหแ์นวโนม๎เทคโนโลยแีละอตุสาหกรรม 
อตุสาหกรรมหุนํยนต ์
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ประเด็น 
ระดบัความเหน็ดว๎ย 

น๎อยทีสุ่ด ----------------------------------- มากทีส่ดุ คําเฉลีย่ 
SD 
(n) 

1 2 3 4 5 
ลดเวลา 

5. ความสามารถในการปรับปรุง 
พัฒนา ตํอยอด เทคโนโลยีที่เลือกใน
อนาคต 

0.00 
(0) 

16.67 
(1) 

33.33 
(2) 

16.67 
(1) 

33.33 
(2) 

3.67 
มาก 

1.21 
(6) 

6. ความสามารถในการปกปูอง
เทคโนโลยี เชํน การปูองกันการ
ลอกเลียนจากคูํแขํง การได๎สิทธิใน
การใช๎เทคโนโลยีแตํเพียงผู๎เดียว 
หรือการหาเทคโนโลยีใหมํมา
ทดแทนได๎งําย 

16.67 
(1) 

0.00 
(0) 

33.33 
(2) 

50.00 
(3) 

0.00 
(0) 

3.17 
ปานกลาง 

1.17 
(6) 

7. ความสามารถในการติดตามและ
ประเมินผลการน าเทคโนโลยีไปใช๎
ในเชิงพาณิชย์หรือเชิงสังคม 

0.00 
(0) 

16.67 
(1) 

33.33 
(2) 

50.00 
(3) 

0.00 
(0) 

3.33 
ปานกลาง 

0.82 
(6) 

8. ผู๎ประกอบการสนใจน าผลงานวิจัย
หรือผลงานทรัพย์สินทางปัญญาไป
ใช๎ในเชิงพาณิชย์ 

0.00 
(0) 

16.67 
(1) 

16.67 
(1) 

50.00 
(3) 

16.67 
(1) 

3.67 
มาก 

1.03 
(6) 

หมายเหตุ: คะแนน 1.00-1.80 = เห็นด๎วยน๎อยทีสุ่ด 
  คะแนน 1.81-2.60 = เห็นด๎วยน๎อย 
  คะแนน 2.61-3.40 = เห็นด๎วยปานกลาง 
  คะแนน 3.41-4.20 = เห็นด๎วยมาก 
  คะแนน 4.21-5.00 = เห็นด๎วยมากท่ีสุด 
  
 จากการส ารวจผู๎ประกอบการกลุํมอุตสาหกรรมหุํนยนต์ พบวํา ระดับความเห็นด๎วยของความสามารถ
ของเทคโนโลยีของกิจการ อยูํในระดับมาก มีดังนี้ ความสามารถในการแสวงหาเทคโนโลยีเพ่ือมาพัฒนาเป็น
สินค๎าหรือแก๎ไขปัญหาในกิจการ (คําเฉลี่ย 3.83) และความสามารถในการปรับปรุง พัฒนา ตํอยอด เทคโนโลยี
ที่เลือกในอนาคต และผู๎ประกอบการสนใจน าผลงานวิจัยหรือผลงานทรัพย์สินทางปัญญาไปใช๎ในเชิงพาณิชย์ 
(คําเฉลี่ย 3.67 เทํากัน) 



รายงานการวเิคราะหแ์นวโนม๎เทคโนโลยแีละอตุสาหกรรม 
อตุสาหกรรมหุนํยนต ์
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 ผู๎ประกอบการมีความเห็นด๎วยระดับปานกลาง มีดังนี้ ความสามารถในการประเมินเทคโนโลยีที่เลือก
มาใช๎ ได๎แกํ การประเมินความเป็นไปได๎ด๎านเทคนิค ด๎านการตลาด ด๎านการด าเนินงาน และด๎านการเงิน และ
ความสามารถในการติดตามและประเมินผลการน าเทคโนโลยีไปใช๎ในเชิงพาณิชย์หรือเชิงสังคม (คําเฉลี่ย 3.33 
เทํากัน) รองลงมา คือ ความสามารถในการวางแผน การจัดการเทคโนโลยี และการน าเทคโนโลยีไปใช๎ใน
องค์กรที่เหมาะสมกับการด าเนินงานของกิจการ และความสามารถในการปกปูองเทคโนโลยี เชํน การปูองกัน
การลอกเลียนจากคูํแขํง การได๎สิทธิ์ในการใช๎เทคโนโลยีแตํเพียงผู๎เดียว หรือการหาเทคโนโลยีใหมํมาทดแทนได๎
งําย (คําเฉลี่ย 3.17 เทํากัน) และความสามารถของกิจการในการใช๎เทคโนโลยีที่เลือกให๎เกิดประโยชน์สูงสุด 
เชํน ลดต๎นทุน เพิ่มก าไร เพ่ิมประสิทธิภาพ สร๎างความแตกตําง ลดเวลา (คําเฉลี่ย 3.00) 
   
สวํนที ่4 ความต๎องการใชบ๎รกิารศูนยใ์ห๎ค าปรึกษาผูป๎ระกอบการเรื่องนวตักรรมและทรพัยส์นิทางปัญญา 
Innovation Driven Enterprise (IDE Center) 
ตารางที ่ผ.3-15 แสดงความสนใจในการใชบ๎รกิารศนูย์ใหค๎ าปรกึษาผูป๎ระกอบการของกลุมํอตุสาหกรรม
หุนํยนต ์(ตอบได๎มากกวาํ 1 ขอ๎) (n=6) 

บริการศนูยใ์ห๎ค าปรกึษา จ านวน ร๎อยละ 
Techno Lab 3 50.00 
Idea Lab 3 50.00 
Value Lab 4 66.67 
Inter Lab 3 50.00 
Online Service 3 50.00 

 จากการส ารวจผู๎ประกอบการกลุํมอุตสาหกรรมหุํนยนต์ พบวํา ผู๎ประกอบการมีความสนใจที่จะใช๎
บริการให๎ค าปรึกษา ด๎าน Value Lab ร๎อยละ 66.67 และ ด๎าน Techno Lab ด๎าน Idea Lab ด๎าน Inter 
Lab และด๎าน Online Service ร๎อยละ 50.00 เทํากัน 
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ภาคผนวก 4 อนิโฟกราฟฟิค (Infographic) อตุสาหกรรมหุนํยนต ์
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ภาคผนวก 5 การแบงํอตุสาหกรรมตาม ISIC.4 
Section Divisions Description 

A 01-03 Agriculture, Forestry and fishing 
B 05-09 Mining and quarrying 
C 10-33 Manufacturing 
D 35 Electricity, gas, steam and air conditioning supply 
E 36-39 Water supply; sewerage, waste management and remediation 

activities 
F 41-43 Construction 
G 45-47 Wholesale and retail trade; repair of motor vehicles and 

motorcycles 
H 49-53 Transportation and storage 
I 55-56 Accommodation and food service activities 
J 58-63 Information and communication 
K 64-66 Financial and insurance activities 
L 68 Real estate activities 
M 69-75 Professional, scientific and technical activities 
N 77-82 Administrative and support service activities 
O 84 Public administration and defence; compulsory social security 
P 85 Education 
Q 86-88 Human health and social work activities 
R 90-93 Arts, entertainment and recreation 
S 94–96 Other service activities 
T 97–98 Activities of households as employers; undifferentiated goods- 

and services-producing activities of households for own use 
U 99 Activities of extraterritorial organizations and bodies 
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ภาคผนวก 6 รายละเอียดประเภทของหุนํยนตเ์พือ่การบรกิาร (Service Robots) ส าหรบัสวํนบุคคลหรอืใช๎
งานในบ๎าน (personal/domestic use) 
Section I Type of Robots: Service robots for personal/domestic use 

1-6 Robots for domestic tasks หุํนยนต์ใช๎งานในบ๎าน 
1 Robot companions/ 

assistants/humanoids 
หุํนยนต์ผู๎ชํวยงานตํางๆ หรือหุํนยนต์ฮิวแมนนอยด์ 

2 Vacuuming, floor cleaning ดูดฝุุน ท าความสะอาดพ้ืน 
3 Lawn mowing ตัดหญ๎า 
4 Pool cleaning ท าความสะอาดสระน้ า 
5 Window cleaning ท าความสะอาดกระจก 
6 Others อ่ืนๆ 

7-10 Entertainment robots หุํนยนต์เพื่อความบันเทิง 
7 Toy/ hobby robots หุํนยนต์ของเลํน 
8 Multimedia/ remote presence หุํนยนต์มัลติมีเดีย และทางไกล 
9 Education and research เพ่ือการศึกษาและการวิจัย 
10 Others อ่ืนๆ 

11-13 Elderly and handicap assistance หุํนยนต์ชํวยเหลือผู๎สูงอายุและคนพิการ 
11 Robotized wheelchairs เก๎าอ้ีล๎อเลื่อน 
12 Personal aids and assistive 

devices 
อุปกรณ์ชํวยเหลือสํวนตัว หรืออุปกรณ์อ านวย
ความสะดวก 

13 Other assistance function ฟังก์ชั่นความชํวยเหลืออ่ืนๆ 
14 Personal transportation (AGV for 

persons) 
การขนสํงสํวนบุคคล (เครื่องชํวยเคลื่อนย๎ายสํวน
บุคคล) 

15 Home security and surveillance การรักษาความปลอดภัย และการเฝูาระวังในบ๎าน 
16 Other Personal/ domestic robots หุํนยนต์สํวนบุคคลหรือชํวยงานในบ๎านอื่นๆ 
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ประเภทของหุํนยนต์เพื่อการบริการ (Service Robots) ส าหรับมืออาชีพ (professional use) 
Section II Type of Robots: Service robots for professional use 

17-23 Field robotics หุํนยนต์ในพื้นที่ 
17 Agriculture การเกษตร 
18 Milking robots การผลิตนม 
19 Other robots for livestock farming หุํนยนต์อื่นๆ เพ่ือการเลี้ยงสัตว์ในฟาร์ม 
20 Forestry and silviculture ปุาไม๎และวนวัฒน์วิทยา 
21 Mining robots เหมืองแร ํ
22 Space robots อวกาศ 
23 Others อ่ืนๆ 

24-28 Professional cleaning ธุรกิจรับท าความสะอาด 
24 Floor cleaning ท าความสะอาดพ้ืน 
25 Window and wall cleaning (including 

wall climbing robots) 
ท าความสะอาดหน๎าตํางและผนัง 

26 Tank, tube and pipe cleaning ท าความสะอาดทํอหรือแท๎งค์น้ า 
27 Hull cleaning (aircraft, vehicles) ท าความสะอาดเรือ เครื่องบิน หรือ

ยานพาหนะ 
28 Other cleaning tasks ท าความสะอาดอ่ืนๆ 

29-31 Inspection and maintenance systems ระบบการตรรวจสอบและบ ารุงรักษา 
29 Facilities, plants เครื่องอ านวยความสะดวก โรงงาน 
30 Tank, tubes, pipes and sewers แท๎งค์น้ า ทํอ ประปา 
31 Other inspection and maintenance 

system 
ระบบการตรวจสอบและบ ารุงรักษาอ่ืนๆ 

32-35 Construction and demolition การกํอสร๎างและรื้อถอน 
32 Nuclear demolition & dismantling การรื้อถอนและถอดสํวนประกอบนิวเคลียร์ 
33 Building construction การกํอสร๎างอาคาร 
34 Robots for heavy/civil construction หุํนยนต์ส าหรับการกํอสร๎างงานหนักในงาน

โยธา 
35 Other construction and demolition 

system 
ระบบการกํอสร๎างและรื้อถอนอื่นๆ 
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Section II Type of Robots: Service robots for professional use 
36-39 Logistic system ระบบโลจิสติกส์ 

36 Automated guided (AGV) vehicles in 
manufacturing environments 

รถขนสํงวัสดุอัตโนมัติส าหรับภาคการผลิต 

37 AGVs in non-manufacturing 
environments (indoor) 

รถขนสํงวัสดุอัตโนมัติส าหรับนอกภาคการผลิต 

38 Cargo handling, outdoor logistics เครื่องยกสินค๎าในการขนสํงนอกอาคาร 
39 Other logistics บริการโลจิสติกส์อื่นๆ 

40-43 Medical robotics หุํนยนต์ทางการแพทย์ 
40 Diagnostic systems ระบบตรวจ 
41 Robot assisted surgery or therapy หุํนยนต์ชํวยผําตัดหรือบ าบัด 
42 Rehabilitation systems ระบบฟ้ืนฟูสมรรถภาพ 
43 Other medical robots หุํนยนต์ทางการแพทย์อ่ืนๆ 

44-46 Rescue & security application การกู๎ภัยและรักษาความปลอดภัย 
44 Fire and disaster fighting robots หุํนยนต์ปูองกันไฟและภัยพิบัติ 
45 Surveillance/ security robots หุํนยนต์ตรวจตราและรักษาความปลอดภัย 
46 Other rescue and security robots หุํนยนต์กู๎ภัยและรักษาความปลอดภัยอื่นๆ 

47-50 Defense application การประยุกต์ใช๎ด๎านปูองกันประเทศ 
47 Demining robots หุํนยนต์เก็บก๎ูทุํนระเบิด 
48 Unmanned  aerial vehicles อากาศยานไร๎นักบิน 
49 Unmanned ground based vehicles 

(e.g. Bomb fighting) 
ยานพาหนะไร๎คนขับภาคพ้ืนดิน 

50 Other defense application การประยุกต์ด๎านปูองกันประเทศด๎านอ่ืนๆ 
51 Underwater system ระบบใต๎น้ า 
52 Powered Human Exoskeletons ชุดเพิ่มประสิทธิภาพการเคลื่อนไหวรํางกาย

มนุษย์ 
53 Mobile Platforms in general use แพลตฟอร์มโทรศัพท์เคลื่อนที่เพื่อใช๎ทั่วไป 
54-58 Public relation robots and joy rides หุํนยนตป์ระชาสัมพันธ์และขับขี่เลํนสนุก 

54 Hotel and restaurant robots หุํนยนต์เพื่อการโรงแรมและภัตตาคาร 
55 Mobile guidance, information robots หุํนยนต์ให๎ข๎อมูลและค าแนะน าเคลื่อนที่ 
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Section II Type of Robots: Service robots for professional use 
56 Robot in marketing หุํนยนต์เพื่อการตลาด 
57 Robot joy rides หุํนยนต์เพื่อการขับขี่เลํนสนุก 
58 Others อ่ืนๆ 

59 Other professional service robot not 
specified above 

หุนํยนตเ์พือ่ธรุกจิบริการอืน่ๆ 
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The Competitive Outlook for the EU Robotics Industry”,P.25. เข๎าถึงได๎จาก 
http://publications.jrc.ec.europa.eu/repository/bitstream/JRC61539/jrc61539.pdf 

แสดงโครงสร๎างอุตสาหกรรมของประเทศไทย เพ่ือสอดคล๎องกับโมเดลประเทศไทย 4.0 ที่มา: กระทรวง
อุตสาหกรรม. “ยุทธศาสตร์การพัฒนาอุตสาหกรรมไทย 4.0 ระยะ 20 ปี (พ.ศ. 2560- 2579)”. 
ตุลาคม 2559. เข๎าถึงได๎จาก 
http://www.oie.go.th/sites/default/files/attachments/industry_plan/thailandindustrial
developmentstrategy4.0.pdf 

http://www.boi.go.th/upload/content/BOI-brochure%202016-automation_77890.pdf
http://www.boi.go.th/upload/content/BOI-brochure%202016-automation_77890.pdf
https://ifr.org/img/uploads/Executive_Summary_WR_Industrial_Robots_20161.pdf
http://digital.forest.ku.ac.th/TFCC/TCERN2017/PW/Thailand_40_PM.pdf
http://digital.forest.ku.ac.th/TFCC/TCERN2017/PW/Thailand_40_PM.pdf
http://www.oie.go.th/sites/default/files/attachments/industry_plan/thailandindustrialdevelopmentstrategy4.0.pdf
http://www.oie.go.th/sites/default/files/attachments/industry_plan/thailandindustrialdevelopmentstrategy4.0.pdf
http://publications.jrc.ec.europa.eu/repository/bitstream/JRC61539/jrc61539.pdf
http://www.oie.go.th/sites/default/files/attachments/industry_plan/thailandindustrialdevelopmentstrategy4.0.pdf
http://www.oie.go.th/sites/default/files/attachments/industry_plan/thailandindustrialdevelopmentstrategy4.0.pdf
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แสดงการเชื่อมโยงของคลัสเตอร์ และองค์ประกอบของอุตสาหกรรมผลิตระบบอัตโนมัติ/หุํนยนต์ ที่มา: ผลการ
ด าเนินงานของคณะอนุกรรมการเรํงรัดนโยบายเขตพัฒนาเศรษฐกิจพิเศษ คลัสเตอร์หุํนยนต์. เข๎าถึง
ได๎จาก
http://www.boi.go.th/upload/Automation%20Robotic%20Cluster_FIBO_1234343.pdf 

แสดงการแบํงประเภทอุตสาหกรรมตาม ISIC Rev.4 ที่มา: United Nations Statistics Division. “ISIC 
Rev.4”. เข๎าถึงได๎จาก https://unstats.un.org/unsd/cr/registry/isic-4.asp และธนาคารแหํง
ประเทศไทย เข๎าถึงได๎จาก 
https://www.bot.or.th/Thai/Statistics/DataManagementSystem/ReportDoc/DataSetFIF
M/StandardCodeLib/ISIC-
BOT%20Code%20Rev%204%20add%20mark%20SME_551225(%E0%B9%80%E0%B8%
9C%E0%B8%A2%E0%B9%81%E0%B8%9E%E0%B8%A3%E0%B9%88).xls 

แสดงความได๎เปรียบในการแขํงขันของประเทศไทย ที่มา: กระทรวงอุตสาหกรรม. “ยุทธศาสตร์การพัฒนา
อุตสาหกรรมไทย 4.0 ระยะ 20 ปี (พ.ศ. 2560-2579)”. ตุลาคม 2559. เข๎าถึงได๎จาก 
http://www.oie.go.th/sites/default/files/attachments/industry_plan/thailandindustrial
developmentstrategy4.0.pdf 

แสดงประเภทกิจการที่ได๎รับการสํงเสริมการลงทุน ที่มา: ผลการด าเนินงานของคณะอนุกรรมการเรํงรัด
นโยบายเขตพัฒนาเศรษฐกิจพิเศษ คลัสเตอร์หุํนยนต์. เข๎าถึงได๎จาก
http://www.boi.go.th/upload/Automation%20Robotic%20Cluster_FIBO_1234343.pdf 

แสดงประเภทของหุํนยนต์เพ่ือการบริการ (Service Robots) ส าหรับมืออาชีพ (Professional Use) ที่มา: 
Robotics Coordination Action for Europe: RockEU, “Market study on European 
robotics” 2013-2016, P.6 เข๎าถึงได๎จาก https://www.eu-
robotics.net/cms/upload/downloads/Rockeu1/RockEU_Deliverable_D3.1.1.pdf 

แสดงประเภทของหุํนยนต์เพ่ือการบริการ (Service Robots) ส าหรับสํวนบุคคลหรือใช๎งานในบ๎าน 
(Personal/Domestic Use) ที่มา: Robotics Coordination Action for Europe: RockEU, 
“Market study on European robotics” 2013-2016, P.5 เข๎าถึงได๎จาก https://www.eu-
robotics.net/cms/upload/downloads/Rockeu1/RockEU_Deliverable_D3.1.1.pdf 

แสดงประเภทผู๎ผลิตซอฟต์แวร์สมองกลฝังตัว ปี 2557-2558 (หนํวย: ล๎านบาท) ที่มา: ส านักงานสํงเสริม
อุตสาหกรรมซอฟต์แวร์แหํงชาติ (องค์การมหาชน). “รายงานผลการส ารวจข๎อมูลตลาดซอฟต์แวร์และ
บริการซอฟต์แวร์ พ.ศ. 2558. กันยายน 2559. หน๎า 16. เข๎าถึงได๎จาก 
http://www.depa.or.th/sites/default/files/publication/files/Software%20Market%20Sur
vey%202015.pdf 

http://www.boi.go.th/upload/Automation%20Robotic%20Cluster_FIBO_1234343.pdf
https://unstats.un.org/unsd/cr/registry/isic-4.asp
https://www.bot.or.th/Thai/Statistics/DataManagementSystem/ReportDoc/DataSetFIFM/StandardCodeLib/ISIC-BOT%20Code%20Rev%204%20add%20mark%20SME_551225(%E0%B9%80%E0%B8%9C%E0%B8%A2%E0%B9%81%E0%B8%9E%E0%B8%A3%E0%B9%88).xls
https://www.bot.or.th/Thai/Statistics/DataManagementSystem/ReportDoc/DataSetFIFM/StandardCodeLib/ISIC-BOT%20Code%20Rev%204%20add%20mark%20SME_551225(%E0%B9%80%E0%B8%9C%E0%B8%A2%E0%B9%81%E0%B8%9E%E0%B8%A3%E0%B9%88).xls
https://www.bot.or.th/Thai/Statistics/DataManagementSystem/ReportDoc/DataSetFIFM/StandardCodeLib/ISIC-BOT%20Code%20Rev%204%20add%20mark%20SME_551225(%E0%B9%80%E0%B8%9C%E0%B8%A2%E0%B9%81%E0%B8%9E%E0%B8%A3%E0%B9%88).xls
https://www.bot.or.th/Thai/Statistics/DataManagementSystem/ReportDoc/DataSetFIFM/StandardCodeLib/ISIC-BOT%20Code%20Rev%204%20add%20mark%20SME_551225(%E0%B9%80%E0%B8%9C%E0%B8%A2%E0%B9%81%E0%B8%9E%E0%B8%A3%E0%B9%88).xls
http://www.oie.go.th/sites/default/files/attachments/industry_plan/thailandindustrialdevelopmentstrategy4.0.pdf
http://www.oie.go.th/sites/default/files/attachments/industry_plan/thailandindustrialdevelopmentstrategy4.0.pdf
https://www.eu-robotics.net/cms/upload/downloads/Rockeu1/RockEU_Deliverable_D3.1.1.pdf
https://www.eu-robotics.net/cms/upload/downloads/Rockeu1/RockEU_Deliverable_D3.1.1.pdf
https://www.eu-robotics.net/cms/upload/downloads/Rockeu1/RockEU_Deliverable_D3.1.1.pdf
https://www.eu-robotics.net/cms/upload/downloads/Rockeu1/RockEU_Deliverable_D3.1.1.pdf
http://www.depa.or.th/sites/default/files/publication/files/Software%20Market%20Survey%202015.pdf
http://www.depa.or.th/sites/default/files/publication/files/Software%20Market%20Survey%202015.pdf
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แสดงมาตรการสนับสนุนการพัฒนาอุตสาหกรรมหุํนยนต์ ที่มา: ผลการด าเนินงานของคณะอนุกรรมการเรํงรัด
นโยบายเขตพัฒนาเศรษฐกิจพิเศษ คลัสเตอร์หุํนยนต์. เข๎าถึงได๎จาก
http://www.boi.go.th/upload/Automation%20Robotic%20Cluster_FIBO_1234343.pdf 

แสดงมูลคําการน าเข๎าระบบอัตโนมัติของอุตสาหกรรมในประเทศไทย ปี 2010-2014 ที่มา: Thailand Board 
of Investment. “THAILAND’S AUTOMATION &ROBOTICS”. เข๎าถึงได๎จาก 
http://www.boi.go.th/upload/content/BOI-brochure%202016-automation_77890.pdf 

แสดงมูลคําการผลิตซอฟต์แวร์สมองกลฝังตัว ปี 2557-2558 (หนํวย: ล๎านบาท) ที่มา: ส านักงานสํงเสริม
อุตสาหกรรมซอฟต์แวร์แหํงชาติ (องค์การมหาชน). “รายงานผลการส ารวจข๎อมูลตลาดซอฟต์แวร์และ
บริการซอฟต์แวร์ พ.ศ. 2558. กันยายน 2559. หน๎า 15. เข๎าถึงได๎จาก 
http://www.depa.or.th/sites/default/files/publication/files/Software%20Market%20Sur
vey%202015.pdf 

แสดงระดับการใช๎ระบบอัตโนมัติในอุตสาหกรรม ที่มา: รศ.ดร. ชิต เหลําวัฒนา. “เอกสารบรรยาย Metalex 
2016”. เข๎าถึงได๎จาก 
http://www.metalex.co.th/__novadocuments/310468?v=636159178289070000  

แสดงรูปแบบการยอมรับหุํนยนต์ไปใช๎ในภาคการผลิต ที่มา: The Boston Consulting Group, “The 
Forces Behind the Robotics Takeoff”, P.17. เข๎าถึงได๎จาก 
https://circabc.europa.eu/sd/a/b3067f4e-ea5e-4864-9693-
0645e5cbc053/BCG_The_Robotics_Revolution_Sep_2015_tcm80-197133.pdf 

แสดงศาสตร์ที่เกี่ยวข๎องกับกระบวนการท างานของหุํนยนต์ในอนาคต ที่มา: DHL Trend Research. 
“Robotics in Logistics A DPDHL perspective on implication and use cases for the 
logistics industry”. March 2016. P7. เข๎าถึงได๎จาก 
http://www.dhl.com/content/dam/downloads/g0/about_us/logistics_insights/dhl_tren
dreport_robotics.pdf 

แสดงสมาคมและสถาบัน (Associations and Institutions) ที่เก่ียวข๎องกับการวิจัยและพัฒนาอุตสาหกรรม
หุํนยนต์ ที่มา: Thailand Board of Investment. “THAILAND’S AUTOMATION &ROBOTICS”. 
เข๎าถึงได๎จาก http://www.boi.go.th/upload/content/BOI-brochure%202016-
automation_77890.pdf 

แสดงสัดสํวนความต๎องการระบบอัตโนมัติในประเทศไทย ที่มา: Thailand Board of Investment. 
“THAILAND’S AUTOMATION &ROBOTICS”. เข๎าถึงได๎จาก 
http://www.boi.go.th/upload/content/BOI-brochure%202016-automation_77890.pdf 

http://www.boi.go.th/upload/Automation%20Robotic%20Cluster_FIBO_1234343.pdf
http://www.boi.go.th/upload/content/BOI-brochure%202016-automation_77890.pdf
http://www.depa.or.th/sites/default/files/publication/files/Software%20Market%20Survey%202015.pdf
http://www.depa.or.th/sites/default/files/publication/files/Software%20Market%20Survey%202015.pdf
https://circabc.europa.eu/sd/a/b3067f4e-ea5e-4864-9693-0645e5cbc053/BCG_The_Robotics_Revolution_Sep_2015_tcm80-197133.pdf
https://circabc.europa.eu/sd/a/b3067f4e-ea5e-4864-9693-0645e5cbc053/BCG_The_Robotics_Revolution_Sep_2015_tcm80-197133.pdf
http://www.dhl.com/content/dam/downloads/g0/about_us/logistics_insights/dhl_trendreport_robotics.pdf
http://www.dhl.com/content/dam/downloads/g0/about_us/logistics_insights/dhl_trendreport_robotics.pdf
http://www.boi.go.th/upload/content/BOI-brochure%202016-automation_77890.pdf
http://www.boi.go.th/upload/content/BOI-brochure%202016-automation_77890.pdf
http://www.boi.go.th/upload/content/BOI-brochure%202016-automation_77890.pdf
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แสดงหนํวยงานวิจัย (Research Center) ที่เก่ียวข๎องกับการวิจัยและพัฒนาอุตสาหกรรมหุํนยนต์ ที่มา: 
Thailand Board of Investment. “THAILAND’S AUTOMATION &ROBOTICS”. เข๎าถึงได๎จาก 
http://www.boi.go.th/upload/content/BOI-brochure%202016-automation_77890.pdf 

แสดงหลักการท างานของหุํนยนต์ ที่มา: DHL Trend Research. “Robotics in Logistics A DPDHL 
perspective on implication and use cases for the logistics industry”. March 2016 

การแบํงประเภทตามกลไกหรือโครงสร๎าง (Mechanical structure) ที่มา: สารานุกรมไทยส าหรับเยาวชน โดย
พระราชประสงค์ในพระบาทสมเด็จพระเจ๎าอยูํหัว. เลํมที่ 36 เรื่องที่ 6 หุํนยนต์. และ 
http://www.robotinvestment.eu/pdf/WR-2014-Chapter-1-2.pdf 

การคาดการณ์ความต๎องการใช๎หุํนยนต์ของโลกปี 2019 ที่มา: International Federal of Robotics. IFR 
Press Conference 29 September 2016 Frankfurt. P5. เข๎าถึงได๎จาก 
https://ifr.org/img/uploads/Presentation_market_overviewWorld_Robotics_29_9_2016.
pdf  

การคาดการณ์ความต๎องการใช๎หุํนยนต์ของโลกปี 2025 ที่มา: nanalyze. Investing in Industrial Robots 
for Retail Investors. January 10, 2017 เข๎าถึงได๎จาก 
http://www.nanalyze.com/2017/01/investing-industrial-robots/ 

การคาดการณ์ตลาดอุตสาหกรรมหุํนยนต์ทั่วโลก ปี 2013-2020 ที่มา: Allied Market Research, Industrial 
Robotics Market by Types (Articulated, Cartesian, SCARA, Cylindrical) and Function 
(Soldering and Welding, Materials Handling, Assembling & Disassembling, Painting and 
Dispensing, Milling, Cutting and Processing) - Global Opportunity Analysis and Industry 
Forecast, 2013 – 2020. 

การประมาณการณ์การน าหุํนยนต์ไปใช๎ในอุตสาหกรรมของโลก ปี 2013-2015 ที่มา: International 
Federation of Robotics. Executive Summary World Robotics 2016 Industrial Robots. 
P.14 เข๎าถึงได๎จาก 
https://ifr.org/img/uploads/Executive_Summary_WR_Industrial_Robots_20161.pdf 

จ านวนผู๎ส าเร็จการศึกษา สาขาวิศวกรรมแมคคาทรอนิกส์ ในมหาวิทยาลัยตํางๆ รายงาน ณ วันที่ 23 ธันวาคม 
2559 (หนํวย: คน) ที่มา: ส านักงานคณะกรรมการอุดมศึกษา. เข๎าถึงได๎จาก www.info.mua.go.th  

จ านวนผู๎ส าเร็จการศึกษา สาขาวิศวกรรมหุํนยนต์และระบบอัตโนมัติในมหาวิทยาลัยตํางๆ รายงาน ณ วันที่ 23 
ธันวาคม 2559 (หนํวย: คน) ที่มา: ส านักงานคณะกรรมการอุดมศึกษา. เข๎าถึงได๎จาก 
www.info.mua.go.th 

บริษัทที่มีการสํงออกหุํนยนต์เพ่ืออุตสาหกรรม ที่มา: World’s Top Exports เข๎าถึงได๎จาก 
http://www.worldstopexports.com/top-industrial-robots-exporters/ 

http://www.boi.go.th/upload/content/BOI-brochure%202016-automation_77890.pdf
http://www.robotinvestment.eu/pdf/WR-2014-Chapter-1-2.pdf
http://www.nanalyze.com/2017/01/investing-industrial-robots/
https://ifr.org/img/uploads/Executive_Summary_WR_Industrial_Robots_20161.pdf
http://www.info.mua.go.th/
http://www.worldstopexports.com/top-industrial-robots-exporters/
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อุตสาหกรรมที่จะผู๎น าในการยอมรับการน าหุํนยนต์ไปใช๎ในอุตสาหกรรม ที่มา: The Boston Consulting 
Group, “The Forces Behind the Robotics Takeoff”, P.15. เข๎าถึงได๎จาก 
https://circabc.europa.eu/sd/a/b3067f4e-ea5e-4864-9693-
0645e5cbc053/BCG_The_Robotics_Revolution_Sep_2015_tcm80-197133.pdf 

อุตสาหกรรมมีแนวโน๎มที่จะได๎รับประโยชน์จากหุํนยนต์เนื่องจากคําแรงสูงและงานที่สามารถท างานได๎อัตโนมัติ 
ที่มา: The Boston Consulting Group, “The Forces Behind the Robotics Takeoff”, P.13. 

 

https://circabc.europa.eu/sd/a/b3067f4e-ea5e-4864-9693-0645e5cbc053/BCG_The_Robotics_Revolution_Sep_2015_tcm80-197133.pdf
https://circabc.europa.eu/sd/a/b3067f4e-ea5e-4864-9693-0645e5cbc053/BCG_The_Robotics_Revolution_Sep_2015_tcm80-197133.pdf

